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HUR DU LASER DENNA HANDBO

Tack for att du valde iX-1000/500-serien.

* Las denna anvandarhandbok noggrant innan du anvander produkten.

« iX har en funktion for att mata ut data till en ansluten varddator. Kommandofunktioner fran en varddator kan
ocksa utféras. FOr mer information, se "Communication manual” och fraga din lokala aterfoérsaljare.

* Instrumentets specifikationer och allménna utseende kan komma att andras utan férvarning och utan
forpliktelser av TOPCON CORPORATION och kan skilja sig fran det som anges i denna handbok.

* Innehallet i denna handbok kan andras utan féregaende meddelande.

» Nagra av diagrammen som visas i denna handbok kan vara férenklade for att underlatta forstaelsen.

* Forvara alltid bruksanvisningen pa en lamplig plats och las den vid behov.

* Denna handbok ar skyddad av upphovsratten med ensamratt av TOPCON CORPORATION.

» Férutom vad som tillats av upphovsratten, kan denna handbok inte kopieras, och ingen del av denna handbok
far kopieras i nagon form eller pa nagot satt.

» Handboken far inte &ndras, anpassas eller pa annat satt anvandas for produktion av harledda verk.

Symboler
Foljande konventioner anvands i denna handbok.
ﬁ . Anger forsiktighetsatgarder och viktiga punkter som boér lasas innan anvandning.
|Gy . Anger kapitelrubriken som hanvisning till ytterligare information.
: Anger kompletterande forklaring.
. Anger en forklaring till en viss term eller atgard.
[MEAS] osv. . Anger driftikoner pa bildskarmen och knappar for fonsterdialogen.
{ESC} osv. - Anger knapparna pa kontrollpanelen.

<Screen title> osv.: Anger skarmititlar.

Anmarkningar for manuell stil

* Om inget annat anges star "iX” for iX-1000/500-serien i denna handbok.

* Modell med bildskarmar pa bada sidor finns som ett fabriksalternativ beroende pa inkdpsland.

* Placering av driftikoner pa skarmar, som anvands vid procedurer, beror pa fabriksinstallningen. Det &r mgjligt
att andra driftikonernas allokering.
[C3719. ANDRING AV INSTALLNINGAR”

» Utom i de fall som anges, anvands instrument med RC-handtag for illustration.

« Lar dig grundldggande atgarder i 4. PRODUKTOVERSIKT” och ”5. GRUNDLAGGANDE DRIFT” innan du
laser varje matmetod. For att valja alternativ och mata in siffror, se ”5.1 Grundlaggande knappfunktioner”.

* Matmetoder baseras pa kontinuerlig matning. En del information om procedurer, da andra alternativ vid

* KODAK é&r ett registrerat varumarke som tillhér Eastman Kodak Company.

« Bluetooth® &r ett registrerat varumarke som tillhér Bluetooth SIG, Inc.

» Windows ar ett registrerat varumarke som tillhér Microsoft Corporation.

* Alla féretagsnamn och produktnamn som férekommer i denna handbok ar varumarken eller registrerade
varumarken som tillhér respektive organisation.

@’ INNEHALLER LITIUMJONBATTERI.
Litiumjon  MASTE ATERVINNAS ELLER KASSERAS
PA KORREKT SATT.

JSIM A Detta ar market for Japan Surveying Instruments Manufacturers Association.
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1. FORSIKTIGHETSATGARDER F

ANVANDNING

For en saker anvandning av produkten och férebyggande av skador pa operatdrer och andra personer, samt
att forebygga skador pa egendom, bér objekt observeras som anges med ett utropstecken inuti en triangel och
som anvands med VARNING- och FORSIKTIGHET-uttalanden i denna handbok.

Definitionerna av indikationerna listas nedan. Se till att du forstar dem innan du laser handbokens huvudtext.

Definition av indikationer

VARNING Att |9norera denna |nd.|kat|on och gﬂora ett d.rlftfel kan maojligen leda
till dédsfall eller allvarliga skador pa operatoren.

n Att ignorera denna indikation och gora ett driftfel kan méjligen leda
]
VAR FORSIKTIG! till personskador eller skada pa egendom.

Denna symbol anger punkter for vilka forsiktighet (inklusive riskvarningar) uppmanas.
Specifika detaljer ar tryckta i eller i narheten av symbolen.

Denna symbol utvisar objekt som ar forbjudna. Specifika detaljer ar tryckta i eller i narheten
av symbolen.

Denna symbol utvisar objekt som alltid maste utféras. Specifika detaljer ar tryckta i eller
i narheten av symbolen.

® 0D (PP

Allméant

Varning

Anvand inte enheten i omraden som exponeras for stora mangder damm eller aska,
i omraden dar det finns otillracklig ventilation eller nara brannbara material. En explosion
kan intraffa.

Utfor inte demontering eller ombyggnad. Det kan leda till brand, elektriska stotar,
brannskador eller exponering for farlig stralning.

Titta aldrig pa solen genom teleskopet. Det kan leda till blindhet.

Titta inte pa reflekterat solljus fran ett prisma eller andra reflekterande féremal genom
teleskopet. Det kan leda till blindhet.

Att titta direkt pa solen under solobservation kommer att orsaka blindhet. Anvand solfilter
(tillval) fér solobservation.

Nar du faster instrumentet i transportvaskan, se till att fasta alla las. Om detta inte goérs kan
det leda till att instrumentet faller ut medan den transporteras och orsaka skador.

Var forsiktig!

Anvand inte transportvaskan som fotpall. Vaskan ar hal och instabil och en person kan halka
och ramla av den.

Placera inte instrumentet i en skadad vaska eller i en vaska med en skadad rem. Vaskan
eller instrumentet kan tappas och orsaka skada.

Ror inte instrumentet eller titta genom teleskopet medan motorn ar i drift. Detta kan leda
till skador.

Man far inte svinga eller kasta lodet. En person kan skadas om han/hon traffas.

Sakra handtag till huvudenheten. Underlatenhet att korrekt sakra handtaget kan resultera
i att enheten faller av vid transport och orsaka skada.

Dra at trefotens justeringsklamma ordentligt. Underlatenhet att korrekt sakra klamman kan
resultera i att trefoten faller av vid transport och orsaka skada.

S VLV O @8 Ve O P



1. FORSIKTIGHETSATGARDER FOR SAKER ANVANDNING

Stromforsorjning

Stativ

@Pp 0 0 @ @ 0 @ WL OV VvwepP

Varning

Plocka inte isar eller bygg om batteriet eller batteriladdaren, utsatt heller inte fér kraftiga
stotar eller vibrationer. Det kan leda till gnistor, brand, elektriska stétar eller brannskador.

Kortslut inte. Det kan leda till hetta eller antdndning.

Placera inte objekt sasom klader pa batteriladdaren nér batterier laddas. Det kan medféra
gnistor vilket leder till brand.

Anvand inte annan spanning an den angivna spanningen for stromkallan. Det kan leda till
brand eller elektriska stotar.

Anvand inte andra batterier 4n de angivna. En explosion kan intraffa, eller onormal varme
kan genereras, vilket leder till brand.

Anvand inte skadade stromkablar, pluggar eller I6sa uttag. Det kan leda till brand eller
elektriska stoétar.

Anvand inte andra stromkablar an de angivna. Detta kan leda till brand.

Anvand endast den angivna batteriladdaren for att ladda batterierna. Andra laddare kan vara
av olika spanning eller polaritet, och orsaka gnistbildning vilket kan leda till brand eller
brannskador.

Anvand inte batteriet eller laddaren for nagon annan utrustning eller annat syfte. Det kan
leda till brand eller brénnskador orsakade av tdndningen.

Varm inte upp eller kasta batterier eller laddare i eld. En explosion kan intraffa, vilket kan
leda till skada.

For att forhindra kortslutning av batteriet vid lagring, applicera isoleringstejp eller
motsvarande till batteripolerna. Annars kan kortslutning uppsta vilket kan leda till brand eller
brannskador.

Anvand inte batteriet eller batteriladdaren om dess poler ar vata. Dalig kontakt eller
kortslutning som orsakas av det kan leda till brand eller brannskador.

Anslut inte eller koppla fran stromkallans kontakter med vata hander. Det kan leda till
elektriska stotar.

Var forsiktig!

Ror inte vatskelackage fran batterier. Skadliga kemikalier kan orsaka brannskador eller
blasor.

e e 0 e epP

Var forsiktig!

Vid montering av instrumentet pa stativet, dra at centreringsskruven ordentligt. Om inte
skruven dras at ordentligt kan instrumentet falla fran stativet och orsaka skador.

Dra at benets fastskruvar ordentligt pa stativet, som instrumentet ar monterat pa. Om inte
skruvarna dras at ordentligt kan stativet falla ihop och orsaka skador.

Bar inte stativet med stativbenens andor pekade mot andra personer. En person kan skadas
om han/hon traffas av stativbenens andor.

Hall hander och fotter borta fran stativbenens andor nér stativet fixeras i marken. Det kan
leda till ett sticksar pa handen eller foten.

Dra at benets fastskruvar ordentligt innan du bar pa stativet. Om inte skruvarna dras at
ordentligt kan stativbenen falla ut sig och orsaka skada.



1. FORSIKTIGHETSATGARDER FOR SAKER ANVANDNING

Tradlos teknik

O 0 @ Op

Varning

Anvand inte i nérheten av sjukhus. Det kan leda till tekniskt fel av medicinsk utrustning.

Anvand instrumentet pa ett avstand av minst 22 cm fran ndgon med en pacemaker. Annars
kan pacemakern paverkas negativt av de elektromagnetiska vagorna och upphora att
fungera som vanligt.

Anvand inte ombord pa flygplan. Flygplanets instrumentering kan sluta fungera som fljd.

Anvand inte i narheten av automatiska dorrar, brandlarm och andra enheter med automatik
eftersom de elektromagnetiska vagorna kan negativt paverka driften vilket kan leda till en
olycka.



2. FORSIKTIGHETSATGARDER

Batteriladdning

 Var noga med att ladda batteriet i laddningstemperaturomradet.
Laddningstemperaturomrade :0till 40 °C

» Anvand endast det angivna batteriet eller batteriladdaren. Fel som orsakats av att andra batterier eller
batteriladdare anvants ligger utanfér garantin, inklusive huvudenheten.

Garantipolicy

« Batteriet ar en férbrukningsvara. Nedgangen i bibehallen kapacitet orsakad av upprepad laddning/urladdning
ligger utanfor garantin.

Bluetooth-tradlos teknik/tradlos LAN

* Bluetooth-funktionerna kanske inte ar inbyggda beroende pa foreskrifterna for telekommunikation i det land
eller det omrade dar instrumentet ar kopt. Kontakta din lokala aterférsaljare for information.

Teleskop

« Att rikta teleskopet mot solen orsakar inre skador pa instrumentet. Anvand ett solfilter nar du observerar
solen.
[7725. TILLBEHOR”

Trefotsklamma och -handtag

* Nar instrumentet levereras halls trefotsklamman stadigt pa plats med en Skruv som haller
lasskruv for att forhindra att instrumentet flyttar sig pa trefoten. Lossa denna trefotsklamman pa plats
skruv med en skruvmejsel innan du anvander instrumentet forsta gangen. Och
innan du transporterar det, dra at lasskruven for att fasta trefotsklamman pa
plats sa att instrumentet inte flyttar sig pa trefoten.

» Handtaget pa instrumentet kan avlagsnas. Nar du anvander instrumentet med
handtaget pasatt, se alltid till att det ar ordentligt fastsatt pa instrumentet med
handtagslas.

Forsiktighetsatgarder rorande vatten- och dammbestandighet

Instrumentet uppfyller IP65-specifikationerna for vatten- och dammbestandighet nar batteriluckan,

kontakthdljet och luckan for det externa granssnittet ar stangda.

 Var noga med att korrekt fasta kontaktholjet for att skydda instrumentet fran fukt och dammpartiklar nar
kontakten inte anvands.

* Se till att fukt eller dammpartiklar inte kommer i kontakt med terminalen eller kontakterna. Att anvanda
instrumentet med fukt eller damm pa terminalen eller kontakterna kan ge upphov till skada pa instrumentet.

« Se till att insidan av transportvaskan och instrumentet ar torra innan du stanger vaskan. Om fukt ansamlats
inne i vaskan kan det leda till att instrumentet rostar.

* Om det finns en spricka eller deformation i batteriluckans gummipackning eller i det externa granssnittets
lucka bor du sluta anvanda och ersatta packningen.

+ For att bibehalla vattentathet, rekommenderar vi att du byter ut gummipackningen en gang vartannat ar. For
att byta ut packningen, kontakta din lokala aterforsaljare.

Litiumbatteriet

« Litiumbatteriet anvands till att uppratthalla kalender- och klockfunktionen. Det kan sakerhetskopiera data for
cirka fem ars normal anvandning och lagring (temperatur = 20°, fuktighet = ca 50 %), men dess livslangd kan
vara kortare beroende pa omstandigheterna.



2. FORSIKTIGHETSATGARDER

Trefot

» Anvand alltid den tillhandahallna trefoten. Fér noggranna observationer under en polygonmatning ar det
rekommenderat att anvanda samma typ av trefot aven for malet.

Sédkerhetskopiera data

+ Data bor sakerhetskopieras (flyttas till en extern enhet el.dyl.) pa en regelbunden basis for att forhindra forlust
av data.

Andra forsiktighetsatgarder

* Placera aldrig instrumentet direkt pa marken. Sand eller damm kan skada skruvhalen eller
centreringsskruven pa bottenplattan.

« Utfor inte vertikal rotation av teleskopet vid anvandning av motljusskyddet, det diagonala okularet eller
soffiltret. Sadana tillbehor kan stéta till instrumentet och orsaka skador.

» Skydda instrumentet fran kraftiga stotar eller vibrationer.

» Skydda instrumentet fran regn eller duggregn med ett paraply eller ett vattentatt lock.

« Bar aldrig instrumentet pa stativet till en annan plats.

» Stang av strbmmen innan du tar bort batteriet.

* Ta ur batteriet innan du lagger instrumentet i sin vaska.

+ Se till att instrumentet och transportvaskans skyddsbekladnad ar torra innan du stanger vaskan. Vaskan ar
hermetiskt forsluten och om fukt ansamlas inuti kan det leda till att instrumentet rostar.

» Kontakta din lokala aterférsaljare innan du anvander instrumentet under speciella férhallanden, sasom langa
perioder av kontinuerlig anvandning eller hdg luftfuktighet. | allmanhet anses speciella foérhallanden ligga
utanfér ramen for garantin.

Underhall

* Torka bort fukt helt om instrumentet blir vatt under matningsarbetet.

» Rengdr alltid instrumentet innan du lagger det tillbaka i vaskan. Objektivet kraver sarskild forsiktighet.
Damma forst av det med linsborste for att aviagsna sma partiklar. Andas sedan pa objektivet for att skapa lite
kondens och torka den darefter med silikontrasa.

« Om skarmen ar smutsig, torka av den forsiktigt med en mjuk, torr trasa. For att rengéra andra delar av
instrumentet eller transportvaskan, fukta latt en mjuk trasa i ett milt rengéringsmedel. Vrid ur éverflédigt vatten
tills trasan ar latt fuktad och torka sedan forsiktigt enhetens yta. Anvand inga alkaliska reng6ringsmedel,
alkohol eller andra organiska lésningsmedel pa instrumentet eller bildskarmen.

I For att tillifalligt inaktivera pekpanelen, se "5.2 Bildskarmsfunktioner Tillfallig inaktivering av pekpanelen”,

* Forvara instrumentet i ett torrt utrymme dar temperaturen ar relativt konstant.

» Kontrollera stativet for I0s passform och I6sa skruvar.

» Om nagra problem hittas pa det roterbara partiet, skruvar eller optiska delar (t.ex. objektiv), kontakta din
lokala aterforsaljare.

» Nar instrumentet inte anvands under en langre tid, kontrollera det minst en gang var tredje manad.

IZ="21. KONTROLLER OCH JUSTERINGAR”

» Nar du tar bort instrumentet fran transportvaskan, dra aldrig ut det med vald. Den tomma transportvaskan bor
sténgas for att skydda den fran fukt.

« Kontrollera periodvis instrumentet for korrekt justering for att bibehalla instrumentets noggrannhet.



2. FORSIKTIGHETSATGARDER

Export av denna produkt (avseende EAR)

* Denna produkt ar utrustad med delar/enheter och innehaller programvara/teknik som ar féremal fér EAR
(Export Administration Regulations). Beroende pa de ldnder som du vill exportera eller ta produkten till, kan
en amerikansk exportlicens kravas. | sadana fall &r det ditt ansvar att skaffa licensen. De lander som kraver
licens fran och med maj 2013 visas nedan. Kontakta Export Administration Regulations, eftersom listan kan
andras.

Nordkorea
Iran
Syrien
Sudan
Kuba
Webbadress for EAR i USA: http://www.bis.doc.gov/policiesandregulations/ear/index.htm

Export av denna produkt (avseende telekommunikationsforeskrifter)

+ En tradlés kommunikationsmodul ar inkorporerad i instrumentet. Anvandning av denna teknik maste vara
kompatibel med telekommunikationsféreskrifter i det land dar instrumentet anvéands. Aven export av den
tradlésa kommunikationsmodulen kan krava att féreskrifterna uppfylls. Kontakta din lokala aterférsaljare
i forvag.

Undantag fran ansvar

» Anvandaren av denna produkt férvantas félja alla anvisningar och utféra regelbundna kontroller (endast
hardvara) av produktens prestanda.

« Tillverkaren eller dennes ombud tar inget ansvar for féljder av felaktigt bruk eller avsiktligt missbruk, inklusive
all direkt, indirekt eller efterfoljande skada eller utebliven vinst.

« Tillverkaren eller dennes ombud tar inget ansvar for féljdskador eller utebliven vinst pa grund av
naturkatastrofer (jordbavning, stormar, 6versvamningar osv.), brand, olyckshandelse eller en handling av en
tredje part och/eller anvandning i ovanliga forhallanden.

« Tillverkaren eller dennes ombud tar inget ansvar for eventuella skador (andring eller férlust av data, utebliven
vinst, avbrott i verksamheten osv.) som orsakas av anvandning av produkten eller en oanvandbar produki.

« Tillverkaren eller dennes ombud tar inget ansvar fér eventuella skador och utebliven vinst som orsakas av
anvandning som skiljer sig fran den beskriven i anvandarhandboken.

« Tillverkaren eller dennes ombud tar inget ansvar for skador orsakade av felaktig anvandning eller atgarder till
foljd av anslutning till andra produkter.



3. LASERSAKERHETSINFORMATIO

Instrumentet ar klassificerat under féljande laserproduktklass enligt IEC:s standardpublikation 60825-1 Ed.3.0: 2014
och USA:s kod for federal reglering CDRH 21 CFR del 1040.10 och 1040.11 (6verensstammer med FDA:s normer
for laserprodukter med undantag fér avvikelser enligt Laser Notice nr 50, daterat den 24 juni 2007.)

Enhet Laserklass
Ljusstrale som anvands for matningarna Klass 3R
(Nar malet (reflektorn) ar installt pa N-prisma)
Ljusstrale som anvands for matningarna Klass 1

EDM-enheten

R (Nar malet (reflektorn) ar installt pa prisma eller
i objektivlinsen

reflekterande ark)

Laserpekare Klass 3R
Ljusstrale for automatisk pekning Klass 1
Laserlod (alternativt tillbehdr) Klass 2

(Pa teleskopets sida)

A L vrown
& UNDVIK EXPONERING - laserstralning
avges fran denna 5ppning.

Laserstralen
avges harifran

l/_iﬁ o La
ENOWRHIECERIT AL dted une 24,2007
WA 5 _LD 625-695m
952k Lb—¥#s N 2 T | 7400 National Drive, Livermore, CA 94551
JIS 06802:2014
TOPCON CORPORATION|
(Endast modellen %
monter: m  MAX 5mW LD 625-6950m
onterad med i o Oy &CE
|ase|’|0d) JEC 608251 Eq3.0- 2014 E
—

Laserstralen avges harifran
(endast modellen monterad med laserlod)

%

+ EDM-enheten ar klassificerad som en klass 3R-laserprodukt nar reflektorlds matning valjs. Nar malet
(reflektorn) ar installt pa prisma eller reflekterande ark, motsvarar utsignalen den sékrare klassen 1.

AVarning

» Anvandning av kontroller, justeringar eller utférande av andra procedurer an de som beskrivs har kan leda till
exponering for farlig stralning.

* Folj sdkerhetsanvisningarna pa etiketterna som ar fastsatta pa instrumentet liksom i denna handbok for att
sékerstélla en sdker anvandning av denna laserprodukt.

+ Rikta aldrig avsiktligt laserstralen mot en annan person. Laserstralen ar skadlig fér 6gonen och huden. Om
en dgonskada orsakas av exponering for laserstralen, sok omedelbart I&karvard fran en licensierad
Ogonlakare.

« Titta inte direkt in i laserstralen eller hjalpljuskallan. Att gora detta kan orsaka permanenta égonskador.

« Stirra inte pa laserstralen. Att gora detta kan orsaka permanenta 6égonskador.

« Titta aldrig pa laserstralen genom ett teleskop, kikare eller andra optiska instrument. Att géra detta kan orsaka
permanenta égonskador.

+ Sikta mot malen sa att laserstralen inte avviker fran dem.



3. LASERSAKERHETSINFORMATION

A\var forsiktig!

« Utfor kontroller vid arbetets bérjan samt periodiska kontroller och justeringar med laserstrale under normala
forhallanden.

» Nar instrumentet inte anvands, sla av strdmmen och byt linsskydd.

+ Vid kassering av instrumentet, forstor batterikontakten sa att laserstralen inte kan avges.

» Anvand instrumentet med storsta forsiktighet for att undvika skador som kan orsakas av att laserstralen
oavsiktligt traffar en person i 6gat. Undvik att stalla in instrumentet pa en héjd dar laserstralens bana kan
traffa fotgangare eller forare i huvudhdjd.

+ Rikta aldrig laserstralen mot speglar, fonster eller ytor som ar starkt reflekterande. Den reflekterade
laserstralen kan orsaka allvarlig skada.
» Bara de som har fatt utbildning enligt féljande skall anvanda denna produkt.
* Las handboken fér anvandningsférfaranden fér denna produkt.
« Skyddsforfaranden mot fara (Ias detta kapitel).
« Erforderlig skyddsutrustning (las detta kapitel).
* Olycksrapporteringsforfaranden (féreskriv forfaranden i forvag for transport av de skadade och for att
kontakta I&kare om det finns laserinducerade skador).
» Personer som arbetar inom laserstralens omrade uppmanas anvanda skyddsglaségon som motsvarar
laservaglangden av instrumentet som anvands. (OD2)
* Omraden dar lasern anvands bor anslas med standardlaservarningstecken.
+ Vid anvandning av laserpekarfunktionen, se till att stdnga av den utgaende lasern efter avstandsmatningen

ar klar. Aven om avstandsmatningen avbryts &r laserpekarfunktionen fortfarande i drift och laserstralen
fortsatter att avges.



4. PRODUKTOVERSIKT

4.1 Instrumentets delar

Instrumentets delar och funktioner

14 2
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Marke for instrumenthéjd

Instrumentets hojd ar enligt féljande:

N =~

o b w

14

15
16
17
18
19
20
21

22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33

Handtag

Straldetektor for fjarrkontroll (endast fér modellen med

automatisk sparning)

Tradlés antenn

Marke for instrumenthéjd

Lucka for externt granssnitt

IZ "9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER”

Batterilucka

Doslibell

Justeringsskruvar for doslibell

Lasskruv for trefot

Luminanssensor

Objektivlins (inkluderar "] Laser-pointer function”)

Hjalpljus

Reglage/knapp for anslutning/borttagning

(Lasskruv for standardhandtag)

[’ ”4.1 Instrumentets delar Borttagning/anslutning av
RC-handtaget (modellen med automatisk sparning)”

I’ ”4.1 Instrumentets delar Borttagning/anslutning av
standardhandtaget (modellen med automatisk
pekning)”

Siktkollimator

Fack for tubuldr kompass
Vertikalt installningshjul
Horisontellt installningshjul
Strombrytare

Hogtalarvolym

Avtryckare

Tangentbord

IC= "5.2 Bildskarmsfunktioner”
Kontakt for seriell/extern stromkalla
Pekpenna

Nivelleringsskruvar
Bottenplatta

Trefotsklamma

Skarmenhet

Okular for optiskt lod
Fokuseringsring for optiskt lod
Teleskopvred

Okular for teleskop
Okularskruv for teleskop
Fokuseringsring for teleskop

* 192,5 mm (fran trefotens monteringsyta till detta marke)

+ 236 mm (fran trefotens platta till detta marke)

"Instrument height” inmatas nar instrumentets stationsdata anges och ar héjden fran matningspunkten
(dar instrumentet &r monterat) till detta marke.

Laserpekarfunktion

Pa morka omraden kan ett mal siktas mot med en roéd laserstréle utan att teleskopet anvands.



4. PRODUKTOVERSIKT

Hjalpljus
Utsattningsmatning o.dyl. kan effektivt utfdras genom att anvanda hjalpljuset. Hjalpljuset bestar av ett ljus
som ar indelat i grona och roda sektioner. En pinnpojke kan faststalla den aktuella positionen genom att

kontrollera hjalpljusfargen.

Hjalpljus

Qo | [eel

(Sett fran objektivlinssidan nar
instrumentet ar i Sida 1-lage)

@ Hjalpljusstatus

Ljusets status Betydelse
Blinkar sakta Vantar
(R6d och gron samtidigt) Sokfel (endast felmeddelande)
Blinkar snabbt Sokning pagar
(R&d och gron samtidigt) Matning (kontinuerlig matning)

Kontroll av atersand signal pagar

Automatisk sparning pagar (endast fér modellen med
automatisk sparning)

Automatisk sparning i férutsedd riktning (endast for modellen
med automatisk sparning)

Gron och réd alternerande blinkande| Avstandsmatningsfel (ingen signal, siktfel)

"Prism wait”

[C3712.2 Anvandning av hjalpljuset i avstandsmatning”, ”15.1 Anvéndning av hjélpljuset
i utsattningsmatning”

Siktkollimator

Anvand siktkollimatorn for att rikta instrumentet mot matpunkten.
Vrid instrumentet tills spetsen av triangeln i siktkollimatorn ar i linje med malet. En cirkel omger triangeln
for att gora den lattare att hitta.

Vertikala och horisontella instéllningshjul
Instrumentet och teleskopet kan vridas manuellt eller, for mer exakta justeringar, genom att vrida de
vertikala och horisontella installningshjulen.

Avtryckare

Nar avtryckaren trycks ner utfor instrumentet den operation som indikeras av den orangefargade
driftikonen pa skarmen. Detta gor det mojligt for anvandaren att fortsatta driften utan att behéva atervanda
till skarmen for att valja driftikoner.

Tradlos antenn

Den tradlésa antennen mojliggér kommunikation via tradlos teknik.

%

» Hantera antennen varsamt. Antennen kan skadas om den traffas under drift eller under lagring i vaskan.

10



4. PRODUKTOVERSIKT

Borttagning/anslutning av RC-handtaget (modellen med automatisk sparning)

Barhandtaget kan tas bort fran instrumentet nar prismat ligger i zenit osv.

%

« Vidror aldrig straldetektorn. Férmagan hos systemet att utféra vridning kan paverkas negativt. Om
straldetektorn ar smutsig, torka av den forsiktigt med silikontrasan.

1. Tryck pa knappen for anslutning/borttagning och Reglage for anslutning/borttagning
flytta sedan handtaget at héger samtidigt som du Knapp fér anslutning/borttagning
skjuter reglaget for anslutning/borttagning i den
riktning som pilen anger.

2. Samtidigt som du utfor steg 1, lyft uppat for
att lossa.

Borttagning/anslutning av standardhandtaget (modellen med automatisk pekning)

Barhandtaget kan tas bort fran instrumentet nar prismat ligger i zenit osv.
1. FOr att ta bort det, lossa handtagsskruvarna.
2. For att fasta handtaget, placera handtaget sa som

visas och dra at de 2 handtagsskruvarna
ordentligt.

11



4. PRODUKTOVERSIKT

Borttagning av instrumentet fran trefoten

1. Lossa trefotens lasskruv genom att vrida 2 eller
3 varv moturs.

2. Vrid trefotsklamman moturs for att lossa den.
3. Lyft instrumentet for att koppla loss.

Montering av instrumentet fran trefoten

1. Kontrollera att trefotens lasskruv har lossats.

2. Rikta in (1) och (2) och placera instrumentet pa
trefoten.

3. Vrid trefotsklamman medurs for att dra at den.

4. Vrid trefotens lasskruv (3) medurs for att dra
at den.

(Observera:

* Dra alltid at trefotens I&sskruv for att minska de
negativa effekterna av motordriften pa
noggrannhet och for att sakerstalla optimala
resultat.

12




4. PRODUKTOVERSIKT

4.2 Lagesstruktur

Diagrammet nedan beskriver instrumentets olika typer av lagen samt knappfunktioner for att navigera
mellan dem.

e Grundlage

N
Ovre meny Versionsvisningslége
=] - pornll
6] B8 Version 500G, e
Observe Menu Config Version n (c) 2016 Topeon Corp: EDM XXX_ xxn
. e i ;
R dycw [OK] ;‘ﬂc:gme
% :;":ll“:hu"
{ESC}
| oM |
{PRG} - | OBSERVERA MENY CONFIG
Observationslage
(vaxlingsbar skérm)
C D Menylage Konfigureringslége
SHV-skarm (Er [ |
Basic observation - SHV o 1.Coord. Pooresccin | @R [& : 005 conaton ‘
b 1.855" @E Ezsming out mrea cal. =
Z“ 69°58'02" &3 B ore ]
HA-R 01911 Q" s 4]+ Rem el Y +.comm:
1121218 ——
«BEEDE> &
. TRK On MOTOR OSET MEAS
Programakti- . )
veringikoner
SD 1.855m 5
VD 1.669m =
HD 0.810m
ZA 69°58'03" (]
HA-R 103°27'10" g
(]
B EQE =
TRK On MOTOR OSET MEAS
Grafisk skdrm
p
P OF 202703 (O
| z 68.562
SD 123.457m
if ZA 91°20'57"
HAR 323°51'20"
>
4« §E P =
e =
{ J
. J
*1
{PRG} {1
eProgramléage eStjarntangentslage
' 3 ' N
Programskarm >}
. J . J

Endast tillgangliga nar programmet aktiveras.

*1: Féregaende skarm {PRG} som valts aterstalls. En av observationsskarmarna
aterstélls dock strax efter att ett program aktiveras.

%

* Det ar inte mgjligt att vaxla mellan lagen under avstandsmatning.

+ Vaxla inte mellan lagen med {PRG} eller stang inte AV strdmmen genast efter att du tryckt pa {PRG} (nar ett
program aktiveras eller avslutas).

13



4. PRODUKTOVERSIKT

(Observera|

+ "TSshield” och "Cloud OAF” kanske inte ar installerade pa instrumentet beroende pa det land eller det omrade
dar instrumentet ar kopt.

4.3 Bluetooth-tradlos teknik/tradlos LAN

%

* Bluetooth-/tradlés LAN-funktionerna kanske inte ar inbyggda beroende pa féreskrifterna for
telekommunikation i det land eller det omrade dar instrumentet ar kdpt. Kontakta din lokala aterforsaljare for
information.

» Anvandning av denna teknik maste vara godkand enligt telekommunikationsforeskrifter i det land dar
instrumentet anvands. Kontakta din lokala aterférsaljare i forvag.

[ 728. FORORDNINGAR”

* TOPCON CORPORATION éar inte ansvariga for innehallet i nagon éverforing eller nagot innehall relaterat
dartill. Nar du kommunicerar viktiga data, kor tester i forvag for att sakerstalla att kommunikationen fungerar
normailt.

+ Avsldja inte innehallet i nadgon &verforing till tredje part.

Radiostorningar vid anvdandning av Bluetooth-teknik/tradlés LAN

Bluetoothitradlds LAN-kommunikationen med iX anvander 2,4 GHz-frekvensbandet. Detta ar samma band
som anvands av de anordningar som beskrivs nedan.

« industriell, vetenskaplig och medicinsk utrustning sdsom mikrovagsugnar och pacemakers

* béarbar anlaggningsradioutrustning (licens krévs) som anvands i produktionslinjer i fabriker osv.

* barbar radioutrustning med specificerad lag effekt (licensundantagna)

*|IEEE802.11b/IEEE802.11g/IEEE802.11n vanliga tradldsa LAN-enheter (nar du anvander Bluetooth-
funktionen)

+ ovanstaende enheter anvander samma frekvensband som Bluetooth-kommunikation. Som ett resultat kan
anvandningen av iX i narheten av enheterna ovan orsaka storningar som leder till
kommunikationsproblem eller en lagre éverféringshastighet.

* Bluetooth-enheter (nar tradlds LAN ar i funktion)

Trots att en radiostationslicens inte kravs for detta instrument, ta féljande punkter i beaktande nar du anvander
Bluetooth-teknik fér kommunikation.

@ Nar det géller barbar anldggningsradioutrustning och béarbar radioutrustning med specificerad lag

effekt:

*innan du pabdrjar sdndningen, kontrollera att atgarden inte sker inom omradet for barbar
anlaggningsradioutrustning och barbar radioutrustning med specificerad lag effekt

« i det fall att instrumentet orsakar radiostérningar med barbar anldggningsradioutrustning, avsluta
anslutningen omedelbart och vidta atgarder for att forhindra ytterligare stérningar (t.ex. anslut via en
granssnittskabel)

* | det fall att instrumentet orsakar radiostérningar med barbar radioutrustning med specificerad g effekt,
kontakta din lokala leverantor

@ Vid anvdndning av Bluetooth-funktionen i narheten av vanliga tradlésa IEEE802.11b/IEEE802.11g/
IEEE802.11n LAN-enheter, stiang av alla tradlosa LAN-enheter som inte anvands och vice versa.
+ Detta kan orsaka stérningar, vilket i sin tur kan leda till langsam 6verfoéringshastighet eller t.o.m. till att
anslutningen bryts helt. Stédng av alla enheter som inte anvands.

@ Anviand inte iX i narheten av mikrovagsugnar.
» Mikrovagsugnar kan orsaka betydande stérningar som resulterar i kommunikationsfel. Kommunicera pa
ett avstand av 3 m eller mer fran mikrovagsugnar.

14



4. PRODUKTOVERSIKT

@ Undvik att anvanda iX i narheten av tv- och radioapparater.

« Televisioner och radio anvander ett annat frekvensband an Bluetooth-/ tradlés LAN-kommunikation. Men
aven om iX anvands i ndrheten av ovanstdende utrustning utan nagra negativa effekter nar det galler
Bluetooth-/tradlés LAN-kommunikation, kan flyttandet av en Bluetooth-/tradlés LAN-kompatibel enhet
(inklusive iX) ndrmare namnda utrustning leda till elektroniskt brus i ljud eller bilder, med en negativ
inverkan pa funktionen hos TV och radio.

Forsiktighetsatgarder gallande 6verforing

@ For basta resultat

* Det anvandbara omradet blir mindre nar hinder blockerar siktlinjen eller nar enheter som handdatorer eller
datorer anvands. Tra, glas och plast hindrar inte kommunikation men det anvandbara omradet blir mindre.
Dessutom kan metallramar, tallrikar, folie och andra varmeskarmelement som innehaller tra, glas och
plast, samt belaggningar som innehaller metallpulver, paverka Bluetooth-kommunikation. Betong,
armerad betong och metall gér kommunikation omgijlig.

» Anvand ett vinyl- eller plastholje for att skydda instrumentet fran regn och fukt. Metalliska material bor inte
anvandas.

* Bluetooth-antennens riktning kan ha negativa effekter pa det anvandbara omradet.

@ Minskat anvindningsomrade pa grund av atmosfariska forhallanden
+ Radiostralarna som anvands av iX kan absorberas eller spridas av regn, dimma och fuktighet fran
manniskokroppen, vilket kan leda till en minskning av det anvandbara omradet. Pa samma satt kan det
anvandbara omradet ocksa bli mindre nar du kommunicerar i skogsbevuxna omraden. Eftersom tradlésa
enheter forlorar signalstyrka nara marken bor du utféra kommunikation vid en sa hog position som majligt.

%

*+ TOPCON CORPORATION kan inte garantera full kompatibilitet med alla Bluetooth-/tradlés LAN-produkter
pa marknaden.

15



5. GRUNDLAGGANDE DRIFT

Lar dig grundlaggande knappfunktioner har innan du laser varje matmetod.

5.1 Grundlaggande knappfunktioner

{ESC} - —{ PRG } Programlége
Skarmenhet {S.P.} {B.S.}
s / o
O O 77@7@7@7 { % } Stjarntangentslage
T@_@t @--. {1} Belysning
i KLNOQR i {0}~{9}
iTUWVXZI E { } {i}
' ! L {A}~{Z} to {@}
1 L& %% e |
-
—° g G} {p}{a} {v}
&
,,@ { Enter}
\O O O

{ @ }Vaxla ingangslage  Luminanssensor

@ Strom PA/AV
IC778. STROM PA/AV”

@ Upplysning av harkorset/knapparna och val av ljusstyrka for skirmens bakgrundsbelysning

Vaxlar harkorsets belysning och knappbelysningen pa/av (nar
{eed knappbelysningen ar pa gar bakgrundsbelysningen ned)

I3 Ljusstyrka: "19.7 Instrumentférhallanden - instrument”

@ Vaixla till stjarntangentslage

‘ {*x} Vaxlar till stjarntangentslage/foregaende skarm

I3 5.4 Stjarntangentslage”

@ Vaxla till programlage

‘ {PRG} ‘ Vaxlar till program-/grundlage ‘

L/

+ Vaxla inte mellan lagen med {PRG} eller stang inte AV strémmen genast efter att du tryckt pa {PRG} (nar
ett program aktiveras eller avslutas).

@ Vaixlar laserpekaren/hjalpljuset PA/AV

{} (Tryck och hall intryckt Slar laserpekaren/hjalpljuset PA/AV

tills en ljudsignal hors)

[ "Switching { % }-funktionen: 19.7 Instrumentférhallanden - instrument”

(Observera

+ Andringar kan ockséa goras genom att trycka pa ikonen péa Statusikon eller i stjarntangentlage.
I3 5.2 Bildskarmsfunktioner Statusikoner”, ”5.4 Stjarntangentslage”
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5. GRUNDLAGGANDE DRIFT

@ Inmatning av bokstaver/siffror

{0} Véaxla mellan siffror/bokstaver (stora)/bokstaver (sma)
{0} + {w} Visa/dolj <Input Panel>
Mata in den siffra eller symbol som finns tryckt ovanfér knappen (under
{0} till {9} sifferinmatningslage)
Mata in bokstaver i den ordning de finns uppraknade (i
bokstavsinmatningslage)
o Mata in ett decimalkomma (under sifferinmatningslage)
) Mata in kod (i bokstavsinmatningslage)
I Mata in ett plus- eller minustecken (under sifferinmatningslage)
- Mata in kod (i bokstavsinmatningslage)
{ESC} Avbryt inmatning
{0} + {S.P} Vaxla till nasta punkt
{B.S.} Radera ett tecken till vanster.
{S.P.} Mata in ett blanktecken (stiger med 1 nar du staller in datum och tid)
Flytta markoren till vanster/hoger
(€GP} y g
{AY{w} Flytta markéren upp/ner
{Enter} Valj/godkann inmatat ord/varde

[’ Inmatning av regler och inmatning av specialtecken: ”5.3 Inmatning av tecken med inmatningspanelen”

@ Vilj alternativ

/ Flytta markéren/markerat objekt upp/ner
{a}{v}
Flytta markdren/markerat objekt till vanster/hdger eller valj annat
i alternativ
{0} + {S.P} Vaxla till ndsta punkt
{S.P.} Visa andra alternativ
{Enter} Valj/godkann alternativet
@ Andra
‘ {ESC} Tillbaka till féregéende skarm

17



5. GRUNDLAGGANDE DRIFT

5.2

Bildskarmsfunktioner

Skarmar kan styras med hjalp av knapparna pa tangentbordet eller pekskarmen. Pekskdarmen kan anvandas
antingen med den tillhandahallna pekpennan eller dina fingrar.
Det ar ocksa mojligt att tillfalligt stdnga av pekskarmen.

%

* Repa inte skarmen och anvand inte vassa redskap pa skarmen. Anvand endast pekpennan.

Anvandning av pekpennan

Pekpennan kan anvandas for att valja menyer och knappar pa skarmen och for att anvanda rullningslisten.

Tillféllig inaktivering av pekpanelen

Pekpanelen kan tillfalligt inaktiveras. Detta ar sarskilt anvandbart vid rengéring av bildskarmen.
For att inaktivera skarmen, tryck pa [ pa Statusikonen. Skarmen nedan visas.
I3 Allokering av [@: "19.13 Andra ikoner for stjarntangentslage”

The touch panel is
temporarily de-activated.
(Press ESC key to
cancel.)

EREE0ERD

Pekskarmen kan inte anvandas medan ovanstaende meddelande visas. Tryck pa {ESC} for att avbryta
meddelandet och ateraktivera pekskarmen.

(Observera:

» Anvandning av tangentbordet ar delvis begransad under tillfallig inaktivering av pekpanelen.

Visning och anvéandning av skarmar

Basic observation - SHY
SHV
SHVdist
Graphic

Tryck pa skdrmens —
titel for att visa popup

lloll

Return to previous scree

Driftikoner —

eturn to Top menu

°48'00"
(== _J@

—

HBGECERC

\{RK On MOTOR OSET MEA

Vaxla driftikoner
+ Allokering av driftikoner, visade objekt och teckenstorlek kan andras enligt anvandarpreferenser.
[C7719. ANDRING AV INSTALLNINGAR”
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5. GRUNDLAGGANDE DRIFT

Ovre meny

Ikoner for

lagesvaxling
Programaktiverin
gsikoner

(Observera:

MAGNET Field
N

&
TSshield Cloud OAF

» "TSshield” och "Cloud OAF” kanske inte ar installerade beroende pa det land eller det omrade dar

instrumentet ar kopt.

» Endast ett program kan aktiveras at gangen. lkoner vars bakgrund ar gra kan inte valjas.

Skarm for versionsvisningslage

Instrumentnamn

Serienummer

Funktioner pa

SOKKIA
iX-100XA

. S/N  XX000000

(c) 2016 Topcon Corp.
All Rights Reserved.

X XXEN_XX

X XXEN_XX
X.XX_XX
X.XX_XX
X.XX_XX

,
Build
Tracking Mode

ditt instrument

(]
\_/

oK

2nd SIM
RC
Bluetooth

Wireless LAN
N

Lf

Skarm for observationslage ”SHV”-skarm

(1) Avstand

Basic observation - SHV

SD

(2) Vertikal vinkel

ZA

HA-R

(3) Horisontell vinkel

(1) Avstand

<[

1.507"
88°38' 03"
68°48'03"
.’

TRK Off MOTOR OSET MEAS

KD

=

[
\&

f=]

Skarmstatus kan vaxlas mellan SD (lutningslangd)/HD (horisontellt avstand)/VD (vertikala avstand).
[’ 719.2 Observationsférhallanden - avst’

(2) Vertikal vinkel

Vertikal vinkel-skarmen kan vaxlas mellan Zenith (Z=0°)/Horiz (H=0°)/Horiz (H=+90°)
For att vaxla vertikal vinkel/lutning i %, tryck pa [ZA/%] nar det allokerats till observationslage-skarmen.
I’ 719.1 Observationsférhallande - Vinkel/Lutning”
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5. GRUNDLAGGANDE DRIFT

Versalen i driftikonen indikerar det aktuella valda laget.
I3 Allokering av [ZA/%]: 719.12 Allokering av driftikoner”

(3) Horisontell vinkel
Tryck pa [RI/L] for att vaxla skarmstatus mellan HA-R (horisontell vinkel héger)/HA-L (horisontell vinkel
vanster). Versalen i driftikonen indikerar det aktuella valda laget.
I3 Allokering av [R/L]: "19.12 Allokering av driftikoner”

(Observera,

+ Horisontellt avstand och hojdskilinad visas ocksa i "SHVdist’-skarmen i observationslage.

Matningsskarm

Basic observation - SHV

Lasor avges 0 <<k
“ 88°38'15"
o 68°48'08"

Skarm for observationslage ”Graphic”-skarm

J Pilen visar norr som valt referensobjekt

Basic observation - Gra
Malpunkt —
—_—

N
E
BS\I z
Instrumentstation — s
sD
Skala ZA 88°38'39"
(enheter: m) | /5 HAR  68°48'07"
< )y =
Y >
HT MEAS
Foljande atgarder ar tillgangliga genom att vaxla driftikoner.
[CNFG] : | <Graphic configuration> kan anvandaren ange den grafiska skarmens inriktning och
vilken punkt, mal eller station som skall centreras pa skarmen.
[DEF.] . Atergar till skdrmens ursprungliga inriktning.

[ZoomlIn] : Zoomar in.
[ZoomOut] : Zoomar ut.
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5. GRUNDLAGGANDE DRIFT

Val av meny

For att valja en meny, tryck pa pekskarmen eller tryck pa relevant sifferknapp.

Setting out

;\/\': 2.Backsight setup
¥ ¥
‘ RJ’ 3.50 data setting ‘ 5.Key in coord

¥ ¥
‘“ 4.Setting out ‘. 6.Set out coords

Siffra ]

Statusikoner

Anger aktuell status for instrumentet.
Véxla mellan de relevanta alternativen for ett objekt genom att trycka pa ikoner.
Att trycka och halla visar en lista 6ver alla tillgangliga alternativ fér objektet och, i vissa fall, en lank till

konfigurationsskarmen for det objektet.

Basic observation - SHV
SD

Z“ 88°42'55"
66°55'23"
< =g

Allokering av ikonerna i Statusikonen motsvarar den i stjarntangentslaget.
IC3 Om ikoner: ”5.4 Stjarntangentslage”

— Statusikoner
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5. GRUNDLAGGANDE DRIFT

5.3 Inmatning av tecken med inmatningspanelen

For att visa <Input Panel>, valj i statusikon-/stjarntangentslage eller medan du trycker pa {o} tryck pa
{w}. Det har tangentbordet kan anvandas for att mata in numeriska och alfabetiska tecken samt symboler.
Tryck igen pa ikonen for att sténga.

(Observera|

* Nar <Input Panel> tacker ikonen i statusikonen anvander du pekpennan for att dra inmatningspanelen
till en annan del av skdarmen s& att du kan komma at ikonen .

Inmatningspanel

Esc
Tab
CAP
Skift

Ctrl
Del/<
«— >

ENT
Mellanslag
ad

Tab[a]w]e r ] t]y uli]o]p]i]]
CaPla|s|d[fT|g|h[i]|k][l]F

shift| z [2[c|[v|b|n|m]|., s
ctifai] [y ] [s]t]e]>

: Raderar alla inmatade tecken

. Flyttar markéren till ngsta textruta

: Vaxlar mellan stora och sma bokstaver och siffror/symboler

: Véaxlar mellan stora och sma bokstaver och siffror/symboler. Avbryts efter inmatning av ett

enda tecken.

. Ingen funktion

: Raderar tecknet till vanster/hoger eller raderar hela texten i det aktiva avsnittet

. Flytta markdren till véanster/hdger

: Godkann inmatade tecken

: Matar in ett blankt slag

. Ger atkomst till ytterligare latinska/germanska tecken/symboler. Avbryts efter inmatning av

ett enda tecken.
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5. GRUNDLAGGANDE DRIFT

5.4 Stjarntangentslage

Via stjarntangentslage kan du hoppa direkt fran varje grundlagesskarm till skarmen for att kontrollera/andra
olika installningar. Tryck pa stjarntangenten { % } fér att ga in i stjdrntangentslage. Varje ikon kan tryckas eller
tryckas och hallas pa samma satt med statusikonen.

» 12 ikoner som allokerats i stjarntangentslage och de 8 ikonerna ovan motsvarar den statusikonen
« Allokeringen av ikonerna kan andras.
[C3 Andra allokering av stjarntangentslage: "19.13 Andra ikoner fér stjarntangentslage”

| o — (1) (2)(3) (4)
€ Q) O
4 — (5)(6)(7) (8)
@
] — — (9)(10) (1)
ppm O

- 12 och 13 ar inte allokerade
da instrumentet fraktas.
Anger aktuell status for instrumentet.

Vaxla mellan de relevanta alternativen for ett objekt genom att trycka pa ikoner. Att trycka och halla visar en lista
over alla tillgangliga alternativ for objektet och, i vissa fall, en Iank till konfigurationsskdrmen for det objektet.
Narmare uppgifter om varje ikon beskrivs nedan. (Siffrorna motsvarar ikonerna ovan).

(1) Batteriikon
Aterstaende batteritid (temperatur = 20 °C, EDM pa).

Den aterstaende batteritiden som visas nar avstandsmatning pagar kanske skiljer sig fran den som visas
vid andra tillfallen.

Du kan hoppa till strdmkonfigurationsskarmen.
[C7 719.6 Instrumentférhallanden - stréom”

‘ Go to Power supply configJ

Vid anvandning av standardbatteri (BDC70)
Niva 3 Full effekt
5;1 - Niva 2 Gott om effekt kvar.
B Niva 1 Halften eller mindre effekt kvar.
= Niva 0 Lite effekt kvar. Forbered ett ersattande batteri. (Blinkar rétt och svart)
»

Ingen strdbm  Avbryt drift och ladda batteriet. (Rdd bild i mitten av skarmen)
[’ 76.1 Batteriladdning”

Vid anvandning av externt batteri (BDC60A/61A)
N Niva 3 Full effekt
I8 Niva 2 Gott om effekt kvar.
(=18 Niva 1 Halften eller mindre effekt kvar.

Z
<
o
o

Lite effekt kvar. Forbered ett ersattande batteri.
[’ 76.1 Batteriladdning”
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5. GRUNDLAGGANDE DRIFT

(2) Ikon for maltyp
Val av maltyp och konfiguration av korrigeringsvarde for prismakonstant.
Du kan hoppa till avstands- eller reflektorkonfigurationsskarmen.
I’ 719.2 Observationsférhallanden - avst’
[’ 719.3 Observationsférhallanden - reflektor (mal)’

: Prisma (0 mm)

*Prism Omm @,
360°Prism -7mm E- : 360° prisma (-7 mm)
Sheet Omm - Ark (0 mm)
N-Prism m : N-prisma
(@]

: ”+” anger ett mal som anvands med en extern enhet eller i ett installerat
program i programlaget.

Prism+ Omm

Go to Dist config.
Go to Reflector config.

(3) Motorikon
Konfiguration av status fér automatisk pekning/sparning. Skarmen kanske andras nagot beroende pa det
valda malet. Automatisk sparning-objekt galler endast for modeller med automatisk sparning och &r inte
tillgangliga foér modeller med automatisk pekning.
Du kan hoppa till s6knings-/sparningskonfigurationsskarmen.
IC7710.1 Instaliningar fér automatisk pekning och automatisk sparning”

Track : Utfor automatisk pekning och sparning vid avstandsmatning
*Search : Utfor endast automatisk pekning vid avstandsmatning

None : Mat endast avstandet

TRK O : Inled automatisk sparning. "Trk Off’ visas nar automatisk sparning utfors

n eller i "vantar pa prisma”-status. Tryck for att ga ur automatisk sparning.

Search : Pabdrja sbkning

INV : Roterar instrumentet 180°

Go to Search/Track config.

En av fdljande ikoner visas medan motorn &r i drift for att ange aktuell status for instrumentet.

. Roterar

: Roterar med fast hastighet

. Soker/soker efter borttappat mal under automatisk sparning

. Automatisk sparning pagar

- : Automatisk sparning inaktiv (nar automatisk sparning angivits)
& . Automatisk sparning i férutsagd riktning

_ . Vantar pa prisma under automatisk sparning

[ Forutsagd riktning och vantar pa prisma: ”10.1 Instéliningar for automatisk pekning och automatisk
sparning [[J] Lost Prism”

» Automatisk sparning och automatisk pekning kan inte utféras nar "Reflectorless” har valts som maltyp
(m visas). Automatisk sparning och automatisk pekning kan inte utféras nar "Sheet” har valts som

maltyp ( > visas).
* En pil som visar rotationsriktning visas nar instrumentet roterar med fast hastighet.

24



5. GRUNDLAGGANDE DRIFT

(4) Ikon for laserpekare/hjalpljus
Val av status for laserpekare/hjalpljus.
[C3 Vaxlar laserpekaren/hjalpljuset PA/AV: ”5.1 Grundlaggande knappfunktioner”
Du kan hoppa till instrumentkonfigurationsskarmen.
IC3719.7 Instrumentférhallanden - instrument”

Guide light: On

(™
Guide light: Off B
il

 Hjalpljus PA
 Hjalpljus AV
: Laserpekare PA

Laser-pointer: On

*Laser-pointer: Off

Go to Instrument config.

(Observera

* Laserpekaren stéangs automatiskt AV under avstandsmatning.

: Laserpekare AV

(5) lkon for kompensering av lutningsvinkel

De vertikala och horisontella vinklarna kompenseras automatiskt fér sma lutningsfel med hjalp av den
tvaaxliga lutningssensorn.

Val av lutningsfunktionens tillstand.

Du kan visa <Tilt> eller hoppa till vinkel-/lutningskonfigurationsskarmen.
I3 <Tilt>: ”7.2 Nivellering”

IC7 Installning av kompensering av lutningsvinkel: ”19.1 Observationsférhallande - Vinkel/Lutning”

Go to Tilt screen

*Tilt crn: H,V : Horisontella och vertikala lutningsvinklar kompenserade (bla)
Tilt crn: No : Ingen kompensation
Tilt crn: V : Endast den vertikala lutningsvinkel har kompenserats (grén)

Go to Angle/Tilt config.

(Observera:|

. - visas nar instrumentet inte ar i niva.

(6) Kommunikationsstatus med ikonen fér externa enheter
Val av kommunikationsmetod med externa enheter.
Du kan hoppa till kommunikationskonfigurationsskarmen.
7 Installning av RS232C-kommunikation: ”9.3 Anslutning via RS232C-kabel”
[C7 Instalining av Bluetooth-kommunikation: 9.1 Tradlés kommunikation med Bluetooth-teknik”

Serial port : Anslutning via RS232C-kabel
«Bluetaoth : Anslutning via Bluetooth-tradlos teknik

Go to Comms config.

Status for anslutning till externa enheter visas pa féljande satt.
i) Anslutning via Bluetooth-tradlds teknik

: Ansluter

[, . Avbryter anslutningen

H.

(E: : (Antennen &r i rorelse) Soker efter andra Bluetooth-enheter

(& . (Antennen ar stillastdende) Kommunikationsinstéllningar pagaende/férbereder for
kommunikation (Instrumentet har just slagits pa osv.)
: Anslutningsfel (ikonen blinkar)
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5. GRUNDLAGGANDE DRIFT

ii) Anslutning via RS232C-kabel

: RS232C ar vald
BB . Skickar data fran en datainsamlare till iX
E-E . Skickar data fran iX till en datainsamlare

= . Utbyter data i bada riktningarna mellan iX och en datainsamlare

[e]
g 44

* En rod pil indikerar att datadverféring har misslyckats och data maste séndas igen.

(7) Ikon for inmatningslage
Val av inmatningslage

1 Inmatning av siffror och symboler
_a Inmatning av sma bokstaver
_A Inmatning av stora bokstaver

I’ "5.1 Grundlaggande knappfunktioner @ Inmatning av bokstaver/siffror”

(8) Ikon for inmatningspanel
I’ ”5.3 Inmatning av tecken med inmatningspanelen”

(9) Ikon fér PPM-installning
Aktuell installning for atmosfarisk korrigeringsfaktor visas.
Du kan hoppa till atmosfarkonfigurationsskarmen.
[’ "19.4 Observationsférhallanden - atmosfar’

‘ Go to Atmos config.

(10) Internet-kommunikationsstatus
Anslutningsstatus for internetkommunikation visas.
Du kan hoppa till internetkonfigurationsskarmen.
IC779.4 Instaliningar och kommunikation for tradlés LAN”
[C379.5 Instaliningar och kommunikation fér mobil”

Konfiguration av internetkommunikation.

‘ Go to Internet config.

Status for anslutning till en router visas pa foljande satt.
i) Tradlés LAN-anslutning
: Frankopplad/signalens intensitet mindre &n -91 (dBm)

. Signalens intensitet -90 till -70 (dBm)
. Signalens intensitet -71 till -68 (dBm)
. Signalens intensitet -67 till -58 (dBm)
: Signalens intensitet stdrre an -57 (dBm)

.))) .1)) M .,)) .,))

i) Mobilnatsanslutning

m : Ansluten
m . Frankopplad
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5. GRUNDLAGGANDE DRIFT

(11) Ikon for konfigureringslage
Hoppa till konfigureringslage.
IC7719. ANDRING AV INSTALLNINGAR”

(12) Ikon fér pekpanel
Inaktivera pekpanelen tillfalligt.
Du kan hoppa till skdrmkonfigurationsskarmen.
IC3719.5 Instrumentférhallanden - skarm”

Touch panel temporarily de-activated : Pekpanelen tillfalligt inaktiverad.
Go to Display config.

(Observera:|

* Denna ikon kan inte anvandas under avstandsmatning eller vid datadverforing.

(13) Ikon for diskanvandning
Instrumentets diskstatus (minne) visas.

E : Under 20 %

: 20 till 50 %
a . Over 50 %

Tryck och hall diskikonen i Statusikonen for att kontrollera diskanvandningens detaljer.

Internal disk Anvant ut inst tets diskk itet
Used space  102828KB | ‘AAnvant utrymme av instrumentets diskkapacite

Free space  410596KB :Fritt utrymme av instrumentets diskkapacitet

Capacity 513424KB :Instrumentets diskkapacitet

Removable Disk

Used space  213776KB | :Anvéant utrymme av diskkapaciteten pa den externa harddisken som

Free space 3724976KB anslutits till instrumentet

Capacity 3938752KB :Fritt utrymme av diskkapaciteten pa den externa harddisken som anslutits
till instrumentet

:Diskkapaciteten pa den externa harddisken som anslutits till instrumentet

%

* Information om den flyttbara disken visas endast nar en extern harddisk ar ansluten till instrumentet och
ett program pa programlaget ar aktiverat.
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6. ANVANDNING AV BATTERIET

6.1 Batteriladdning

Batteriet laddades inte pa fabriken. Ladda batteriet helt innan du anvénder instrumentet.

L/

 Laddaren blir ganska het vid anvandning. Detta &r normalt.

» Anvand inte andra batterier an de angivna.

» Laddaren ar endast for inomhusbruk. Anvand inte utomhus.

+ Batterierna kan inte laddas, aven om laddningslampan blinkar, nar temperaturen ligger utanfér
temperaturomradet for laddning.

 Ladda inte batteriet strax efter att laddningen ar klar. Batteriets prestanda kan férsamras.

« Ta batterierna ur laddaren innan lagring.

* Dra strdmkabeln ur vagguttaget nar den inte anvands.

+ Forvara batteriet i ett torrt utrymme dar temperaturen ar inom féljande omrade. For langtidsférvaring bor
batteriet laddas minst en gang var sjatte manad.

Forvaringsperiod Temperaturomrade
1 vecka eller mindre -20 till 50 °C
1 vecka till 1 manad -20 till 45 °C
1 till 6 manader -20 till 40 °C
6 manader till 1 ar -20 till 35 °C

« Batterier alstrar kraft genom en kemisk reaktion och som ett resultat har de en begréansad livslangd. Aven nar
de lagras och inte anvands under langa perioder forsamras batterikapaciteten med tiden. Detta kan resultera
i att driftstiden for batteriet forkortas trots att det har laddats korrekt. | sadant fall behdvs ett nytt batteri.

PROCEDUR

1. Anslut stromkabeln till laddaren och anslut laddaren till
vagguttaget.

2. Montera batteriet i laddaren genom att matcha farorna pa
batteriet med ledarna pa laddaren.

Ledare

Fack 1

Laddningslampa

3. Nar laddningen startar bdrjar lampan blinka.

4. Lampan lyser oavbrutet nar laddningen ar klar.
5. Ta ur batteriet och koppla ur laddaren.
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6. ANVANDNING AV BATTERIET

(Observera|

* Fack 1 och 2:
Laddaren startar laddningen av batteriet som monterats forst. Om du placerar tva batterier i laddaren laddas
batteriet i fack 1 férst och dérefter batteriet i fack 2. (IC7 steg 2)

* Laddningslampa:
Laddningslampan ar slackt nar laddaren ar utanfér laddningstemperaturomradet eller batteriet ar felmonterat.
Om lampan fortfarande ar av efter att laddaren faller inom dess laddningstemperaturomrade och batteriet
monteras pa nytt, kontakta din lokala aterférsaljare. (IC7 steg 2 och 3)

» Laddningstid per batteri:
BDC70:ca 5,5 timmar (vid 25 °C) (laddningen kan ta Iangre tid an de tider som anges ovan nar temperaturen
ar antingen sarskilt hdg eller 1ag).

6.2 Installera/ta ur batteriet

Montera det laddade batteriet.
I Typ av stromkalla: "23. STROMFORSORJININGSSYSTEM”

%

» Anvand det anslutna batteriet (BDC70).

* Innan du tar bort batteriet, stang av strémmen till instrumentet. Om batteriet tas bort medan strémmen ar pa,
kan en varmstart intraffa. Filer och mappar kan ga férlorade som ett resultat.

+ Oppna inte batteriluckan medan strémmen &r pa.

» Skada inte den projicerade sensorn inuti batteriluckan. Var ocksa forsiktig sa att du inte stéanger batteriluckan
pa fingrarna.

* Nar du installerar/tar ur batteriet, se till att fukt eller dammpartiklar inte kommer i kontakt med insidan av
instrumentet.

* Ta ut batterierna ur lantmateriinstrumentet eller laddaren innan lagring.

PROCEDUR Montering av batteriet

1. Dra ner haken pa batteriluckan for att 6ppna.

2. Kontrollera batteriets polsida och satt i batteriet sdsom
visas.

%

» Satt inte in batteriet snett. Det kan skada instrumentet
eller batteriets poler.

3. Stang batteriluckan. Ett klick hors nar locket ar stangt.

29



7. INSTALLATION AV INSTRUMEN

%

» Montera batteriet i instrumentet innan du utfér denna operation, eftersom instrumentet kommer luta nagot om
batteriet ar monterat efter nivellering.

7.1 Centrering

PROCEDUR Centrering med okularet for optiskt lod

1. Se ill att benen ar atskilda med lika stora avstand
och att huvudet ar ungefar i niva.
Stall stativet sa att huvudet ar placerat éver
matpunkten.
Se till att stativetbenens andor sitter fast ordentligt
i marken.

Stadigt

2. Placera instrumentet pa stativhuvudet.
Dra at centreringsskruven pa undersidan av
enheten for att se till att den ar fast vid stativet
medan du stéder instrumentet med en hand.

3. Titta genom det optiska lodets okular och vrid pa
det for att fokusera pa harkorset.
Vrid fokuseringsringen pa det optiska lodet for att Fokusera
fokusera pa matpunkten. pa harkorset

4. Justera nivelleringsskruvarna for att centrera
matpunkten i det optiska lodets harkors.

—rl
I =
vV 6

[~ 7
@O0 ‘\& \’ {0 @

Nivelleringsskruvar

PROCEDUR Centrering med okularet for laserlodet (alternativt tillbehor)

1. Stall upp stativet och placera instrumentet pa
stativhuvudet.
[C777.1 Centrering”
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7. INSTALLATION AV INSTRUMENTET

2. Sla PA instrumentet.

IC7 8. STROM PA/AV”

Den elektriska doslibellen visas pa <Tilt>. X 0'34"
Y 1'05"
3 K

\

/-

-

+

TLT_OFS L-ON

3. Tryck pa [L-ON].

Laserlodets strale avges fran botten av

instrumentet. X 0'3 2" p

Y 1'04"
« Anvand {€}/{p>} pa den andra sidan for att justera

laserns ljusstyrka.

Laser lev.

HEEN

N

[

0
0
O]
(D |

|
|

TLT OFs |-OFF

4. Justera instrumentets position pa stativet med
nivelleringsskruvarna, tills laserstralen ar i linje med
centrum av matningspunkten.

5. Tryck pa [L-OFF] for att stdnga av laserlodet.
Alternativt kommer laserlodet att stdngas av
automatiskt nar du gar till en annan skarm.

(Observera

» Laserpunktens synlighet kan paverkas vid drift i direkt solljus. | en sddan handelse, skugga matpunkten.

7.2 Nivellering

PROCEDUR

1. Utfor centreringsproceduren.
I3 ”7.1 Centrering”

2. Centrera ungefarligt bubblan i doslibellen genom
att antingen férkorta stativbenet narmast bubblans Justering av
offcenter-riktning eller genom att forlanga stativets ben
stativbenet langst bort fran bubblans offcenter-
riktning. Justera ett trefotsben till for att centrera
bubblan.
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7. INSTALLATION AV INSTRUMENTET

. Sl PA instrumentet.

I 78. STROM PA/AV”

Den elektriska doslibellen visas pa <Tilt>.

"®” indikerar bubblan i doslibellen. Matomradet pa
cirkelns insida ar £1,5’ och matomradet pa cirkelns
utsida ar +6'".

. Anvand nivelleringsskruvar for att centrera ”®”

i doslibellen.

Svang forst pa instrumentet tills teleskopet ar
parallellt med en linje mellan nivelleringsskruvarna
A och B. Stall darefter in lutningsvinkeln till 0° genom
att anvanda fotskruvarna A och B for X-riktningen
och nivelleringsskruv C for Y-riktningen.

» Nar bubblan ar centrerad, ga till steg 5.

. Lossa lite pa centreringsskruven.

Titta genom det optiska lodets okular, skjut
instrumentet 6ver stativhuvudet tills matpunkten
ar exakt centrerad i harkorset.

Dra at centreringsskruven ordentligt.

Om instrumentet nivelleras med hjalp av laserlod,

emittera stralen fran laserlodet och kontrollera igen.

[C3 7.2 Nivellering PROCEDUR Centrering med
okularet for laserlodet (alternativt tillbehdr)”

. Kontrollera igen och forsakra dig om att bubblan
i den elektriska doslibellen ar centrerad.

Om den inte ar det, upprepa proceduren fran
steg 4.

. Tryck pa {ESC} for atergang till observationslage.

32

X
Y

TLT_OFS

0!36" e
1|06||

> Skjut instrumentet over
= stativhuvudet

Centreringsskruv




8. STROM PA/AV

%

« Nar strémmen inte kan slas PA eller strommen snart stéangs AV dven om batteriet &r monterat, kan det handa
att det inte finns nastan nagon strom alls kvar. Ersatt det med ett fulladdat batteri.
7 ”20. VARNINGS- OCH FELMEDDELANDEN”

PROCEDUR Strém PA

1. Tryck pa strémbrytaren pa sidan av instrumentet.

Nar strdommen ar pa visas <Tilt>.
[C7"7.2 Nivellering” steg 3

Tryck pa {ESC} for att ga till skarmen X 0'36" X
observationslage. Y 1'06"

Om "Out of range” visas, indikerar instrumentets

lutningssensor att instrumentet inte ar i niva.

Nivellera instrumentet igen med doslibellen, visa

darefter <Tilt>.

Tryck och hall n pa statusikonen eller

i stjarntangentslage. Valj darefter "Go to Tilt

screen”.

I3 ”5.4 Stjarntangentslage” (5) lkon for
kompensering av lutningsvinkel

=@
2

TLT_OFS

(Observera:|

* "Tilt crn.” i <Angle/Tilt> bor vara installt pa "No” om bildskarmen ar ostadig pa grund av vibrationer eller
stark vind.

I’ ”19.1 Observationsférhallande - Vinkel/Lutning”

Aterupptagningsfunktion
Aterupptagningsfunktionen atergar till skarmen som visades innan instrumentet stidngdes AV nar
instrumentet slas PA. Alla parameterinstéliningar sparas ocks&. Aven om batteriet &r helt urladdat kommer
denna funktion vara aktiv under 1 minut, varefter den avbryts. Ersétt ett tomt batteri sa snart som majligt.
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8. STROM PA/AV

PROCEDUR Stréom AV

1. Tryck och hall in (ca 1 s) strdmbrytaren pa
instrumentets sida.

L/

+ Nar nastan ingen batterikraft aterstar kommer
batteriikonen i statusikonen att bdrja blinka.
| denna handelse, avbryt matningen, sla av
strommen och ladda batteriet eller byt till ett
fulladdat batteri.

* For att spara strom kommer strémmen till
instrumentet att automatiskt slas av om det inte
anvands under en fast tidsperiod. Denna tidsperiod
kan stallas in i "Power off” i <Power supply>.
I3 719.6 Instrumentférhallanden - stréom”

* Det tar ungefar 5 sekunder for att stdnga av
strommen.

8.1 Konfigurering av pekskdarmen

Vid anvandning for forsta gangen, eller efter att ha
utfort en kallstart, kommer skarmen for instélining av Tryck forsiktigt och hall pekpennan
pekskarmen att visas. Upprepa medZi‘ mgtl{:tnﬂs;/\{t:sar!ﬁ;t pa skarmen.
Tryck pa Esc for att avbryta.

Folj instruktionerna pa skarmen och peka med
pekpennan pa harkorset som visas pa skarmen. +
Tryck aven pa harkorsen pa den andra sidan av
bildskarmen. (Endast fér modellen med bildskarm pa
bada sidor).

(Observera:

» Konfiguration av pekpanelen kan utféras nar som helst under normal drift genom att trycka pa [PNL CAL]
i <Display>.
[C7719.5 Instrumentférhallanden - skarm”

8.2 Attlosa programvaruproblem

Om du upplever problem med instrumentet och misstanker ett fel i programmet, prova en varmstart. Om
problemet inte blir I6st med en varmstart &r nasta steg ar att utféra en kallstart. En varmstart kommer inte radera
matdata i instrumentet, men kommer att avbryta aterupptagningsfunktionen. Nar det ar maojligt, sand data till

en persondator fore omstart.

PROCEDUR

1. Stang AV instrumentet.

2. Tryck pa strombrytaren pa sidan av instrumentet
samtidigt som du trycker pa {Enter}.
Instrumentet aterstalls och strommen slés PA
som vanligt.
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8. STROM PA/AV

Kallstart

Om problemet inte blir I16st med en varmstart ar nasta steg ar att utféra en kallstart. En kallstart kommer
inte radera matdata i instrumentet men alla parametrar kommer att aterstallas till fabriksinstallningarna.

Om informationen i minnet &r viktig MASTE DU OVERFORA DEN TILL EN DATOR INNAN DU UTFOR
EN KALLSTART.

For att utfora en kallstart, hall ner { %} och {S.P.} och tryck pa strombrytaren pa sidan av instrumentet.
Instrumentet aterstélls och strommen slas PA som vanligt.

I 719.14 Aterstall standardinstaliningar’

Problem att stinga AV

Nar instrumentet inte kan stangas AV som vanligt, tryck pa aterstallningsknappen med spetsen pa
pekpennan.

%

+ Genom att trycka pa aterstéallningsknappen kan data i filer och mappar férloras.

Aterstéllningsknapp

8.3 Strom PA/AV fran extern enhet

Instrumentet kan slas PA/AV fran en extern enhet, till exempel en dator eller datainsamlare.

%

+ Lésenordet maste matas in efter att instrumentet har slagits PA fran en extern enhet om ett I6senord har
stallts in.

[’ PWR-On fjarrfunktion: ”19.7 Instrumentférhallanden - instrument”
[C7 Att stélla in ett Idsenord: 719.9 Instrumentférhallanden - I16senord”
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA

Instrumentet har stéd for tradlds Bluetooth-teknik och RS232C fér kommunikation med datainsamlare el.dyl.
Nar det géller internet-anslutning, finns stdd for tradldés LAN och SIM. Inmatning/utmatning av data &r majligt
genom att anvanda ett USB-minne eller genom att ansluta en USB-enhet. Las denna handbok tillsammans
med bruksanvisningen fér den externa enheten i fraga.

%

» Nar du anvander Bluetooth for kommunikation, las 4.3 Bluetooth-tradlos teknik/tradlos LAN”.

9.1 Tradlos kommunikation med Bluetooth-teknik

Bluetooth-modulen som ingar i instrumentet kan anvandas for kommunikation med Bluetooth-enheter sdsom
datainsamlare.

Bluetooth-anslutningslage
Kommunikation mellan ett par Bluetooth-enheter kraver att en enhet stalls in som "Master” och den andra
som "Slave”. iX ar alltid "Slave” och den kopplade datainsamlaren ar "Master” vid matningar och
registrering av data mellan dem.

PROCEDUR Instéllningar for Bluetooth-kommunikation

Configuration

M} 1.0bs.condition

1. Valj "Comms” i konfigureringslage.

2. Valj "Comms mode” i <Communication Setup>.

4 1 .Comms mode

' 2 Comms type

‘. 5.Internet

Comms mode |][fTSRerelds :

3. Stall in "Comms mode” till "Bluetooth”.
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

4. Valj "Comms type” i <Communication Setup>.

5. Valj "S-Type”.

(Observera:

*"T-Type” &r for instrument som anvander
GTS-kommandon.

. Valj kommunikationsinstallningar for S-type.
Installningsalternativ och -val
(*: Fabriksinstallning)

(1) Check sum : Yes/No*
(2) Controller : Remote/2 Way/2
Way+Remote*

%

+ Andring av kommunikationsinstaliningar under
Bluetooth-kommunikation kommer att avbryta
anslutningen.

* Inga andringar i fabriksinstallningen ar
nddvandiga sa lange som du ansluter till ett
rekommenderat program pa datasamlaren. Om
en anslutning inte kan upprattas, kontrollera
kommunikationsinstallningarna for iX och
datainsamlaren.

7. Valj "Bluetooth” i <Communication Setup>.

Communication Setup

@ 1 Comms mode

‘. =3l 3.RS232C
@ ‘. 4.Bluetooth

‘. 5.Internet

Checksum
Controller

kd

’ 2Way+Remote

Communication Setup

@ 1 Comms mode

‘. [&d) 3.RS232C

@ 4 Bluetooth
‘. 5.Internet
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

8. Stall in "Authentication” som "Yes” eller "No”.

Om "Authentication” ar satt till "Yes” maste
|6senordet aven ges pa kopplingsenheten. [fiH] Authentication No ] :

] u/ Passkey | |

@

Al

Info

9. Nar "Authentication” ar satt till "Yes”, ange samma

I6senord som fér den avsedda kopplingsenheten.
Aven om "Authentication” &r satt till "No” krévs ett En| L2 Authentication No ] :

l6senord nar autentisering ar aktiverat pa u/ Passkey i

kopplingsenheten som anvands. ©

» Upp till 16 siffror kan visas. Inmatade tecken
visas som asterisker (t.ex. "*****”). Lésenordet
angavs som "0123” i fabriken.

H|=
N O
&)<

Info

10.Tryck pa {Enter} for att slutfora installningarna.
Ga vidare till Bluetooth-kommunikation.
I3 9.2 Kommunikation mellan iX och
kopplingsenheten”

(Observera

* Foljande alternativ visas nar du valjer "T-type” i steg 3.
(1) REC Type

REC-A* (nyligen uppmatta data utmatas)/REC-B (visade data utmatas)
(2) Terminate

ETX*/ETX+CR/ETX+CR+LF
(3) TRK State

Pa (med sparstatusinformation)/Av*
(4) Ack mode

Pa*/Av

Avbryt

Valj alternativet Av eller P& for vagnretur (CR, carriage return) och radmatning nar du samlar matdata med
en dator.

ACK-lage

Vid kommunikation med en extern enhet kan protokollet fér handskakning utelamna [ACK] som kommer
fran den externa enheten sa att data inte sands igen.

Pa: Standard

Av: Utlamna [ACK]
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

PROCEDUR Visa information om Bluetooth for iX

1. Tryck pa [Info] i <Bluetooth>" for att visa

information for iX.

I 79.1 Tradlds kommunikation med Bluetooth-
teknik PROCEDUR Installningar for
Bluetooth-kommunikation”

Registrera Bluetooth-adressen (BD ADDR) som

visas hari den ihopkopplade enheten som angivits

som "Master”.

2. Tryck pa {Enter} for att aterga till <Bluetooth>.

Bluetooth-enhetsadress

©

OK

BD ADDR 00:07:80:a1:b5:6d

[
I

Detta ar ett nummer som ar unikt for en specifik Bluetooth-enhet och anvands for att identifiera enheter
vid kommunikation. Detta nummer bestar av 12 tecken (siffrorna 0 till 9 och bokstaver fran A till F).
Vissa enheter kan refereras till genom sin Bluetooth-adress.

9.2 Kommunikation mellan iX och kopplingsenheten

L/

* Bluetooth-kommunikation gor att instrumentets batteri tdms snabbare an vid normal drift.
« Kontrollera att kopplingsenheten (datainsamlare, dator, mobiltelefon, el.dyl.) ar pa och att de relevanta

Bluetooth-installningarna ar ifyllda.

+ Alla kommunikationsinstallningar kommer att aterstallas till fabriksinstallningarna nar en kallstart utfors.

Kommunikationsinstallationen maste utféras igen.

IC779.1 Tradlés kommunikation med Bluetooth-teknik”

PROCEDUR

1. Slutfor de nédvandiga iX-installningarna for
Bluetooth-kommunikation.
ICF 79.1 Tradlés kommunikation med Bluetooth-
teknik PROCEDUR Installningar for
Bluetooth-kommunikation”

2. Inled datainsamlarens kommunikation.
IC3 Programmets bruksanvisning &r monterad pa
datainsamlaren.
Nar en forbindelse har upprattats visas .

3. Avbryt datainsamlarens anslutning.

1.507"

sD

“* 88°38'03"

68°48'03"
- P

@B D

TRK Off MOTOR OSET

MEAS

»

EEGECERD
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

9.3 Anslutning via RS232C-kabel

Kommunikation med RS232C ar mojlig genom anslutning av instrumentet och en datasamlare med kabeln.

PROCEDUR Grundldaggande kabelinstallningar

1. Stang AV instrumentet och anslut det och en
datasamlare med en granssnittskabel.
I’ Kablar: ”25. TILLBEHOR”

%

* Insert the interface cable to the serial/external
power source connector tightly and then turn it.

2. Valj "Comms” i konfigureringslage.

1.0bs.condition

2.Inst.config

E;|\ 3.Customize

4.Comms
5.Inst.cons.

Communication Setup

@ 1 Comms mode

3. Valj "Comms mode” i <Communication Setup>.

N ‘. &l 3.RS232C
@ 4 Bluetooth

‘. 5.Internet

Comms mode

4. Ange "Comms mode” som "RS232C".

Comms mode |}vkple
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

5. Valj "RS232C” i <Communication Setup>.

Communication Setup

@ 1 Comms mode

N ‘. [l 3.RS232C
@ ‘. 4.Bluetooth

‘ 5.Internet

6. Valj kommunikationsinstallningar for RS232C.

Installningsalternativ och -val -
(*: Fabriksinstallning) | Baudrate o600bps |4
(1) Baud rate : 1200/2400/4800/9600*/ _ n/ Data bits 8 bits D

19200/38400 bps ' Sl Parity Not set -
(2) Databits  : 7/8* bitar B & s bit 1 bit =
(3) Parity . Inte angiven*/udda/jamn NI O o
(4) Stop bit : 1%/ 2 bitar @ <

7. Tryck pa {Enter} for att slutféra installningarna.

9.4 Instdllningar och kommunikation for tradlos LAN

Ett program som har installerats pa instrumentet kan kommunicera med en extern enhet genom att ansluta till
internet via tradlés LAN.

PROCEDUR

1. Valj "Comms” i konfigureringslage.

Configuration

EE‘\ 3.Customize

4.Comms
5.Inst.cons.

Communication Setup
1.Comms mode

' E 2.Commstype

N ‘. el 3.RS232C
@ ‘. 4.Bluetooth

‘. 5.Internet

2. Valj’Internet” i <Communication Setup>.
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

3. Ange "Connection” som "WLAN” i <Internet>.
4. Ange "IP Settings” som "Auto” nar en IP-adress Connection
fas via DHCP-servern.

i
=2

EERECAR0

IP Settings ] Auto

<]

22

DNS Setting Connect

* Ange "IP Settings” som "Static” nar du anger en
IP-adress och ange relaterade alternativ.

Connection ’WLAN

IP Settings

IP Address 192.168.0.5
Subnet Mask |255.255.255.0

Gateway 192.168.0.1
routern som ska anslutas. (Undvik det

P\
overlappande intervall av IP-adresser som -EJ

tilldelats via DHCP-server)) DNs setting Connect

Exempel:

[«

EREE0ERD

Installningsalternativ
(1) IP-adress

(IP-adress kan anslutas till en router. Mata in

IP-adressen sa att den inte &r densamma for

Ange 192.168.0.3 nar routerns adress ar
192.168.0.1.

(2) Subnatmask
(Samma varde som fér routern som ska
anslutas)

(3) Gateway

(IP-adress for routern som ska anslutas)

5. Tryck pa [DNS Setting] i <Internet>.
Ange "DNS Setting” som "Auto” nar du anvander
en serveradress som tilldelas via en namnserver
och tryck sedan pa [OK].

DNS Setting

e

oK
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

» Ange "IP Settings” som "Static” nar det ar
nddvandigt att ange en DNS-serveradress
manuellt med hjalp av informationen fran din
internetleverantér. Ange relaterade alternativ och
tryck pa [OK].

Instéllningsalternativ
(1) Primar DNS

(IP-adress for den primara DNS-servern)
(2) Sekundar DNS

(IP-adress for den sekundara DNS-servern)
(3) Primar WINS

(IP-adress for den primara WINS-servern)
(4) Sekundar WINS

(IP-adress for den sekundara WINS-servern)

6. Tryck pa [Connect] i <Internet> for att ga till
skarmen for kommunikationsinstallningar.

7. Valj en kopplingspunkt bland de stkta tradlésa
LAN-atkomstpunkterna och tryck [Connect].

(Observera

* Det kan ta nagra sekunder innan listan 6ver
atkomstpunkterna for tradlés LAN visas.

8. Ange nddvandiga sakerhetsinstallningar for den
tradldsa LAN-anslutningen i <Wireless Network
Properties> och tryck pa [OK].

DNS Setting
DNS Primary 192.168.0.100
DNS Secondary [192.168.0.101
WINS Primary 192.168.0.100
WINS Secondary [192.068.0.101

s

OK

DNS Setting Connect

TIWLNAPI1 m

IP Information|IPv6 Information Wireless Information

Select a network and press connect or right-click for more options.
To add a new network, double-click 'Add New'.

A Topoon-Wif EI Connect
1 Topcon-Wifil —
Topcon—Wifi2 View |__og

i Topcon—Wifi3
i Topcon—Wifi4

Status:
Signal Strength:

Not Connected
No Signal
[] Notify me when new wireless networks are available

Wireless Network Properties
Network name (SSID):

[] This is a computer-to-computer (ad hoc) network
[] Hidden

Topocon-Wifi2

Encryption: ’AES El ‘ oK |
Authentication: |WPA2-PSK B4

Network key:  |ABCDEFGH
Key index: 1|

]

[

EAP type: s J~] I:l w1
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

9. Kontrollera anslutningsstatus i skarmen for tradlos —— H.
information. Tryck pa [OK] for att aterga till X

<Internet> IP Information|IPv6 Information| Wireless Information|
’ Select a network and press connect or right-click for more options.

To add a new network, double-click 'Add New'.

i Topcon-Wifi El Connect

1 Topcon-Wifil

P Topcon-Wifi2 (preferred) View Log...

1 Topcon-Wifi3

i o |

Status: Connected to Topcon-Wifi2
Signal Strength:  Very Good

["] Notify me when new wireless networks are available

Ett program som har installerats pa instrumentet

kan nu kommunicera med en extern enhet.

* Tryck pa [Disconnect] for att avsluta
anslutningen.

* Tryck pa [Confirm] for att visa skarmen for
tradlds information och kontrollera
atkomstinstallningarna.

Confirm Disconnect

DNS-server och WINS-server

Domannamnservrar (DNS) ar servrar som I6ser ett domannamn (www.aaa.com etc.) till en IP-adress och
vice versa.

Windows Internet Name Service (WINS) ar en server som I6ser ett namn pa Windows Network till en
IP-adress och vice versa.

Sekundéara servrar for varje server finns for att |6sa IP-adresser i hdndelse av att ett serversystem ar nere.

9.5 Installningar och kommunikation for mobil

Ett program som har installerats pa instrumentet kan kommunicera med en extern enhet genom att ansluta till
internet via mobilanslutning.

%

» SIM-kort kanske inte anvands beroende pa modell, det land eller det omrade dar instrumentet ar kopt.

 En del SIM-kort kanske inte anvands beroende pa operatorer eller kontaktuppgifter med operatéren.

* IMEl-nummer (International Mobile Equipment Identity) kan krévas vid aktivering av SIM-kortet. Kontrollera
IMEI-numret pa skarmen i steg 6.

* Inaktivera PIN-koden pa ditt SIM-kort innan anvandning.

« Efter paslagning ar det nédvandigt att vanta ca 5 minuter tills
mobilkommunikation &r klar. Meddelandet till héger visas \
innan mobilkommunikationen &r klar. V' \ o SR s EermEsE.

Info : Checking Device ...
Please wait several minutes
to start the connection.

wd

OK

[ ) — ]
EEEECER0
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

PROCEDUR

1. Oppna batteriluckan.
I3 ”6.2 Installera/ta ur batteriet”
2. Satt ett SIM-kort i SIM-kortplatsen.

a SIM-kortplats %

|
» Anvand inte SIM-kortadapter. En intryckt adapter |
kan kanske inte tas ut eller den kan skada insidan
av SIM-kortsfacket.

3. Stang batteriluckan.

4. Valj "Comms” i konfigureringslage.

5. VAlj "Internet” i <Communication Setup>.

1.Comms mode
- 2.Comms type

AN ‘ 3.R$232C
@ ‘ 4.Bluetooth

‘ 5.Internet
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

6. Ange "Connection” som "Cellular2” i <Internet>

och ange operatorinformation for att ansluta.

Installningsalternativ
(1) Uppringningsnummer
("99¢# eller *99***1#)
(2) APN
(Atkomstpunktens namn tillhandahalls fran
din operator)
(3) Anvandarnamn
(Anvandarnamnet tillhandahalls fran din
operator)
(4) Loésenord
(Losenordet tillhandahalls fran din operator)
(5) Autentisering
Nej/PAP/CHAP

%

* Nar IMEI-numret kravs for aktivering av
SIM-kortet, kontrollera IMEI-numret som visas
pa den har skarmen.

. Tryck pa [Search] for att soka bland
anslutningsfardiga operatdrer i instrumentets
omedelbara narhet.

Valj operatéren som angavs i steg 6 och tryck
pa [OK].

* Tryck pa [Status] for att visa
kommunikationsstatus. Fdljande ar de visade
alternativen.

Operatérens namn  : Valt namn fér operatér

Niva : Anslutningsstatus visas
i 5 nivaer

Kontroll1 . OK/-

Kontroll2 . OK/-

Anslutning : OK/ING

(Observera:

» "Carrier Name” och "Check1” kanske inte visas
aven om anslutningen etablerats korrekt.

Connection Cellular2 : z m

7] =

@ Carrier Name

Dial Number [*99# (D]

(3R APN CarrierA.net

< User Name  |userl
Password userl
Authentication [No -
IMEI 999999999999999 |+ |

Search Status

Carrier Status |Type |
Current UMTS
CarrierB Available UMTS
OK
Carrier Name CarrierA
Level 4
Check1 OK
Check?2 OK
Connection oK
OK
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

8. Tryck pa [Connect] i <Internet> for att inleda
kommunikation.

Ett program som har installerats pa instrumentet
kan nu kommunicera med en extern enhet.

* Tryck pa [Disconnect] for att avsluta
anslutningen.

%

* Om du inte kan na internet efter en serie
anslutningssteg, kontrollera uppringningsnumret.
Om fel uppringningsnummer inmatats ar internet-
anslutningen inte tillgénglig.

9.6 Anslutning via USB-kabel

Connection

Carrier Name CarrierA

Dial Number

*Q0#
CarrierA.net
User Name userl

il E £

Search Status Connect

Cellular2 : i
=

EREBCERD

L]
) D

Disconnect

Genom att anvanda USB-port 2 kan instrumentet och en dator kommunicera. Det finns USB-lage och

mobillage.

USB-port

Instrumentet har tva olika USB-portar. Portarna anvands for anslutning till olika typer av enheter.

Portnamn

Enhetstyp

USB-port 1 USB-minne

USB-port 2 (mini-B) datorer el.dyl.

USB-port 2 (mini-B)

USB-port 1

L/

+ TOPCON CORPORATION kan inte garantera att alla USB-enheter ar kompatibla med USB-portarna pa iX.
» Anvand en dator med Windows Vista / 7 och som har formagan att ansluta via USB.
* Ta forsiktigt bort USB-kabeln ur USB-port 2 for att undvika skador pa kabeln.
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

(Observera,

« | fraga om nedladdning och installation av drivrutinen fér exFAT-filsystemet/ActiveSync/Windows Mobile
Device Center, 6ppna Microsofts supportsida.

PROCEDUR Anslutning av instrumentet till en dator for att 6verfora data fran instrumentet
i USB-lage

1. Skjut upp haken pa den externa
granssnittsluckan for att 6ppna.

2. Stang AV instrumentet. Anvand USB-kabeln for
att ansluta datorn och USB-port 2 pa instrumentet.
I 8. STROM PA/AV”

(Observera

 Datorn behdver inte stdngas AV fore anslutning.

3. Tryck pa strémbrytaren pa sidan av instrumentet
samtidigt som du trycker pa {Enter} for att visa en
meddelanderuta som fragar om du vill starta @ USE mode?
i USB-lage, tryck darefter pa [YES].
Instrumentets skarm kommer att vara
i <USB Mode>.

(Observera:|

« Instrumentet kanske inte visas som <Removable
Disk>. Det beror pa Windows-installningar.

%

Folj instruktionerna nedan for att sakerstalla att
instrumentet fortsatter att fungera normalt under
USB-6verforing.
« Andra inte mapphierarkin eller -namn

i <Removable Disk>.
» Formatera inte den "flyttbara disken” pa datorn.

4. Utfor "Safely Remove Hardware”
i aktivitetsfaltet och koppla ur USB-kabeln.

5. Tryck och hall in strdmbrytaren (ca 1 s) for att

stédnga av instrumentet for att avsluta
anslutningen i USB-lage.
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

PROCEDUR Anslutning av instrumentet till en dator for att 6verfora data fran instrumentet
i mobillage

Synkron programvara bor installeras pa datorn beroende pa Windows-version.

Dator som ska anslutas Synkron programvara
Windows vista/7 Windows Mobile Device Center

1. Skjut upp haken pa den externa
granssnittsluckan for att 6ppna.

2. Stang AV instrumentet. Anvand USB-kabeln for
att ansluta datorn och instrumentet.
[CF "8. STROM PA/AV”

(Observera:

» Datorn behdver inte stangas AV fore anslutning.

3. Tryck pa strombrytaren samtidigt som du trycker
pa {Enter} for att visa en meddelanderuta som
fragar om du vill starta i USB-lage, tryck darefter
pa [NO].

Den synkrona programvaran &r i effekt.

(Observera:

* Instrumentet kanske inte visas som <Removable
Disk>. Det beror pa Windows-installningar.

L/

Folj instruktionerna nedan for att sakerstalla att
instrumentet fortsatter att fungera normalt under
USB-6verforing.
+ Andra inte mapphierarkin eller -namn

i <Removable Disk>.
» Formatera inte den “flyttbara disken” pa datorn.

4. Om den synkrona programvaran visar en
partnerinstaliningsskarm pa datorn och fragar om
du vill ange en partnerenhet, tryck pa [NO].

(Observera:

* En partnerinstallningsskarm kanske inte visas
beroende pa installningarna fér den synkrona
programvaran.

5. Koppla bort USB-kabeln for att avsluta
mobilldgesanslutningen.
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9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER

9.7 Insattning av USB-minne

Att spara data pa ett USB-minne eller importera data fran ett minne ar majligt med hjalp av det specifika
programmet i programlage.

IC3 USB-portar: "9.6 Anslutning via USB-kabel [[J] USB-port”

L/

* Ta inte bort USB-minnet medan data lases/skrivs.

PROCEDUR

1. Skjut upp haken pa den externa granssnittsluckan
for att 6ppna.
I3 79.6 Anslutning via USB-kabel”

2. Satt USB-minnet i USB-port 1.

%

*Vid anvandning av ett USB-minne med
4 metallterminaler pa ytan, for in det med
terminalen riktad framat for att undvika att skada
USB-porten.

USB-port 1

3. Stang haken pa den externa granssnittsluckan tills
du hor ett klick.

4. Spara data pa USB-minnet eller importera data
fran minnet.
[CF Programforklaringar for varje program
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10. INRIKTNING OCH MATNING A

Ett mal kan automatiskt riktas in med den automatiska pekarfunktionen, eller sa kan operatéren rikta in malet
manuellt med siktkollimatorn och teleskopet.
Nar automatisk pekning utférs detekterar bildsensorn pa instrumentet ljusstralen

som reflekteras fran malet (prisma eller reflekterande ark). Forskjutningen mellan gfrfﬁ(?;%
malets och teleskopets harkors beraknas genom bildbehandling och darefter 2 é

kompenseras vinkelméatningens varde fran kodaren. Det 4r mojligt att malets och £ =

teleskopets harkors inte ar i linje.

/Z\
W,
/\ Vvar forsiktig!

* Instrumentet avger en laserstrale under automatisk peknings- och automatisk sparningsdrift.

%

» Automatisk pekning kan endast utféras nar ett prisma eller ark anvands som mal. For reflektorlés matning
maste malet siktas mot manuellt.

 Lossa handtaget om prismat ar belaget i zenit.

[C374.1 Instrumentets delar Handle Borttagning/anslutning av RC-handtaget (modellen med automatisk
sparning)”, "4.1 Instrumentets delar Handle Borttagning/anslutning av standardhandtaget (modellen
med automatisk pekning)”

+ Automatisk pekning kan ta en lang tid om prismat ar belaget i zenit.

+ Vid manuell inriktning av prisma belaget i zenit, anvand det valbara diagonala okularet (DE30).

I’ 710.3 Manuell inriktning av mal”

* Om mer an ett prisma ar belaget i synfaltet under automatisk pekning kommer prismat som ar narmare
harkorset att siktas mot. Ett driftfel kan intraffa och instrumenten kan mgjligtvis inte hitta prismat beroende pa
prismats installationsstatus eller matningsomstandigheterna.

« Ett prisma bakom glas kan inte sGkas eftersom ett matfel kommer att uppsta.

» Om ett hinder blockerar laserstralens bana mellan instrumentet och prismat kan instrumentet inte hitta malet
korrekt.

« Om starkt ljus lyser direkt in i objektivet kan matningen inte utféras korrekt.

« Anvand angivna reflekterande prismor/ark for hogre matprecision. Sakerstall att typen av reflektor och
blandaréppning/arkstorlek ar korrekt installda.

T3 719.3 Observationsférhallanden - reflektor (mal)’, "24. MALSYSTEM”

» Nedanstaende tabell visar vilken malstorlek som ska anvandas for olika avstand vid automatisk pekning med
ett reflekterande ark som mal.

Avstand Malstorlek
5till 15 m RS10 (10 mm)
51ill 30 m RS30 (30 mm)
5 till 50 m RS50 (50 mm)
10 till 50 m RS90 (90 mm)

» Anvandning av ett [ampligt prisma for matning med automatisk pekning och automatisk sparning
rekommenderas.
I ’[0] Lampligt prisma for automatisk pekning och automatisk sparning”
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10. INRIKTNING OCH MATNING AV MAL

Lampligt prisma for automatisk pekning och automatisk sparning
<Ett prisma>
Prismats centrum siktas mot optiskt under automatisk peknings- och automatisk sparningsdrift. Darfor
kommer vinkelfel att uppsta beroende pa prismats konstantvarden som ska anvandas nar det inte ar
placerat i linje med instrumentets objektivlins. Féljande rekommenderade prismor med de beskrivha
konstantkorrektionsvardena for prismat ar optiskt utformade for att eliminera vinkelfelet. Prismor med de
beskrivna konstantkorrektionsvardena mojliggér noggranna matningar utan att vara noga med att vanda
prismat mot instrumentet.

Konstantkorrektion
svarden for prisma

-40 Fast APO1 vars
konstantkorrektionsvarde ar -
40” direkt till lutningsfastet
sasom visas till vanster.
(Nlustrationen visar enkelt
lutningsfaste AP11)

Prisma Obs

APO1

Vid anvandning av andra prismor &n de som visas ovan, se till att prismat vands mot instrumentet for att
halla vinkelfelet sa litet som maojligt. (Hur méatfelet orsakas illustreras nedan).

Hur méatfelet orsakas
Nar prismakonstantens korrektionsvarde anges som 0 mm

Prisma

Faktiskt uppmatt punkt

Matpunkt

Nar prismakonstantens korrektionsvédrde anges som ett lampligt vérde

Prisma Y

Faktiskt uppmaétt punkt

Méatpunkt
[C> Mal tillgangliga for iX: "24. MALSYSTEM”

<360°prism>
360°-prismor minskar risken for "lost prism” vid automatisk sparningsmatning, oavsett prismats riktning.
Prisma Konstantkorrektionsvarden for prisma
ATP1/ATP1S -7

I3 Information om 360° prismor:"24. MALSYSTEM”
[C3 Utférande av matning av hdg noggrannhet med 360°-prismat:”27.1 Hég noggrannhet med 360°-
prismat”
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10. INRIKTNING OCH MATNING AV MAL

10.1 Installningar for automatisk pekning och automatisk sparning

Utfor installningarna for matning med automatisk pekning och automatisk sparning.
Installningsalternativ varierar beroende pa modell, modell med automatisk pekning eller modell med
automatisk sparning.

PROCEDUR

1. Valj "Obs.condition” i konfigureringslage.

Configuration

[T} 1.0bs.condition

2. Valj "Search/Track”.

3. Ange "(2) Track Setting” som "Search” nar du endast
utfor automatisk pekning. Ange ”(2) Track Setting”

AUTO ATM Rapid |

som "Track” nar du utfér automatisk pekning. M=
Ange "(7) Tracking Meas.” som "(9) Wait time” Track Setting Track hd
endast nér du utfér automatisk sparning. Srch method G.S. hd
Search pattern 1 -
Instillningsalternativ och -val Vertical 15°
(*: Fabriksinstallning) Horizontal 15°
(1) AUTO AIM Tracking Meas. Standard ¥
Fin/snabb* Forecast time 2sec. hd

Wait time S5sec.
(2) Track Setting TURN 5"—E| —

Ingen/s6k* (modell med automatisk pekning) @
1

Ingen/sok/spara* (modell med automatisk (o)

sparning) HOLD
(3) Srch method [[]

GS.*/R.C.
(4) Search pattern

1*12/3
(5) Vertical

0 till 90° (15*) (i steg pa 1°, brakdelar

ar avrundade)
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10. INRIKTNING OCH MATNING AV MAL

(6) Horizontal (i steg pa 1°, brakdelar ar
avrundade)
0 till 180° (15%)
(7) Tracking Meas.[[]
Standard*/fixerad genomsnittsberakning
(8) Forecast time
0,5 s/1 s/2 s*/3 s/4 s/5 s/auto
(9) Wait time
0 till 3600 s (5 s)
(10) TURN [
3"/5"/10"/20"/30"/60"

*”(3) Srch method” har faststallts till "G.S.” pa
modellen med automatisk pekning.

» Nar ”(9) Wait time” anges, visas [HOLD]. Tryck
pa [HOLD] for att ange "Wait time” som gransiIos.
I3 710.2 Automatisk peknings- och

sparningsfunktion for inriktande av mal/
malmatning [[] Lost Prism”

AUTO AIM

Nar malet trader in i synfaltet inom den angivna gransen for fullbordande av automatisk pekning (gréansen
skiljer sig mellan "Fine” och "Rapid”) bérjar instrumentet samla in data (mangden data skiljer sig mellan
"Fine” och "Rapid”) och slutfor sedan den automatiska pekningen genom databerakning.

Stall in pa "Fine” for stérre noggrannhet under automatisk pekning. Se till att prismat ar sékert monterat
pa ett stativet, osv.

Stall in pa "Rapid” nar du stéder pinnen fér hand.

Nar "Fine” har stallts in, kontrollerar instrumentet att prismats position ar stabil. Darefter sdker det efter
prismats riktning. Nar instrumentet bekraftar att prismat siktats in ungefar i mitten av synfaltet ar den
automatiska pekningen slutférd. Aven om denna instéllning ger stérre noggrannhet sé& resulterar
handrérelser i att den automatiska pekningen tar for lang tid att slutféra om pinnen stéds for hand. | det
har fallet kommer ett "Time out’-fel att intraffa.

Nar instrumentet ar stéllt in pa "Rapid” kan dock den automatiska pekningen utforas trots latt instabilitet
i prismats position eller sma forskjutningar av mallaget inom synfaltet. Instrumentet kommer att anvénda
erhallna data for att bestdmma malets riktning.

Automatisk pekning som utférs med installningen "Rapid” kan slutféras mycket snabbare an instéllningen
"Fine”.

"Fine” rekommenderas nar matnoggrannheten maste vara pa en hog niva. Intervallet for forskjutningen
mellan malet och harkorset efter att den automatiska pekningen ar slutférd andras beroende pa Srch.
noggrannhetsinstallningen, sdsom visas nedan.

Srch method

Valjer s6kning innan alternativet for avstdndsmatning.

Nar instrumentet stallts in pa "G.S.” kommer det att s6ka efter malet i det omrade som angivits i skdrmen
for sbkomrade. Nar det stallts in pa "R.C.” kommer instrumentet att vanta pa att ett vandkommando
kommer fran fjarrkontrollen innan automatisk pekning inleds. Sddana kommandon kan endast fas nar
straldetektorn for fjarrkontrollen ar monterad pa instrumentets handtag.
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10. INRIKTNING OCH MATNING AV MAL

Search pattern

Sokmonstret ar teleskopets och instrumentets rotationsmetod for att hitta
malprismat i soklage.

I ménster 1 bérjar instrumentet s6ka prismat pa den punkt dar prismat gatt forlorat.
Darefter expanderas sékomradet gradvis i den vertikala riktningen, medan den
horisontella vinkelbredden bibehalls. E Pattern 2"

Pattern “1”
il

Méonster 2 kan valjas for att soka efter prismat. S6kmonstret férséker hitta prismat
valdigt snabbt.

I ménster 3 boérjar instrumentet s6ka prismat pa den punkt dar prismat gatt forlorat. Pattern “3”
Darefter expanderas stkomradet gradvis i den horisontella och vertikala E

riktningen.

| varje monster sker sokningen 2 ganger eller tills reflektorn hittas. Nar reflektorn
inte hittats efter 2 sdkningar kommer det automatiska sparningslaget att andras till
manuellt I1age och instrumentet atergar till den punkt dar reflektorn gatt forlorad.

e: Start point for sear

TURN

Det har alternativet goér det maojligt for anvandaren att stalla in ett toleransintervall for
installningsnoggrannhet (efter rotation till en angiven vinkel). Till exempel, nar detta alternativ ar installt pa
30" och [INV], [H.TURN], eller [TURN] valjs, kommer instrumentet att sluta rotera inom 30" av den
angivna rotationsvinkeln.

Tracking Meas.

Denna instéllning hanvisar till vinkelskarmen nar du utfor automatisk sparning.

Nar det har stallts in pa "Standard” korrigeras vinkelvardet av bildsensorn hela tiden under automatisk
sparning. "Standard” ar effektivt nar du mater ett rorligt objekt.

| "Fixed Averaging” beréknas forst medelvardet av vinkelvardet korrigerat av bildsensorn och darefter
fixeras det, nar iX automatiskt upptacker malets vilolage under automatisk sparning. Vinkelvardet kommer
att fixeras tills malet borjar réra pa sig igen. Darfor ar vinkelskdrmen som visas medan malet ar

i vilotillstand stabiliserad och scintillationseffekten kommer &ven att minskas. "Fixed Averaging” ar effektivt
nar ett mal i vilolage mats under automatisk sparning.

Search operation during Auto Pointing

Nar malet trader in i synfaltet inom den angivna gransen (installningarna "Auto AIM” och "Measure Acc.”)
for fullbordande av automatisk pekning slutar instrumentet réra pa sig, beraknar forskjutningen mellan
malets och teleskopets harkors genom bildbehandling och kompenserar darefter vinkelmatningens varde
fran kodaren. Denna kompensering méjliggdr noggrann inriktning pa kort tid. Aven om malets och
teleskopets harkors kan tyckas vara felinriktade sa visas det faktiska vinkelvardet av méalets centrum.
Kompenserade varden visas i blatt.

Om instrumentet vridits (manuellt eller med hjalp av installningshjulen) mer an 10" kommer
kompensationen att avbrytas, vinkeln atergar till den som erhallits fran kodaren och vinkelvardena visas
aterigen i svart. Kompensation gors automatiskt nar du utfér automatisk sparning. Avbrytande av
automatisk sparning eller avstangning av instrumentet avbryter kompensationsfunktionen.

4. Tryck pa {Enter} for att slutfora installning.
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10. INRIKTNING OCH MATNING AV MAL

10.2 Automatisk peknings- och sparningsfunktion for inriktande av mal/

malmétning

Siktprocedurerna och procedurer for avstandsmatning varierar beroende pa modell, modell med automatisk
pekning eller modell med automatisk sparning.

Med automatisk sparningsfunktionen soker instrumentet malet och siktar mot det. Instrumentet kommer
darefter att folja malet nar det flyttas fran en matpunkt till en annan. Fjarrkontrollsystemet rekommenderas for
hogeffektiv matning med automatisk sparning.

PROCEDUR Mitning med enbart automatisk pekningsfunktion

1. Anvand siktkollimatorn for att sikta objektivlinsen
mot méatpunktens allmanna riktning. De vertikala
och horisontella installningshjulen kan anvandas
for exakta justeringar av instrumentet och
teleskopet.

2. Tryck pa [SRCH] i vilken observationslagesskarm
som helst. Teleskopet och instrumentets 6vre
halva roterar och automatisk sékning av malet
inleds. Nar malet har hittats siktar instrumentet
mot prismat och stannar.

I3 Allokering av [SRCH]-driftikonen:
”19.12 Allokering av driftikoner”

PROCEDUR Maitning med automatisk peknings- och automatisk sparningsfunktion (endast for
modell med automatisk sparning)

1. Anvand siktkollimatorn for att sikta objektivlinsen
mot matpunktens allmanna riktning. (De vertikala
och horisontella installningshjulen kan anvandas
for exakta justeringar av instrumentet och
teleskopet.)

2. Valj [MEAS], [RC Cont] eller [SRCH] i vilken
observationslagesskarm som helst. Teleskopet
och instrumentets dvre halva roterar och
automatisk sékning av malet inleds. Nar malet
hittas riktas det in i synfaltet och automatisk
sparning pabdrjas.

3. Tryck pa [TRK Off] i en observationslagesskarm
for att avsluta sparning.

» Nar [STOP] valjs avslutas avstandsmatningen,
men den automatiska sparningen forblir aktiv.
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10. INRIKTNING OCH MATNING AV MAL

Lost Prism

Om ett hinder gor att instrumentet inte kan rikta in malet under automatisk sparning, kommer instrumentet
att férutsaga den riktning i vilken malet kommer att flyttas och fortsatta automatisk sparning baserat pa
denna prognos for den tidsperiod som anges i "Forecast time”. Om instrumentet aterfinner malet i denna
forutspadda riktning, fortsatter den automatiska sparningen utan férandring. Om malet inte aterfinns,
anses det vara "borttappat” (status "Target lost”) och instrumentet inleder "Prism wait” och "Search (twice)”
i ordningsfoljd. Om instrumentet aterfinner malet fortsatter den automatiska sparningen.
"Vantar pa prisma” fortsatter enligt den tidsperiod som angivits i "Wait time”.
Om malet inte aterfinns efter "Search (twice)” sa avbryts inriktningen. Pabérja automatisk sparning igen
fran steg 1.
Nar "Wait time” angivits som "HOLD” (utan begransningar) ar proceduren fér automatisk sparning som
foljer. Teleskopet ror sig inte och bibehaller "Prism wait™-status. Nar prismat kommer in i synfaltet inleder
instrumentet automatisk sparning.
[C7 Installningar for "Forecast time” (soktidens langd i férutspatt riktning) och "Wait time”:

”10.1 Installningar for automatisk pekning och automatisk sparning” steg 4

Autosparning |«
A4

A
Automatisk sparning fortsatter i Malet hittat
férutsagd riktning

Malet hittades inte

Y o .
— Malet hittat
"Target lost”

Malet hittades inte

Y Malet hittat
Dy o )
Prism wait
Malet hittades inte
‘;\ Malet hittat
Sok (tva ganger)

Malet hittades inte

[ Inriktningen avbryts (automatisk sparning inaktiv) }

Difference in search and measuring distance operation
Driftikoner relaterade till inriktning och avstandsmatning skiljer sig mellan modeller med automatisk
pekning och modeller med automatisk sparning.
Soknings- och avstandsmatningsatgarder som initierats av relaterade driftikoner ar olika beroende pa
installningen i "Track setting” och "Search method” i <Search/Track>.

* Modell med automatisk pekning (inga driftikoner relaterade till automatisk sparning finns). |

"Search/| Nar "Search” angivits i "Track Setting"
Track™-
instéllning "Srch method" har faststillts Nar "None" angivits i "Track Setting"
till "G.S."
Driftikon
[SRCH] Utfér automatisk pekning
Utfér automatisk pekning, darefter Utfor vinkel- och avstandsmatning
[MEAS] g . oy
vinkel-/avstandsmatning
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10. INRIKTNING OCH MATNING AV MAL

* Modell med automatisk sparning

"Search/ Nar "Search”
Track"- angivits i "Track | Nar "Track" angivits i "Track Setting" Nir "None"
instdllning| Setting" . i?/rits i?'r_}?a(:k
"Srch method" Nar "R.C. " Nar "G.S." gSetting"
Driftikon har faststillts till | angivits i "Srch angivits i "Srch
"G.S." method" method"
[SRCH] Utfér automatisk Utfér automatisk pekning, darefter Utfér automatisk
pekning automatisk sparning pekning
Utfor automatisk utfor Utfor automatisk Utfor vinkel- och
pekning, darefter | vridningsatgard, pekning, darefter | avstandsmatning
[MEAS] vinkel-/ darefter avstandsmatning/
avstandsmatning | avstandsmatning/ | automatisk
automatisk sparning
sparning
Roterar direkt i fjarrkontrollens riktning, | Roterar direkti den
utfor darefter automatisk pekning/ riktning
[RC] automatisk sparning fjarrkontrollen
angivit, utfér
darefter automatisk
pekning
Roterar moturs (fran fjarrkontrollens Roterar moturs
synvinkel), utfor darefter automatisk (fran
[<-RC] pekning/automatisk sparning fiarrkontrollens
synvinkel), utfor
darefter automatisk
pekning
Roterar medurs (fran fjarrkontrollens Roterar medurs
synvinkel), utfor darefter automatisk (fran
[RC->] pekning/automatisk sparning fiarrkontrollens
synvinkel), utfor
darefter automatisk
pekning
Upphaver den aktuella matpositionen Upphéaver den
och fortsatter darefter aktuella
[RC Cont] vridningsatgarden/automatisk sparning | matpositionen och
fortsatter darefter
vridningsatgarden
[TRK On] Utfor Utfér automatisk Utfér automatisk
(Endast modell vridningsatgard, pekning, darefter | pekning *
med darefter automatisk | automatisk
automatisk sparning sparning
sparning)

*: Val av [TRK On] om "Track Setting” angivits som "None” resulterar i att en av foljande atgarder utfors.

Nar "R.C.” valts: Utfér vridningsatgard, darefter automatisk sparning

Nar "G.S.” valts: Utfor automatisk pekning, darefter automatisk sparning

Turning operation

Instrumentet lokaliserar fjarrkontrollen genom att detektera laserstralen som avges fran fjarrkontrollen och
inleder sedan automatisk pekning.
Om vridningsatgarden inte kan utféras korrekt, kontrollera om handtaget har satts fast ordentligt. Rengér
dessutom fjarrkontrollens straldetektor och handtagets kontakter.
I3 4.2 Lagesstruktur Borttagning/anslutning av RC-handtaget (modellen med automatisk sparning)”’
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10. INRIKTNING OCH MATNING AV MAL

10.3 Manuell inriktning av mal

Procedurer for manuell inriktning av mal utan anvandning av den automatiska pekningsfunktionen forklaras
i detta avsnitt.

%

« Vid inriktning av malet kan starkt ljus som skiner direkt in i objektivlinsen leda till att instrumentet inte fungerar.
Skydda objektivlinsen mot direkt ljus genom att fasta motljusskyddet. Nar teleskopets sida byts, observera
samma punkt pa harkorset.

PROCEDUR

1. Fokusera pa harkorset
Titta genom teleskopets okular pa en ljus och
formlés bakgrund.
Vrid okularets skruv medurs, sedan moturs lite
i taget tills strax innan harkorsets bild blir fokuserad.
Med dessa forfaranden ar det inte nddvandigt att
ofta omfokusera harkorset eftersom 6gat fokuserar
pa oandligheten.

2. Sikta mot malet
Anvand siktkollimatorn for att fa malet i synfaltet.
Vrid de vertikala och horisontella installningshjulen
for finjustering av sikte.

3. Fokusera pa malet
Vrid teleskopets fokuseringsring for att fokusera pa
malet.
Vrid de vertikala och horisontella
finjusteringsskruvarna for att sikta mot malet med
harkorset.
Den sista justeringen av varije finjusteringsskruv
bdr vara medsols.

4. Justera fokus tills det inte finns nagon parallax
Justera fokus med fokuseringsringen tills det inte
finns nagon parallax mellan malbilden och
harkorset.

Eliminating parallax
Detta ar den relativa forskjutningen av malbilden med avseende pa harkorset nar observatérens huvud

forflyttas nagot framfor okularet.
Parallax introducerar lasfel och maste avlagsnas innan observationer gérs. Parallax kan elimineras
genom att fokusera om harkorset.

Sighting manually
Vid manuell inriktning, ange "Track Setting” som "None” i <Search/Track> och anvand darefter
siktkollimatorn for att fa malet i synfaltet. Nar malet ar inom synfaltet, anvand installningshjulen for
finjustering och noggrant siktande mot prismats centrum.
Langsam vridning av installningshjulen rekommenderas for battre stabilitet vid finjustering.
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11. VINKELMATNING

| det har avsnittet beskrivs procedurerna for grundlaggande vinkelmatning i observationslaget.
» Det ar majligt att allokera driftikoner i matningsmenyer att passa olika applikationer och de satt som olika

operatérer hanterar instrumentet.
[’ 719.12 Allokering av driftikoner”

11.1 Matning av den horisontella vinkeln mellan tva punkter (horistontell vinkel 0°)

Anvand "0SET”-funktionen for att mata den inkluderade vinkeln mellan tva punkter. Den horisontella vinkeln
kan anges som 0 i vilken riktning som helst.

PROCEDUR

1. Sikta mot det férsta malet sasom till hdger.
I 710. INRIKTNING OCH MATNING AV MAL”

2. Tryck pa [0SET].
[0SET] kommer att blinka till, sa tryck pa [0SET]
igen.

Den horisontella vinkeln vid det forsta malet blir 0°.

. Rikta in det andra malet.

Den visade horisontella vinkeln (HA-R) &r den
inkluderade vinkeln mellan tva punkter.

Mal 1
@)

.

Instrumentstation

Basic observation

SD

ZA

87°15'45"
" 0°00'00"

EEDD S

TRK On MOTOR OSET MEAS

Mal 2
O

Basic observation

SD

ZA

87°15'46"
63°39'31"
EEZE

TRK On MOTOR OSET MEAS

HA-R

C
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11. VINKELMATNING

11.2 Instéallning av horisontell vinkel till erforderligt varde (hall horisontell vinkel)

Du kan aterstalla den horisontella vinkeln till ett erfordrat varde och anvanda detta varde for att hitta den
horisontella vinkeln for ett nytt mal.

PROCEDUR

1. Rikta in det forsta malet.

2. Vaxla driftikonerna och tryck pa [H-SET]. <Set H
angle> visas.

3. Ange den vinkel du vill stalla in och tryck sedan Aktuell vinkel
pa [OK]. I

Det varde som angivits som den horisontella Set H angle - Key in angle |

vinkeln visas.

HA-R 55°35'34"
« Samma installiningar kan ocksa genomféras med

koordinat- och azimutindata. Input Horizontal angle

I’ 713.2 Instéliningar fér azimutvinkel” H.ang \

L)
SRCH
4. Tryck pa [OK] for att bekrafta ingangsvardet och
visa den nya horisontella vinkeln.

i 100°34'56"
“ o 123900'00" BB
< =l

TRK On MOTOR OSET MEAS

—

%L E
EECECEED EESEOBED

5. Rikta in det andra mélet.
Den horisontella vinkeln fran det andra maélet till
det angivna vardet visas.

(Observera|

« Att trycka pa [HOLD] genomfoér samma funktion som ovan. Tryck pa [HOLD] for att ange den visade
horisontella vinkeln. Ange darefter vinkeln som ar i vantetillstand till den riktning du behdver.
I3 Allokering av [HOLD]: "19.12 Allokering av driftikoner”
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11. VINKELMATNING

11.3 Vridning av instrumentet fran referensvinkeln till en angiven vinkel

Instrumentet vénds automatiskt fran referensriktningen till den angivna vinkeln (mal).

« Instrumentet vands ocksa mot malkoordinaterna néar referensvinkeln har utelamnats.

%

* Rotationen kanske inte slutfors pa ratt satt om du anger en vinkel nara zenit eller nadir om "Tilt crn” eller "Coll.
crn” ar installt pa "Yes” i <Angle/Tilt>.
[’ 719.1 Observationsférhallande - Vinkel/Lutning”

PROCEDUR

1. Rikta in punkten du vill anvanda som
referensvinkel och ange den som referensvinkel.
Rikta in referenspunkten och tryck pa [0SET] eller
ange referenspunktens vinkel.

[C3 "11.1 Métning av den horisontella vinkeln
mellan tva punkter (horistontell vinkel 0°)"/
"11.2 Instélining av horisontell vinkel till
erforderligt varde (hall horisontell vinkel)”

2. Tryck p& [MOTOR].

SD

* 100°33'01" g3
o 186°25'13" B3

EEDDE

TRK On MOTOR OSET MEAS

Ange de vertikala och horisontella vinklarna

i Motor-skérmen.

TURN

V.ang |

H.ang 0°00'00" D

ZA 100°33'02"

HA-R 186°25'11"

B K g
SRCH TRK On TURN

3. Efter att du bekraftat vinkeln, tryck pa [TURN].
Instrumentet flyttas till punkten (méalet) som
angivits i steg 2.
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11. VINKELMATNING

* Foljande atgard kan valjas genom att vaxla

driftikonerna.

[COORD]: ange vinkel med koordinater TURN
[INV]: : rotera instrumentets och teleskopets V.ang
ovre del 180° H.ang 0°00'00" -
[CNFG]: :ange motorinstallningar n
1C710.1 Instaliningar fér automatisk pekning ZA 100°33'01"
och automatisk sparning” HA-R 186°25'11"
* Foljande driftikoner ar ocksa tillgangliga pa
modellen med automatisk sparning i kombination COORD 1INV  CNFG
med fjarrkontrollen.
[RC] : Roterar direkt i fjarrkontrollens
riktning
[<-RC] : Roterar moturs (fran fjarrkontrollens
synvinkel)
[RC->] : Roterar medurs (fran fijarrkontrollens
synvinkel)

[RC Cont]: Upphaver den aktuella
matpositionen och fortsatter
darefter vridningsatgarden/

11.4 Vinkelmatning och utmatning av data

Nedan forklaras vinkelméatning och de funktioner som anvands for att mata ut matresultaten till en dator eller
annan extern enhet.

[’ Procedurer for instéliningar: ”9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER”
7 Kablar: "25. TILLBEHOR”
I’ Utmatningsformat och kommandoatgarder: Kommunikationshandbok

PROCEDUR

1. Anslut instrument och extern enhet.

I3 Procedurer for instaliningar:
"9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER”

2. Allokera [HVOUT-T]- eller [HVOUT-S]-driftikonen
till observationslagesskarmen.
I’ 719.12 Allokering av driftikoner”

(Observera:

* Val av driftikonen matar ut data i féljande format.
[HVOUT-T] :GTS-format
[HVOUT-S] : SET-format

3. Rikta in mélpunkten.

4. Tryck pa [HVOUT-T] eller [HVOUT-S].
Mata ut matdata till kringutrustning.
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12. AVSTANDSMATNING

Gor foljande installningar som férberedelse for avstandsmatning i observationslage.
» Avstandsmatningslage
[’ 719.2 Observationsférhallanden - avst”
» Maltyp (inklusive konstantkorrektionsvarden for prisma och blandarinformation)
I3 719.3 Observationsférhallanden - reflektor (mal)”
* ppm
[ 719.4 Observationsférhallanden - atmosfar”
« Artiklar som hanfor till automatisk pekning/automatisk sparning
[ 710.1 Installningar fér automatisk pekning och automatisk sparning”
» Det ar majligt att allokera driftikoner i matningsmenyer att passa olika applikationer och de satt som olika
operatorer hanterar instrumentet.
[C3719.12 Allokering av driftikoner”

A Var forsiktig!

« Vid anvandning av laserpekarfunktionen, se till att stdnga av den utgaende lasern efter avstandsmatningen
ar klar. Aven om avstandsmatningen avbryts &r laserpekarfunktionen fortfarande i drift och laserstralen
fortsatter att avges.

%

+ Se till att instrumentets malinstallning och anvand maltyp matchar. Instrumentet justerar automatiskt
intensiteten hos laserstralen och vaxlar avstandsmatningens visningsomrade for att matcha den maltyp som
anvands. Om malet inte motsvarar malinstallningarna kan noggranna matresultat inte erhallas.

» Noggranna matresultat kan inte erhallas om objektivlinsen ar smutsig. Damma férst av den med linsborste
for att avlagsna sma partiklar. Andas sedan pa objektivet for att skapa lite kondens och torka den darefter
med silikontrasa.

 Under reflektorlés matning kan noggranna matresultat inte erhallas om ett objekt hindrar ljusstralen som
anvands for matning eller om ett féremal med en hog reflektionsfaktor (metall eller vit yta) ar placerad bakom
malet.

« Scintillation kan paverka noggrannheten av resultaten for avstdndsmatning. Upprepa matningen flera ganger
och anvanda det genomsnittliga vardet av erhallna resultat om detta intraffar.

12.1 Kontroll av atersand signal

Se till att tillrackligt med ljus reflekteras av malet som teleskopet siktat mot. Kontroll av atersénd signal ar
sarskilt anvandbart vid langdistansmatning.

/\ Var forsiktig!

* Laserstralen avges under kontroll av atersand signal.

%

* Nar ljusintensiteten ar tillracklig trots att det reflekterande prismats centrum och harkorset ar nagot felinriktade

(kort avstand osv.) kan "@” visas i vissa fall trots att exakt matning i sjalva verket ar omajlig. Se darfor till att
malets centrum har blivit siktat mot korrekt.

PROCEDUR

1. Sikta pa malet exakt.
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12. AVSTANDSMATNING

2. Tryck pa [S-LEV] i observationslage.
<Aiming> visas.

I3 Allokering av [S-LEV]: ”19.12 Allokering av

drfikoner HENENNEENEEEN ¢

OFF BEEP MEAS
Nar [S-LEV] valjs visas en matare som indikerar
ljusstyrka.
* Ju mer I Visas, desto storre ar mangden
reflekterat ljus.
+ Om “@” visas reflekteras endast tillrackligt med
ljus for matning.
* Nar “@” inte visas bor du rikta in malet igen.
[BEEP)/[OFF]
: Anger en ljudsignal nar matning ar
mojlig. Tryck for att sla pa och av.
[MEAS] : Atergar till observationslage och
pabdrjar vinkel- och avstandsméatning
oavsett installningen "Track setting”.

3. Tryck pa [OFF] for att slutféra signalkontroll.
Tryck pa {ESC} for att aterga till féregaende
skarm.

(Observera,
"N

« Nar mmm standigt visas, men "@” inte gor det, kontakta din lokala leverantor.
» Om inga viktiga atgarder utfors inom tva minuter, atergar skarmen automatiskt till foregadende skarm.
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12. AVSTANDSMATNING

12.2 Anvandning av hjélpljuset i avstandsmatning

Hjalpljusets farg och blinkhastighet indikerar instrumentets status och kan observeras nar anvandaren befinner
sig pa avstand fran instrumentet.

IC7 Att sla PA/AV hjélpljuset 5.1 Grundlaggande knappfunktioner”

* Hjalpljusets monster kan andras.
IC7719.7 Instrumentférhallanden - instrument”

%

« Aven om hjalpljuset &r PA ar hjalpljuset AV under avstandsmétning dar maltypen ar ”’N-Prism” eller vid kontroll
av atersand signal.

@ Hjalpljusets status och betydelse

Instrumentstatus

Ljusets status Betydelse
Langsamt blinkande (réd och grén | Vantar
samtidigt) Sokfel (endast felmeddelande)

Sokning pagar
Matning (kontinuerlig matning)
Snabbt blinkande (réd och grén Kontroll av atersand signal pagar

samtidigt) Au:(omatisk sparning pagar (endast for modellen med automatisk
sparning)

Automatisk sparning i férutsedd riktning (endast for modellen med
automatisk sparning)

Gron och rod alternerande Avstandsmatningsfel (ingen signal, siktfel)

blinkande "Prism wait”

12.3 Avstands- och vinkelmatning

En vinkel kan matas samtidigt som avstand.

» Sokomradet kan anges.
[C710.1 Installningar fér automatisk pekning och automatisk sparning”

/\ Var forsiktig!

« Laserstralen avges under automatisk pekning och automatisk sparning.

PROCEDUR

1. Vand instrumentet i riktning mot malet
Anvand siktkollimatorn for att sikta instrumentet
och teleskopet mot malet.

77 710. INRIKTNING OCH MATNING AV MAL”
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12. AVSTANDSMATNING

2. Pabdrja matning.
Tryck pa [MEAS].

Méatningen pabdrjas och det uppmatta
avstandsdatat (SD) samt den vertikala (ZA) och
horisontella vinkeln (HA-R) visas.

3. Tryck pa [STOP] for att avbryta avstandsmatning.

(Observera:|

Basic observation

“ 59°59'54"
R 189°57'51"
EERDD e

]

0

)
a
=3

a. ’;\

+

0 EE8

TRK On MOTOR OSET  MEAS
SD —
<<<L< By

* 100°26'13"

HA-R +
257°25'23" &
T

STOP

. 1.212"
g 100°26'13"
wR 25792573"
<[ = >

TRK Off MOTOR O0SET  MEAS

EBEECEED

* Om laget fér enstaka matning har valts, slutar matningen automatiskt efter en matning.

» Under fin genomsnittsmatning visas avstandsdatat som SD1, SD2, ...

till SD9. Nar det avsedda antalet

matningar har slutforts visas det genomsnittliga vardet for avstandet pa "SDA”-raden.
* Det senast uppmatta avstandet och vinkeln forblir lagrade i minnet tills strémmen ar avstangd. De kan visas

nar som helst genom att trycka pa [CALL].

I3 Allokering av [CALL]: ”19.12 Allokering av driftikoner”
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12. AVSTANDSMATNING

12.4 Avstandsmatning och utmatning av data

Nedan forklaras avstandsmatning och de funktioner som anvands for att mata ut matdata till en dator eller
annan extern enhet.

I3 Procedurer for installningar: ”9. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER”

[’ Kablar: "25. TILLBEHOR”

[’ Utmatningsformat och kommandoatgarder: Kommunikationshandbok

PROCEDUR

1. Anslut instrument och extern enhet.
I3 Procedurer for instéllningar:
"9. ANSLUTNING TILL EXTERNA
ENHETER”

2. Rikta in malpunkten.
3. Tryck pa [HVDOUT-T] eller [HVDOUT-S] for att
mata avstandet och mata ut data till den externa

enheten.

4. Valj [STOP] for att sluta mata ut data och aterga
till observationslage.
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12. AVSTANDSMATNING

12.5 REM-matning

En REM-matning ar en funktion som anvands for att mata hojden till en punkt dar ett mal inte direkt kan
monteras, sdsom kraftledningar, luftledningar och broar.
Malets hojd berdknas med hjalp av féljande formel.

Ht = h1 + h2
h2 = S sing,¢ X cotg,o - S cosg,1

Objektets zenitvinkel

Prismats zenitvinkel gnektets hodjd 6ver marken

H

Y

—J

Malets hojd

» Det ar majligt att allokera driftikoner i matningsmenyer att passa olika applikationer och de satt som olika
operatorer hanterar instrumentet.
I3 719.12 Allokering av driftikoner”

PROCEDUR
1. Placera malet direkt under eller direkt ovanfor Objekt
objektet och mat malets hojd med ett mattband P
el.dyl. 3
Malets hojd ¥
Tryck pa [HT] och ange malets hgjd.
Mal

2. Valj"REM” i <Menu>.

. 1.Coord 8 6.Resection
“ 2.Setting out B 7.Area calc
tadd 3.Offset

4|+ ReM

AVA 5.MLM

3. Ta sikte pa malet och tryck pa [MEAS] for att
paboérja matningen. Tryck pa [STOP] for att
avbryta matningen.

Remote elevation

Need base point obs.

EEEECAR0 | EEEECER0

SD

ZA 100°25'32" E=E

HA-R 189°36'55" {fg]
HT  MEAS
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12. AVSTANDSMATNING

Det uppmatta avstandsdatat samt vertikal- och
horisontalvinklarna visas.

4. Sikta pa objektet, darefter, tryck pa [REM] for att
starta REM-méatning ar startad. Hojden fran
marken till objektet visas i "Ht.”. Tryck pa [STOP]
for att avbryta matningen.

* For att ater folja malet, sikta pa malet och tryck
sedan pa [MEAS].

* For att fortsdtta REM-matningen, tryck pa [REM].

(Observera,

HE.
@) o
SD 1.212m D
ZA 100°25'39" [HE
HA-R 255°42'33"
Bl
HT MEAS REM
SD 1.212mD
ZA 48°52'13"
HA-R 255°43'55" [

LI C
\L\l!

» Nar matdata redan finns, valj "REM” i <Menu> sasom i steg 2 for att ga vidare till steg 4 och starta
REM-matningen. Tryck pa [STOP] for att avbryta matningen.
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13. KOORDINATMATNING

Genom att utféra koordinatméatningar ar det majligt att hitta malets 3-dimensionella koordinater baserat pa
stationskoordinater, instrumenthdjd, malets hdjd och azimutvinklar av referensstationen, vilka angivits i férvag.

Malets hojd

" Malpunkt

* IInstrumen-
tets hojd
mentstation
. E

» Det ar majligt att allokera driftikoner i matningsmenyer att passa olika applikationer och de satt som olika
operatdrer hanterar instrumentet.
[’ 719.12 Allokering av driftikoner”

13.1 Ange data for instrumentstationen

Innan du utfér koordinatmatning, ange instrumentstationens koordinater och instrumenthdéjden.

(Observera:

* "Occupy” pa programmet representerar instrumentstationen.

PROCEDUR

1. Mat forst instrumentets héjd med ett mattband
el.dyl.

2. Valj"Coord.” i <Menu>.

AVA 5.MLM

3. Valj "Occupy setup”.

1.0ccupy setup w7y

3 -

}\<: 2.Backsight setup D
1 .J

. 3.Coord.
7
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13. KOORDINATMATNING

Ange instrumentstationens koordinater,

instrumenthajden (HI) och malets hajd (HR).

Occ.North 100.000

Occ.East 150.000

Occ.Elev 200.000

HI 1.500/m

HR 1.500/m
OK

4. Tryck pa [OK] for att stalla ingangsvardena.
<Backsight setup> visas igen.

13.2 Installningar for azimutvinkel

Baserat pa instrumentstationens koordinater och referensstationens koordinater, som redan har stallts in,
berdknas referensstationens azimutvinkel.

N Referensstation

Azimutvinkel Instrumentstation

E

PROCEDUR for att ange koordinater

1. Valj "Backsight setup” i <Coordinate>.

« <Backsight setup> kan ocksa visas fran skarmen Gy S
i steg 4 av "13.1 Ange data for '
instrumentstationen”. ¥

;\/\': 2.Backsight setup

¥
. 3.Coord.
2. Tryck pa titeln i skdrmen for att visa popup-

fonstret och valj "Key in coord”. Ange Backsight setup - Key in coord

@]
]

referensstationens koordinater. BS North 10.000 |~
BS East 10.000
* [SRCH]: Utfér automatisk pekning. Roterar BS Elev. 0.000
instrumentet i riktning mot referensobjekt. Azimuth 237°15'53" D
« [Azimuth] /[H.ANG]/[None]/[0 SET]: Byter H.ang 237°15'53"
metod for installning av horisontalvinkel. SD 1.212m
I3[0 Instéliningar for horisontalvinkel” ZA 48°52'07"
HA-R 212°08'16" i

@ E & O

Azimuth SRCH MEAS OK
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13. KOORDINATMATNING

+ Vid kontroll av referensobjektets avstand, sikta
pa referensstationen och tryck pa [MEAS]. Tryck
pa [STOP] for att visa avstandet beraknat fran Cal HD 166.433m & | ==
koordinaterna, det uppmétta avstandet, och Raw HD 1.194m rﬂf .
skillnaden mellan dem. Tryck pa [YES] for att dHD 165.239m
ange azimutvinkeln och visa <Coord. D
measurement>.  Setup backsight? [+
d
S
YES NO ExA

3. Tryck pa [OK] for att ange azimutvinkeln.
<Coord. measurement> visas.

PROCEDUR for att ange vinkel

1. Valj "Backsight setup” i <Coordinate>. <Backsight
setup> visas.

« <Backsight setup> kan ocksa visas fran skarmen
i steg 4 av "13.1 Ange data for
instrumentstationen”.

2. Tryck pa titeln i skdrmen for att visa popup- _ _
fonstret och valj "Key in angle”. Ange 6nskad Backsight setup - Key in angle
vinkel i "H.ang”.

0

N

S
=]

HA-R 122°59'57"

* [SRCH]: Utfér automatisk pekning. Roterar
instrumentet i riktning mot referensobjekt.

==
ul

Input Horizontal angle
H.ang | 123.0000

F

9]

7
SRCH

[©

o
A

3. Tryck pa [OK] for att stalla ingangsvardena.
<Coord. measurement> visas.

PROCEDUR for att ange azimut

1. Valj "Backsight setup” i <Coordinate>. <Backsight
setup> visas.

» <Backsight setup> kan ocksa visas fran skarmen

i steg 4 av "13.1 Ange data for
instrumentstationen”.
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13. KOORDINATMATNING

2. Tryck pa titeln i skarmen for att visa popup- _ : _
fonstret och valj "Key in azimuth” och ange Backsight setup - Key in azimuth
onskad vinkel i "Azimuth”.

Cl

HA-R 122°59'51"

B

CEE

* [SRCH]: Utfér automatisk pekning. Roterar
instrumentet i riktning mot referensobjekt.

* [Azimuth] /[H.ANG]/[None]/[0 SET]: Byter
metod for installning av horisontalvinkel.

IC7 "] Instéliningar fér horisontalvinkel”
H 0 - J

H.ANG SRCH OK

Input Horizontal angle
Azimuth 0°00'00"
H.ang 0°00'00"

3. Tryck pa [OK] for att stalla ingédngsvardena.
<Coord. measurement> visas.

Installningar for horisontalvinkel
Azimuth (stéll in bade horisontal- och azimutvinklar till samma véarde)/H.ang (ange bade horisontal- och
azimutvinklar)/None (ange endast azimutvinkel)/0 SET (horisontalvinkel satt till 0°)

13.3 3D-koordinatmatning

Koordinatvardena hos malet kan hittas genom att mata malet baserat pa instéllningarna pa instrumentstationen
och referensstationen.

Koordinatvardena fér malet berédknas med hjalp av féljande formler.
N1 koordinat = NO + S x sinZ x cosAz
E1 koordinat = EQ + S x sinZ x sinAz
Z1 koordinat = Z0 + S x cosZ + ih - th

NO: Stationspunkt N-koordinatS: Lutningsavstand ih: Instrumenthjd
EO: Stationspunkt E-koordinatZ: Zenitvinkel th: Malets héjd
Z0: Stationspunkt Z-koordinatAz: Riktningsvinkel

"Null”-koordinater kommer inte att inga i berakningarna. "Null”-ar inte samma som noll.

Z  Lutningsav | Malets hojd
stand

Zenitvinkel Mal (N1, E1, Z1)

Horisontellt avstand
Instrumentets héjd -

“—}— Instrumentstation (No, Eo, Z
— ns»rgmerjfalon( o, Eo, Zo)

Azimutvinkel -

PROCEDUR

1. Sikta malet pa malpunkten.
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13. KOORDINATMATNING

2. Valj "Coord.” i <Coordinate>.

Tryck pa [MEAS] for att starta matningen. Tryck pa
[STOP] for att avbryta matningen. Koordinaterna
for malpunkten visas.

* Tryck pa titeln i skarmen for att visa popup-
fonstret och valj "Graphic”-skarmen.
Koordinaterna visas i en graf.

* Tryck pa [HT] for att ange instrumentstationens
data igen. Om malets hojd for nasta punkt ar
annorlunda, mata in den fére observationen.

3. Sikta pa nasta mal och tryck [MEAS] for att borja
matningen. Fortsatt tills alla mal har blivit
uppmatta.

4. Nar koordinatmatningen ar slutférd, tryck {ESC}
for att aterga till <Coord. measurement>.

1.0ccupy setup

b4

0

)
)|

=t
[=]

a. ’;\

R/\': 2.Backsight setup

¥
3.Coord.

+

@

[\

Coord. measurement - Coord.

A0

Nori 98.834 )
Easl 149.743 ==
Elev 199.781 -
SD 1.21am 3
ZA 100°24'21"
HA-R 192°26'48"
- -
W =
HT MEAS
Coord. measurement - Graphic
@ N 0.278 o=
BS E 0.479 &&
\I ya -0.050 -
SD 0.556m
ZA 95°11'21"
5 HAR 59°53'54" ]
B
w =
HT MEAS
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14. RESEKTIONSMATNING

Resektion anvands for att bestdmma koordinaterna for en instrumentstation genom att utféra ett flertal
matningar av punkter vars koordinatvarden ar kdnda. Registrerade koordinatdata kan aterkallas och stallas in
som kand punktdata. Rester av varje punkt kan vid behov kontrolleras.

Post Utgang

Koordinater av kanda punkter : (Ni, Ei, Zi) Koordinater for stationspunkt : (NO, EO, Z0)
Observerad horisontalvinkel : Hi

Observerad vertikalvinkel Y

Observerat avstand : Di

P2

Stationspunkt
(PO)

P4

* Mellan 2 och 10 kdnda punkter kan matas genom avstandsméatning, och mellan 3 och 10 kdnda punkter

genom vinkelmatning.

« Ju fler kdnda punkter det finns och ju fler punkter det finns vars avstand kan matas, desto hdgre precision ar
det pa berakningen av koordinatvardet.

* Det &r mgjligt att allokera driftikoner i matningsmenyer att passa olika applikationer och de satt som olika
operatorer hanterar instrumentet.
[’ 719.12 Allokering av driftikoner”
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14. RESEKTIONSMATNING

14.1 Resektionsmatning for koordinater

N, E, Z av en instrumentstation bestdms av méatningen.

PROCEDUR

1. Valj "Resection” i <Menu>.
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2. Valj"NEZ” for att visa <Resection/Known pt.>.

Resection/Menu
1.NEZ

X
]

C
(=]

Ya ]
2.Elevation

3. Ange den kanda punkten. :
Efter att koordinaterna och malets hoéjd har stallt in

0
s

for den forsta kdnda punkten, tryck [NEXT] att g4 | Known Pt.id |1 - 5 o
till den andra punkten. North 1.287 —
East 0.000
* Tryck pa [PREV] for att aterga till installningarna Elev. 1.141 D
for féregaende punkt. HR 0.000[5 =
@
Nér alla erforderliga kdnda punkter har stéllts in,
tryck [OK]. NG Wil
PREV ~ NEXT oK
4. Sikta pa forsta kanda punkt och tryck [MEAS] for _ _
att borja métningen. __J
Matresultatet visas pa skarmen. Known Pt.id 1 o=
North 1.287 WA
. . o East 0.000 &
* Tryck pa [ANGLE] for att endast mata vinkeln. Elev. 1.141 D
sD
ZA 48°08'17"
HA-R 82°21'15"
P
B
ANGLE MEAS
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14. RESEKTIONSMATNING

5. Tryck pa [YES] for att anvanda den forsta kdnda

[AUTO] kommer att visas for den 3:e punkten och
framat. Genom att trycka pa [AUTO] kommer

punktens matresultat.
SD 2.404m
L] n ( } ) 0
« Du kan &ven ange malets hojd har. ZA 48°08'19
* Tryck pa [NO] for att aterga till skarmen i steg 4 HA-R 84°38'34
och utféra matningen igen. HR 0.0000y D
|+
v R
YES NO ExA
. Upprepa procedurerna 4 till 5 p4 samma satt fran
efterféljande punkter. I
N&r den minsta mangd observationsdata som SD 2.440m
kravs for berékningen finns, visas [CALC]. ZA 48°08'18" —~
HA-R 211°34'33" -
HR 0.000[upE <D |
| +
v 1
CALC YES NO

Resection/observation

0B

instrumentet att rotera till nasta punkt och starta Known Pt.id 3 =
métningen North 0.500 WAL
: East 0.500 -
Elev. 1.000
SD 2.401m
ZA 48°08'18"
HA-R 117°12'15"
AUTO ANGLE MEAS

* Tryck pa [STOP] under automatisk matning for att
visa ett bekraftelsemeddelande. Tryck pa [YES]
i detta meddelande for att aterga till den forsta
uppmatta punkten som erhallits genom
automatisk matning. Matning kan nu fortsattas
manuellt. Tryck pa [NO] for att fortsatta
matningen manuellt fran den aktuella positionen.

1\ Restart manual
measurement from first
auto measured point ?

IO

YES NO

p a.

|

=

4 [4) L' & W G . 5
S N T i T .

i

X
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14. RESEKTIONSMATNING

7. Tryck pa [CALC] eller [YES] for att automatiskt
starta berakningar efter att observationen av alla
kadnda punkter ar slutférd. Instrumentstationens
koordinater, stationshéjd och standardavvikelse,
som beskriver matnoggrannhet, visas.

*”Occ. Elev” visas inte nar resultatet endast
beraknas med vinkelmatningar.

« Vid automatisk matning visas resultatet
automatiskt nar matningen ar slutférd.

Standardavvikelsen for de nordliga, 6stliga och
héjdkoordinaterna av varje punkt visas genom att
trycka pa [DETAIL].

8. Om det finns problem med resultatet av en punkt,
rikta markéren pa den punkten och tryck pa
[OMIT]. "OMIT” visas till héger om punkten.
Upprepa for alla resultat som innehaller problem.

9. Tryck pa [RE_CALC] for att utféra berakningen
pa nytt utan punkten som angavs i steg 8.
Resultatet visas.

Om det inte finns nagra problem med resultatet, ga
till steg 10.

Om problem med resultatet intraffar igen, utfor
resektionsmatningen fran steg 4.

* Tryck pa [RE OBS] for att mata punkten som
angavs i steg 8.
Om inga punkter anges i steg 8, kan alla punkter
eller endast slutpunkten observeras igen.

Occ.North
Occ.East
Occ.Elev
oN

oE

oZ

DETAIL ReObs

0.560 =
0.014
-0.231

0.0185
0.0083

0.4498
57

[+

N

OK

C

)
=]

N

T
L

BERE

@] »

@'
7

OMIT ReCalc ReObs OK
| 0N| 0E| oZl
1st -1.072 0.022 -0.232 ry =
2nd OMIT -0.037 -0.054 0.629 &
3rd -0.007 0.011 -0.397 D
[+

<«

OMIT ReCalc ReObs

2nd E
3d | T
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14. RESEKTIONSMATNING

« Vaxla driftikonerna och tryck pa [ADD] nar det
finns en kand punkt som inte har iakttagits eller
nar en ny kand punkt 1&ggs till.

10. Tryck pa [OK] i <Resection/result> for att visa
<Resection/Set h angle>.
Valj ett vinkellage och tryck pa [YES] for att stélla
in azimutvinkeln av den forsta kdnda punkten som
referenspunkt och ga tillbaka till <Resection/
Menu>.

* Tryck pa [NO] for att aterga till <Resection/
Menu> utan att stalla in azimutvinkeln.

Installningar for horisontalvinkel

H (stall in horisontalvinkel till uppmatt varde)/H=Az (stall in horisontalvinkel till samma varde som

azimutvinkel)/Az (stall endast in azimutvinkel)

(Observera:

| oNl 0E| ch
1st -0.887  0.076  -0.232 | WA
2nd OMIT _ -0.010  -0.019 _ 0.629
3rd 0074 -0.117 -0397 )
[+
‘ - ’ u’l
@/]

ADD
Set h angle?
Q) o
Mode
Vv
YES NO (x

* Det ar ocksa mdjligt att utféra resektionsmatning genom att trycka pa [RESEC] pa observationslagets

tredje sida.
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14. RESEKTIONSMATNING

14.2 Resektionsmatning for hojd

Endast Z (hojd) av en instrumentstation bestams av matningen.

« Kanda punkter skall endast matas med avstandsmatning.

* Mellan 1 och 10 kdnda punkter kan matas.

PROCEDUR

1. Valj "Resection” i <Menu>.

2. Valj "Elevation” for att visa <Resection/Known
point>.

3. Ange den ké&nda punkten.
Efter att hdjden och malets hojd har stéllt in for den
forsta kanda punkten, tryck [NEXT] for att ga till
den andra punkten.

» Tryck pa [PREV] for att aterga till installningarna
for foregdende punkt.

Nar alla erforderliga k&dnda punkter har stallts in,
tryck [OK].

. Sikta pa forsta kanda punkt och tryck [MEAS] for
att borja matningen.
Matresultatet visas pa skarmen.

0

A -
o™ Yo

o
&
102
o
)
fa
o
3
)

&
[=]

T
“ 2.Setting out B 7.Area calc.
iadd 3.0ffset
:
WA\ 4.REM
AV 5 VLM
Resection/Menu -
__

N

(=]

)

1.NEZ

-

o
Yo .
2.Elevation

E

Resection/Known pt.

Known Pt.id

_

O | —
:

(T
<

1.141
1.500m

A=~ I
&

PREV ~ NEXT oK

Elev.
HR

E

Resection/observation known points

Ve, ) 3 P [ -~ [
(S | ] = & [¥%
() M \L . L

Known Pt.id 1 -
) o

Elev. 1.141

El

ZA 29°58'12"

HA-R 71°46'10"
@\/]

MEAS
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14. RESEKTIONSMATNING

5. Om tva eller fler kdnda punkter mats, upprepa

procedur 4 pa samma satt fran den andra
punkten. SD 3.125m

ZA 59°47'38"
HA-R 105055'56" | N
R Lsool NER B

@) o

CALC YES NO 4l

6. Tryck pa [CALC] eller [YES] for att automatiskt
starta berakningar efter att observationen av alla

kanda punkter ar slutférd.

« Instrumentstationens héjd och Occ.Elev
standardavvikelse, som beskriver
matnoggrannhet, visas i <Result>.

Standardavvikelser for varje punkt visas i <Detail>.

BBE

OMIT ReCalc ReObs

7. Om det finns problem med resultatet av en punkt,

rikta markéren pa den punkten och tryck pa

[OMIT]. | oZ]

"OMIT” visas till héger om punkten. Upprepa for 1st -1.915
alla resultat som innehaller problem. 2nd OMIT 1.915

BBEELE

OMIT ReCalc ReObs OK

8. Tryck pa [RE CALC] for att utféra berakningen pa
nytt utan punkten som angavs i steg 7 Resultatet
visas.

Om det inte finns nagra problem med resultatet, ga
till steg 9.

Om problem med resultatet intraffar igen, utfor
resektionsmatningen fran steg 4.

82



14. RESEKTIONSMATNING

* Tryck pa [RE_OBS] for att mata punkten som
angavs i steg 7.

* Tryck pa [ADD] pa den andra sidan nar det finns
en kand punkt som inte har iakttagits eller nar en
ny kand punkt laggs till.

Om inga punkter angavs i steg 7, kan alla punkter
eller endast slutpunkten observeras igen.

2nd | 4 1.Start point

9. Tryck pa [OK] for att slutféra resektionsméatning
och aterga till <Resection/Menu>. Endast Z (hdjd)
hos instrumentstationens koordinater ar stalld.

N- och E-varden har inte skrivits dver.

Resection calculation process

NE-koordinaterna hittas med hjalp av observationsekvationer for vinkel och avstand, och
instrumentstationens koordinater hittas enligt minstakvadratmetoden. Z-koordinaten hittas genom att
behandla det genomsnittliga vardet som instrumentstationens koordinater.

| Ber&kning inleds |
v

Hypotetiska koordinater hittas |
v‘

Observationsekvationen for vinkeln
bereds

v

Observationsekvationen for
avstandet bereds

v
Normalekvationen bereds

v
Instrumentstationskoordinater

beraknas

v

<Ski||nad fran de hypotetiska \ Nej

koordinaterna mindre dn 0,5 mm
v Ja
| Berakning av Z-koordinaten |
v
| Ber&kning avslutas |
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14. RESEKTIONSMATNING

Precaution when performing resection
| vissa fall ar det omojligt att berdkna koordinaterna for en okand punkt (instrumentstation) om den okanda
punkten och tre eller flera kdnda punkter ar anordnade pa kanten av en enda cirkel.

Ett arrangemang sasom det som visas nedan ar dnskvart.

A A : Okand punkt
O @: Kand punkt

Ibland ar det omajligt att utféra en korrekt berakning i ett fall sasom det nedan.

Nar de ar pa kanten av en enda cirkel, utfor en av foljande atgarder.

(1)Flytta instrumentstationen sa nara mitten av triangeln som mgijligt. ‘

<

(2)Observera en eller flera kdnda punkter som inte ar pa cirkeln.

(3)Utfor en avstandsmatning pa atminstone en av de tre punkterna.

%

* | vissa fall ar det omgjligt att berakna koordinaterna for instrumentstationen om den inkluderade vinkeln
mellan de kdnda punkterna ar for liten. Det ar svart att forestalla sig att ju langre avstandet mellan
instrumentstationen och de kanda punkterna ar, desto smalare ar den inkluderade vinkeln mellan de
kanda punkterna. Var forsiktig eftersom punkterna latt kan riktas in pa kanten av en enda cirkel.
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15. UTSATTNINGSMATNING

Utsattningsmatning anvands for att satta ut den kravda punkten.
Skillnaden mellan de data som tidigare angivits till instrumentet (utsattningsdata) och det uppmatta vardet kan
visas genom att mata horisontalvinkeln, avstandet eller koordinaterna av den siktade punkten.

Horisontalvinkelns differens, avstandets differens och koordinatens differens beraknas och visas med hjalp av
féljande formler.

Horisontell differens

Visat varde (vinkel) = Horisontalvinkel av utsattningsdata - uppmatt horisontalvinkel

Visat varde (avstand) = uppmatt horisontellt avstand x tan (horisontalvinkel av utsattningsdata - uppmatt
horisontalvinkel)

Lutningsavstandets differens
Visat varde (lutningsavstand) * = uppmatt lutningsavstand - lutningsavstandets utsattningsdata
* Horisontellt avstand eller hojdskillnad kan matas in i den évre formeln.

Koordinatens differens
Visat varde (koordinater)* uppmatta N-utsattningskoordinater - N-koordinater av utsattningsdata
* E- eller Z-koordinater kan matas in i den dvre formeln

Hojdskillnad (REM utsattningmatning)
Visat varde (hojd) = uppmatt REM-data - REM-data av utsattningsdata

« Utsattningsdata kan matas in i olika l1agen: lutningsavstand, horisontellt avstand, hojdskillnad, koordinater
och REM-matning.

* Det &r magjligt att allokera driftikoner i menyn for utsattningsmatning sa att de passar olika applikationer och
de satt som olika operattrer hanterar instrumentet pa.
[C3719.12 Allokering av driftikoner”

%

* [TRK On] kan endast valjas pa modellen med automatisk sparning.
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15. UTSATTNINGSMATNING

15.1 Anvandning av hjalpljuset i utsattningsmatning

Nar hjalpljuset ar installt pa ON indikerar ljusets blinkhastighet instrumentets status. Den kan observeras nar
anvandaren befinner sig pa avstand fran instrumentet. Dessutom indikerar de blinkande fargerna i férhallande
till malet riktningen av instrumentet och later anvandaren omplacera malet.

I3 Satt hjalpljuset PA/AV: ”5.1 Grundlaggande knappfunktioner”

* Hjalpljusets mdnster kan &ndras.
IC7 "19.7 Instrumentférhallanden - instrument”

@ Hijalpljusets status och betydelse
Instrumentets status

Ljusets status Betydelse

Langsamt blinkande (réd och grén | Vantar
samtidigt) Sokfel (endast felmeddelande)

Sokning pagar
Matning (kontinuerlig matning)
Shabbt blinkande (réd och grén Kontroll av atersand signal pagar

samtidigt) Auotonjatisk sparning pagar (endast fér modellen med automatisk
sparning)

Automatisk sparning i forutsedd riktning (endast fér modellen med
automatisk sparning)

Gron och rod alternerande Avstandsmatningsfel (ingen signal, siktfel)

blinkande "Prism wait”

Indikation for positionering av malet under utsattningsmatning

Ljusets status Betydelse
Okad blinkhastighet (Frén pinnpojkens position) flytta malet mot instrumentet
Minskad blinkhastighet (Fran pinnpojkens position) flytta malet bort fran instrumentet
Blinkar snabbt Malet ar vid korrekt avstand
Raod (Fran pinnpojkens position) flytta malet till vanster
Gron (Fran pinnpojkens position) flytta malet till hoger
R&d och gron Malet ar vid korrekt horisontellt avstand

15.2 Utsattningsmatning for avstand

Punkten hittas baserat pa horisontalvinkeln fran referensriktningen och avstandet fran instrumentstationen.

A avstand Position som ska anges

Referensriktning ?/

Aktuell
malposition

Instrumentstation
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15. UTSATTNINGSMATNING

PROCEDUR

1. Valj "Setting out” i <Menu> for att visa <Setting
out>.

2. Ange instrumentstation och referensstation for att
definiera referensriktningen. Valj "Occupy setup”
i <Setting out>. Ange data for instrumentstationen
och tryck pa [OK] for att ga till installation av
referensobjekt.
I ”13.1 Ange data for instrumentstationen”

3. Ange azimutvinkeln for referensstationen. Tryck
pa [OK] for att aterga till <Setting out>.
[ "13.2 Installningar fér azimutvinkel”

4. Valj "SO data setting” i <Setting out>.

| avstandslaget som dverensstdmmer med dina
matningsspecifikationer, ange den inkluderade
vinkeln mellan referenspunkten och
utsattningspunkten i "SO.H.ang”, och avstandet
(lutningsavstand, horisontellt avstand eller
hojdskillnad) fran instrumentstationen till den
position som anges i "SO.Sdist”. Tryck pa [OK] for
att stalla ingangsvardena.

LB 3.0ffset |+
:

WA\ 4.REM

AVAl 5.MLM £

Referensriktning

Instrumentstation

Setting out -
L
. 1.Occupy setup A o

¥
x<: 2.Backsight setup .J

¥ ¥ [+
‘ R,U/ 3.S0 data setting ‘ 5.Key in coord
L3 L]

‘ﬂ 4.Setting out ‘. 6.Set out coords s
. 1.Occupy setup

¥ )
P\<: 2.Backsight setup

¥ ¥ |+

‘ R/u’ 3.50 data setting ‘ 5.Key in coord @l
L3 L3

‘“ 4.Setting out ‘. 6.Set out coords =

SO data setting

C

Dist.mode SD ==
S0.H.ang 45.0000[1 2 °
SO.Sdist 5.000/m

i

{F

2 8

COORD  Shvr

®)
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15. UTSATTNINGSMATNING

* Varje gang [Shvr] ar tryckt, andras avstandslaget
fran "SD” (lutningsavstand), "HD” (horisontellt
avstand), "VD” (hojdskillnad) och "Ht.” (REM).

* Tryck pa [COORD] och mata in koordinaterna
i <Key in coord>. Vinkeln och avstandet fran
dessa koordinater till den position som satts ut
kommer att berdknas.

Tryck pa [H.TURN] for att automatiskt rotera
instrumentet tills skillnaden i horisontalvinkel till
utsattningspunkten ar 0°.

+ Vaxla driftikonerna och tryck [CNFG] for att ange
utsattningsnoggrannhet. Nar malets position ar
inom detta omrade visas bada pilarna for att
indikera att malets position ar korrekt.

6. Positionera pa siktlinjen och tryck pa [MEAS] for
att borja avstandsmatningen.
Avstandet och riktningen for att flytta malet till
Onskad utsattningspunkt visas pa instrumentet.
Matresultaten for siktpunkten (malets aktuella
angivna position) visas.

* Rorelseindikator (rod indikerar att malets position
ar korrekt)

< . (Sett fran instrumentet) Flytta malet
till vanster

> . (Sett fran instrumentet) Flytta malet
till héger

<> : Malets position ar korrekt

v . (Sett fran instrumentet) Flytta malet
narmare

A . (Sett fran instrumentet) Flytta malet
Iangre bort

AV . (Sett fran instrumentet) Malets

position ar korrekt

Setting out - Obs.

SO.H.ang Diff. <> 0°00'00"
) 0
SD
ZA 75°2929"
HA-R 45°00'00" [
R
< el g
TRKOn Shvr H.TURN MEAS
*M accuracy | R
oK
Pilar anger flyttningsriktningen
/
S0O.H.ang Diff. -00°00'42"
S0.Sdist Diff. -3.856m
SD 1.144m gy
ZA 101°04'51" -
HA-R 00°45'42"
EBEE
TRK On  Shvr HTURN MEAS -
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15. UTSATTNINGSMATNING

b~ . Flytta malet uppét
v . Flytta malet nedat
43 . Malets position &r korrekt

* Varje gang [Shvr] &r tryckt, andras avstandslaget
fran lutningsavstand, horisontellt avstand,
hojdskillnad och lutningsavstand (REM).

* Tryck pa titeln i skarmen for att visa popup-
fonstret och valj "Graphic”-skdrmen for att visa

aktuell position pa en graf. N ,
z K
45°00' 5D
ZA 75°29'34" |+
0°45'42" (@

EEEE B

TRKOn Shvr H.TURN MEAS

7. Flytta pa malet tills avstandet till
utsattningspunkten ar 0 m. Nar malet ar flyttat
inom tillaten rackvidd visas alla pilar for avstand SO.H.ang Diff. <>
och position. S0.Sdist Diff. AV

SD 1.144m
ZA 101°05'45"
HA-R 65°06'00"
B A
<l B )

TRKOn Shvr H.TURN MEAS

Setting out - Graphic

N 100.545
v 0000 E 149.018
v z 200.280

D> e 4
TN SD 1.144m
a ZA 101°05'43"
65°06'00"

GEBEHC E

TRKOn Shvr H.TURN MEAS

8. Tryck pa {ESC} for att aterga till <Setting out>.
Ange nasta utsattningspunkt for att fortsatta
utsattningsmatningen.
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15.3 Utsattningsmatning for koordinater

Efter att koordinaterna angivits for den punkt som ska sattas ut beraknar instrumentet utsattningen for
horisontalvinkeln och horisontellt avstand. Genom att valja horisontalvinkeln och sedan
utsattningsfunktionerna for de horisontella avstanden, kan den nédvandiga koordinatplatsen sattas ut.

N 0
. A Avstand
Referens- '
station Aktuell
malposition

Punkt som ska anges

A Vinkel
Instrumentstation

E

« Tidigare registrerade utsattningspunkter kan laggas i ordningsféljd. Upp till 50 punkter kan registreras.
* For att hitta Z-koordinaten, fast malet vid en stolpe el.dyl. med samma hdjd som malet.

PROCEDUR

1. Valj "Setting out” i <Menu> for att visa
<Setting out>.

2. Ange instrumentstationen och mata in data for

referensobjektets installningar vid behov.

I3 "15.2 Utsattningsmaétning for avstand” 1.0ccupy setup
steg 2 till 3 3

x/\': 2.Backsight setup
¥ ¥
‘ ,(U’ 3.S0 data setting ‘ 5.Key in coord

¥ hd
‘“ 4.Setting out ‘. 6.Set out coords

EEEBCERD

3. Valj "Key in coord” i <Setting out>.

‘ R} 3.S0 data setting ‘ 5.Key in coord

¥ hd
‘“ 4.Setting out ‘. 6.Set out coords

e
-
EERBCERD
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15. UTSATTNINGSMATNING

Registrera alla utsattningspunkter (inkluderat
utsattningspunkterna du kommer att mata fran och
med nu).

Tryck [ADD] for att registrera nya data.

* Vaxla driftikonerna och tryck [DEL] for att radera
den valda utsattningspunkten.

* Tryck [DELALL] for att radera alla
utsattningspunkter.

. Valj a utsattningspunkt i den forsta skarmen av
steg 3 och tryck [OK] for att visa <Set out
Coords>.

. Placera malet pa siktlinjen och tryck [H.TURN] for
att automatiskt roterainstrumentet tills skillnaden
i horisontalvinkeln till utsattningspunkten ar 0°.

Tryck pa [MEAS] for att borja avstandsmatningen.

Avstandet och riktningen for att flytta malet till
Onskad utsattningspunkt visas pa instrumentet.
Matresultaten for siktpunkten (méalets aktuella
angivna position) visas.

* Tryck pa titeln i skarmen for att visa popup-
fonstret och "NEZ”-skarmen kan véljas.

Key in coord - Pt.id

!

PT.01

PT.02

PT.03

‘ =4
ADD

N 0.300 o
E 0.300 L
7 0.000 EN
SD 0.424m D
ZA 90°00'00" [HE
HAR  167°44'07" @!

0 B8

North 0.000 -
East 0.000 -
Elev. 0.000

OK

©

lc |3 ol

Set Out Coords - SHV

67°13'15"

@

Y

OK TRK On H.TURN MEAS

S0.H.ang Diff. > =
SO.LRdist Diff. > 3.427m W&
SO.Hdist Diff. v 1.015m -
S0.Vdist Diff. . 4 1.602m D
SD 2.153m :
ZA 41°56'14" (s
HA-R 100°30'52"

Set Out Coords - NEZ

! e

9

HEE

OK  TRK Off H.TURN MEAS

d.North -0.437 rEaun
d.East 0.236 =

d.Elev. -0.050 -
SD 0.555m
ZA 95°11'16"
HA-R 104°20'05"

[\
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15. UTSATTNINGSMATNING

* Tryck pa titeln i skarmen for att visa popup-
fonstret. "Graph 1” eller "Graph 2” kan véljas.

Graf 1 . spegelns aktuella position och
riktningen till utsattningspunkten
fran denna position.

Graf 2 . positionen for utsattningspunkten

(fyrkant) och spegelns aktuella
position (cirkel).

Flytta malet for att finna ratt avstand (0 visas) till

utsattningspunkten.

I3 Rérelseindikatorer: ”15.2 Utsattningsmétning
for avstand” steg 6

Pinnpojkens position HO]dSkIll

nadsriktning

Eﬂﬂ_
1.391
-0.366
1.601
B ®-# sD 2.152m
1.014 1 ZA 41°56'30"
HAR  107°59'12"

il

STOP

Utsattnlngspunkt

Pmnpolkens position

4@..

M/‘
> 59°44'58"
> 2.466m
v 1.014m
I p 4 1.601m
sD 2.152m
ZA 41°56'33"
HAR 107°59'09"

b

TRK On H.TURN MEAS

Set Out Coords - SHV

[ &1 Bl

SO.H.ang Diff. <> 0°00'00"
SO.LRdist Diff. «» 0.000m
SO.Hdist Diff. AV 0.000m
S0.Vdist Diff. r 3.4 0.030m
sD 0.425m
ZA 85°58'50"
HA-R 167°44'07"

b

OK TRK On H.TURN MEAS

Set Out Coords - Graphl

N
v 0000 E
.Y c

Do e 030

sD

al ZA

O

] ) &

OK TRK On H. TURN MEAS

0.425m
85°58'50"

167°44'07"

92



15. UTSATTNINGSMATNING

6. Tryck pa OK for att aterga till <Key in coord>.
Ange nésta utsattningspunkt for att fortsatta
utsattningsmatningen.

15.4 Utsattningsmatning for REM

Set QOut Coords - Graph2

0°00'00" D

4> —
<« 0.000m W2
AV 0.000m e
2y 0.030m
SD 0.425m
ZA 85°58'49"
0.01 HAR  167°44'07"

[ ki B

OK TRK On H.TURN MEAS

For att hitta en punkt var malet inte kan bli direkt installerat, utfér REM utsattningsméatning.
I3 "12.5 REM-métning”

PROCEDUR

1. Installera ett mal direkt under eller direkt dver
punkten som skall hittas. Anvand ett mattband
el.dyl. for att mata malets héjd (héjden fran
matpunkten till malet).

. Valj "Setting out” i <Menu> for att visa
<Setting out>.

. Ange instrumentstationen och mata in data fér
referensobjektets instéllningar vid behov.
I3 715.2 Utsattningsmétning for avstand”
steg 2 till 3

. VAalj "SO data setting” i <Setting out> for att visa
<SO data setting>.
Tryck pa [Shvr] tills avstandets driftlage ar
"S0O.Height”. Mata in héjden fran matpunkten till
positionen som utsatts till "SO.Height”. Vid behoyv,
mata in vinkeln till punkten som skall sattas ut.
Mata in vardena och tryck pa [OK].

SO data setting

Dist.mode
S0.H.ang
S0.Height

2 3

COORD __shvR
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15. UTSATTNINGSMATNING

5. Tryck pa [H.TURN] for att automatiskt

roterainstrumentet tills skillnaden
i horisontalvinkeln till utsattningspunkten ar 0°.

6. Sikta pa malet och tryck [MEAS]. Matning borjar

och matesultaten visas pa skarmen.

7. Vaxla driftikonerna och tryck pa [REM] for att

pabdrja matning.

Avstandet (hojdskillnaden) och riktningen for att
flytta malet till sikt- och utsattningspunkten visas
pa instrumentets skarm.

Tryck pa [STOP] for att avbryta matningen.

Hitta utsattningspunkten genom att flytta
teleskopet tills "SO.Height Diff” &r 0 m.

* Rorelseindikator (rod indikerar att malets position
ar korrekt)

'~ Flytta teleskopet nara zenit
v Flytta teleskopet nara nadir
va Teleskopets riktning ar korrekt

[ For detaljer angaende andra
rorelseindikatorer: ”"15.2 Utsattningsmatning
for avstand” steg 6

Setting out - Obs.

C

SO.H.ang Diff. <> 0°00'00" geamn
VY
0 £
3 36°47'45" B
HA-R 45°00'00" I
B~ iy
< P =
TRKOn shvR H.TURN MEAS

Setting out - Obs.

SO.H.ang Diff. <> 0°00'00"
-
SD 1.995m D
ZA 36°47'10"
HA-R 45°00'00"
B3 y
< ] Bl =
TRKOn shvR H. TURN MEAS

Pilar anger flyttningsriktningen
/

Setting out - Obs. /

0

S0.H.ang Diff. -00°00'42" 3 o
S0.Height Diff -3.300m
SD 1.995m (|
ZA 36°47'51" B
HA-R 45°00'42" [IE
[T > =2

e

CNFG REM
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15. UTSATTNINGSMATNING

* Tryck pa titeln i skarmen for att visa popup-

fonstret och "Graphic™-skarmen kan viljas. Setting out - Graphic

N 1.180
¥ 0000 E 0.187
v z 1.507 (M
b e 4

O'OE' ° q SD 1.005m LD
a ZA 3604g'01" [JHIE

HAR  450000" [

o

A o

STOP

8. Tryck pa {ESC} for att aterga till <SO data setting>.
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16. FORSKJUTNINGSMATNING

Forskjutningsmatningar utférs for att hitta en punkt var malet inte kan installeras direkt eller for att hitta
avstandet och vinkeln till en punkt som inte kan observeras.

* Det ar mgjligt att hitta avstandet och vinkeln till en punkt man dnskar mata (malpunkt) genom att installera
malet vid platsen (forskjutningspunkt) ett litet avstand fran malpunkten och mata avstandet och vinkeln fran
méatpunkten till férskjutningspunkten.

» Malpunkten kan hittas pa de tre tillvidgagangssatten som forklarats i detta kapitel.

* Instrumentstationen och referensobjektet maste installeras fore koordinaterna foér en férskjutningspunkt kan
hittas. Stations- och referensobjektinstalining kan utféras i Offset-menyn.

[’ Ockuperingsinstaliningar: ”13.1 Ange data for instrumentstationen”, Referensobjektsinstallning:
”13.2 Installningar fér azimutvinkel”.

» Det ar majligt att allokera driftikoner i matningsmenyer att passa olika applikationer och de satt som olika
operatorer hanterar instrumentet.
[’ 719.12 Allokering av driftikoner”

16.1 Matning av forskjutningens enkla avstand

Att hitta det genom att mata in det horisontella avstandet fran malpunkten till férskjutningspunkten.
1]

Malpunkt

Offsetpunkt
(mal)

o elo—+

Instrumentstation

« Da forskjutningspunkten ar positionerad till vanster eller hdger om malpunkten, se till att vinkeln som formats
av linjer som sammanlankar forskjutningspunkten och malpunkten samt ansluter till instrumentstationen ar
nastan 90°.

 Nar forskjutningspunkten ar positionerad framfor eller bakom malpunkten, installera forskjutningspunkten pa
en linje som lankar instrumentstationen med malpunkten.

PROCEDUR

1. Satt forskjutningspunkten nara malpunkten och
mat avstandet emellan dem, installera sedan ett
prisma pa forskjutningspunkten.

2. Valj "Offset” i <Menu> for att visa <Offset>.

C

N

wn

1]

=

=}

(a]}

o]

[

S
E -]
I
I=

=

[¢)]

a)]

o]

o}

(9]

—
@]
Q
@)
3
O
N
P
[0}
Y
1]
0]
s
o,
[e]
3
)
-
(=]

LB 3.0ffset |+
= |
WA\ 4.REM ok
=t

AVAl 5.MLM Ex
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16. FORSKJUTNINGSMATNING

3. Ange instrumentstation och referensstation for att
definiera referensriktningen. Valj "Occupy setup”
i <Offset>. Ange data for instrumentstationen och
tryck pa [OK] for att ga till installation av
referensobjekt.
[C3 ”13.1 Ange data fér instrumentstationen”

Referensriktning

Instrumentstation

4. Ange azimutvinkeln for referensstationen.
Tryck pa [OK] for att aterga till <Offset>.
[ "13.2 Installningar fér azimutvinkel”

5. V4lj "OffsetDIST".

)

i

0]
O

S
"~0ug

£ 5.0ffset2D

}R 1.Occupy setup Q) o

$ :'"_j.
/°\<: 2.Backsight setup D

[+

¥
8 o—o J

'°\'§‘;" 3.CffsetDIST AVl 4.OffsetANG.

E’Z\/]

Mata in féljande objekt.

1) Forskjutningspunktens riktning. K
() . : 9P 9 . sD <Null> ~]|
(2) Horisontellt avstand fran malpunkten till ZA <Null> W) o
férskjutningspunkten. ng'R . <Null>
rection [N - | @y
« Forskjutningspunktens riktning Offset dist. 3.000m |+
L . sD 0.555m
< : Till vanster om malpunkten. ZA 95°11'09" | | (&
— : Till hdger om malpunkten. HA-R 104°20'42" &=
il | R
l : Narmare an malpunkten. 22
T : Forbi malpunkten. HVD/nez MEAS

6. Sikta pa forskjutningspunkten och tryck pa

Resultat fér malpunkt
[MEAS] pa skarmen for steg 5 for att paborja estlial for mélpun

matning. OffsetDIST

Tryck pa [STOP] for att avbryta matningen. " SD 2.572m |~

Matresultaten visas pa skarmen. ZA 53°31'40"

- HA-R 103°17'12"

; o att v o | Drecton [N

* Tryck pa [HVD/nez] for att vaxla resultaten for Irec '0'_1 ’ E

malpunkten mellan avstands-/vinkelvarden och Offset d'St-‘ 3-000"“

koordinat-/hdjdvarden. SD 2.572m

ZA 53°31'40"

| HA-R 103°17'12"

[rrT)
OK HVD/nez MEAS

Resultat for forskjutningspunkt
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16. FORSKJUTNINGSMATNING

16.2 Matning av forskjutningspunktens vinkel

Observera malpunktens riktning for att hitta den fran den inkluderade vinkeln.
Installera malpunktens forskjutningspunkter pa den hégra och vanstra sidan av malpunkten och sa nara som
mojligt till den. Mat avstandet till férskjutningspunkterna och malpunktens horisontella vinkel.

Malpunkt
1

Offsetpunkt
(mal)

Offsetpunkt
(mal)

Instrumentstation

PROCEDUR

1. Placera forskjutningspunkterna nara malpunkten
(och sakerstall att avstandet fran
instrumentstationen till malpunkten och
forskjutningspunkterna och malpunktens hojd ar
lika), anvand sedan forskjutningspunkterna som
mal.

2. Valj "Offset” i <Menu> for att visa <Offset>.

3. Valj "OffsetANG.”.

1.0Occupy setup

¥+
7° :
A, 2.Backsight setup
¥
M 3 OffeetDIST AVl 4.OffsetANG.

L

R 5.Offset2D

4. Ta sikte pa forskjutningspunkten och tryck pa

[MEAS] for att paborja méatningen. OffsetANG.

Result

C

TI:'ka an [SBTOP] for att avbryta matningen. - L m
5. Sikta pa malpunkten och tryck [H.ANG]. ZA 100°53'55" (8
HA-R <Null> g
sD 1.161m
ZA 100°53'59"
HA-R 65°30'57" Mgl

EERE

i =

HVD/nez MEAS H.ANG
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16. FORSKJUTNINGSMATNING

Resultatet for malpunkten visas pa skarmen.

* Tryck pa [HVD/nez] for att vaxla resultaten for
malpunkten mellan avstands-/vinkelvarden och
koordinat-/hdjdvarden.

Resultat for malpunkt

OffsetANG.

C

TResult

SD 1.161m m

ZA 100°53'55"
| HA-R 65°30'57" D
TSD 1.161m

ZA 100°53'59"
L HA-R 65°30'57" Mgk

=3 oo
2 Vi
OK HVD/nez MEAS H.ANG

Resultat for forskjutningspunkt

6. Tryck pa [OK] pa skarmen for steg 5f6r att aterga
till <Offset>.

16.3 Matning av forskjutningens dubbla avstand

Genom att mata avstanden mellan malpunkten och de tva forskjutningspunkterna.

Installera tva forskjutningspunkter (férsta och andra malet) pa en rak linje fran malpunkten, observera det forsta
och det andra malet och mata darefter in avstandet mellan det andra malet och malpunkten for att hitta
malpunkten.

Malpunkt
: Offsetpunkt (mal)

Offsetpunkt
(mal)

Instrumentstation

» Det ar mgjligt att enkelt géra denna matning genom att anvanda den valfria utrustningen: 2-punktsmalet
(2Rt500-K).
Anvandning av 2-punktsmal (2RT500-K)

Offsetpunkter
Mal2  Mal1

Matpunkt C

* Installera 2-punktsmalet med dess spets mot malpunkten.
* Rikta malen mot instrumentet.
» Mat avstandet fran malpunkten till det andra malet.
» Sakerstall att typen av reflektor ar installd korrekt.
[’ 719.3 Observationsférhallanden - reflektor (mal)”

(Observera:

« Ett driftfel kan intraffa och instrumenten kan méjligen inte hitta prismat beroende pa malets
installationsstatus eller matningsomstandigheter. | detta fall, sikta malet manuellt.
[C3710.1 Instéliningar for automatisk pekning och automatisk sparning”
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16. FORSKJUTNINGSMATNING

PROCEDUR

1. Installera tva forskjutningspunkter (forsta och
andra malet) pa en rak linje fran malpunkten och
anvand forskjutningspunkterna som mal.

2. Valj "Offset” i <Menu> for att visa <Offset>.

3. Valj "Offset2D”.

4. Tryck pa [CNFG] och mata in avstandet fran det
andra malet till malpunkten i "Offset dist.”. Ange
reflektorsinstallningar och tryck pa [OK] for att
bekrafta.

5. Ta sikte pa det forsta malet och tryck pa [MEAS]
for att paborja matningen.
Tryck pa [STOP] for att avbryta matningen.

ﬁ{ 1.0ccupy setup

L2

x<: 2.Backsight setup D

v

R 3 OffsetDIST AWAl 4 OffsetANG.

iy

8!

Rl 5 Offset2D

Offset2D

Take 1st offset reading

=)
Ny
[=]

sD -
ZA 100°40'54" I
HA-R 182°51'31" K
(=]
=i
il =
CNFG MEAS
Offset dist. 0.000/m
Reflector Prism = | 2K
Prism const. 0mm -
Aperture 58mm D
© —
oK -
Offset2D
Take 1st offset reading
) 0
SD =3
ZA 100°40'54" D
HA-R 182°51'31" ks
CNFG MEAS
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16. FORSKJUTNINGSMATNING

Méatresultaten visas pa skarmen. Tryck pa [YES]

for att bekrafta.
SD 1.164m
ZA 100°51'33"
HA-R 182°53'45"
S
YES NO
6. Ta sikte pa det andra malet och tryck pa [MEAS]
for att paborja méatningen.
Tryck pa [STOP] for att avbryta matningen. Take 2nd offset reading
Matresultaten visas pa skarmen.
sD
ZA 110°39'23"
HA-R 309°00'14"
m &
CNFG MEAS

7. Tryck pa [YES] i skarmen for matresultat for det

andra malet for att visa resultaten for malpunkten. | (LEEZI

Result
Tryck pa [HVD/nez] for att vaxla resultaten for sb 1.752m
malpunkten mellan avstands-/vinkelvarden och ZA 78°22'38"
koordinat-/hojdvarden. HA-R 308°59'26"
) i
=]

OK HVD/nez

8. Tryck pa [OK] pa skarmen i steg 7for att aterga till
<Offset>.
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17. MATNING AV AVSAKNAD LINJE

Matning av avsaknad linje anvénds for att mata lutningens avstand, horisontellt avstand och horisontell vinkel
till ett mal fran malet, som ar referensen (startpunkten), utan att flytta pa instrumentet.

* Det ar mgjligt att andra den senaste matta punkten till den nasta startpositionen.
» Métresultat kan visas som en gradient mellan pa punkter.

Mal (P2)

Startposition (P1)
Instrumentstation

» Det ar majligt att allokera driftikoner i matningsmenyer att passa olika applikationer och de satt som olika
operatdrer hanterar instrumentet.
[C3 719.12 Allokering av driftikoner”

17.1 Matning av avstandet mellan 2 eller fler punkter

PROCEDUR

1. Valj "MLM” i <Menu>.

(Observera:|

» Nar matningsdata redan finns visas skarmen for
steg 3 och matningen borjar.

2. Ta sikte pa startpositionen och tryck pa [MEAS]

for att paborja méatningen.

Tryck pa [STOP] for att avbryta matningen. Take BS reading
SD
ZA
HA-R
L
MEAS
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17. MATNING AV AVSAKNAD LINJE

3. Sikta pa malet och tryck [MLM] for att paborja
observation.
Tryck pa [STOP] for att avbryta matningen.

Lutningsavstand, grad, horisontellt avstand och
hojdskillnaden mellan malet och startpositionen
visas pa skarmen.

4. Sikta pa nasta mal och tryck pa [MLM] for att
fortsatta observation. Lutningsavstand, grad,
horisontellt avstand och héjdskillnaden mellan
flera punkter och startpositionen kan matas pa
detta satt.

* Tryck pa [MEAS] for observera startpositionen
igen. Ta sikte pa startpositionen och tryck pa
[MEAS].

» D& man trycker pa [MOVE], kommer det senaste
matta malet att bli den nya startpositionen for att
utféra matningar for avsaknad linje fér ndsta mal.
[C3717.2 Att &ndra startpunkten”

5. Tryck pa {ESC} for att avsluta matning av
avsaknad linje.

ML.Sdist
Grade oo
ML.Hdist
ML.Vdist
SD 1.834m o—
ZA 110°39'11"
HA-R 309°29'20"
’ =
MEAS MLM

Resultat fér matning mellan startposition
och det andra malet

Missing line meas.

ML.Sdist
Grade
ML.Hdist
| ML.Vdist
TsD

ZA

L HA-R

0—0
N

=

MOVE
Resultat for aktuell punkt

MEAS MLM
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17. MATNING AV AVSAKNAD LINJE

17.2 Att andra startpunkten

Det ar mgjligt att &ndra den senaste matta punkten till den nasta startpositionen.

Mal (P2)
|’

Startposition (P1) Ny startposition

Instrumentstation
PROCEDUR
1. Observera startpositionen och méalet genom att
folja stegen 1 till 4 i ”17.1 Matning av avstandet
mellan 2 eller fler punkter”.
2. Efter att ha matt malen, tryck pa [MOVE].
ML.Sdist 2.470m
Grade 17.550%
ML.Hdist 2.433m s
ML.Vdist 0.427m
SD 1.221m
ZA 100°22'07"
HA-R 61°19'08" ol

Tryck pa [YES] i fonstret med
bekraftelsemeddelandet.

o

i

<
B0 | SESE

About to move point confirm?
. .. A SD 1.221m
* Tryck pa [NO] for att avbryta matningen. -
ryck pa [NO] i 9 ZA 100°21'54"
| HA-R 61°19'04" 7“
v
YES NO

3. Det senaste matta malet &ndras till den nya
startpositionen.

4. Utfér matning av avsaknad linje genom att folja

stegen 4 till 5i ”17.1 Matning av avstandet mellan
2 eller fler punkter”.
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18. YTBERAKNING

Du kan kalkylera landytan (lutningsyta och horisontell yta) avgransad av tre eller flera kdnda punkter pa en linje
genom att mata in punkternas koordinater

Inmatning Utgang
Koordinater: P1 (N1, E1, Z1) Yta: S (horisontell area och lutande area)

P5 (N5, E5, Z5)

P3
P2

P1 P4

P5

0
+ Antal specificerade koordinationspunkter: 3 eller fler, 30 eller farre

 Det ar mgjligt att allokera driftikoner i matningsmenyer att passa olika applikationer och de satt som olika
operatorer hanterar instrumentet.

[’ 719.12 Allokering av driftikoner”

%

« Ett fel uppstar om enbart tva eller farre punkter matas in nar ett avgransat omrade specificeras.

» Sakerstall att punkter i ett avgransat omrade observeras i en medurs- eller moturs. Till exempel, det omrade
som bestdms genom att ange punktnummer 1, 2, 3, 4, 5 eller 5, 4, 3, 2, 1 innebar samma form. Men om
punkterna inte anges i nummerordning, kommer ytan inte att beraknas korrekt.

Lutningsomrade

De tre forsta angivna punkterna anvands for att skapa lutningsomradets yta. Efterfoljande punkter
projiceras vertikalt pa denna yta och lutningsomradet beraknas.

PROCEDUR Ytberakning genom matning av punkter

1. Valj "Area calc.” i <Menu>

. 1.Coord.
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18. YTBERAKNING

2. Tryck pa [OBS] for att visa <Area calculation/
obs.>.

Sikta pa forsta punkten pa linjen som omsluter
omradet och tryck [MEAS].

Métning borjar och de uppmatta vardena visas pa
skarmen. Tryck pa [STOP] for att avbryta
matningen.

3. Matresultaten visas pa skarmen. Tryck pa [YES]
for att bekrafta.

Vardet pa punkt 1 ar angett i "Pt_01".

4. Repetera stegen 2 till 3 tills alla punkter har blivit
uppmatta. Punkter pa ett avgransat omrade
observeras i en medurs- eller moturs.

Till exempel, det omrade som bestams genom att
ange punktnummer 1, 2, 3, 4, 5 eller 5, 4, 3, 2, 1
innebar samma form.

N 0.000
E 0.000 S
z <Null> =
[+
(@
g ¥
e e =
OBS CALC
sD 1.221m N
ZA 100°22'12" 23
HA-R 61°19'06"
W =z
MEAS 3
Nort 100.578 .
East 148.939 \7))
Elev 200.279 | BB
SD 1.228m u
ZA 100°21'53"
HA-R 61°18'52" =l
¥ &
YES NO Z
_
N 100.578 ==
E 148.939 &=4
z 200.279
)
OBS CALC
P3
P2
CR R
S B> P4
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18. YTBERAKNING

5. Tryck pa [CALC] for att visa beraknat omrade.

L
Pt_01 N 100.565
Pt_02 E 151.020 =4
Et—gz y4 200.281 -
-

@J
§ =
0 =
OBS CALC
Points
S.Area - =4
H.Area 0. 553m
0.0001ha =
/
) =
OK

6. Tryck pa [OK] for att aterga till <Area calculation>.
Tryck pa {ESC} tva ganger for att avsluta
ytberakning.
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19. ANDRING AV INSTALLNINGA

Detta avsnitt férklarar innehallet i parameterinstaliningarna i konfigureringslage samt hur du &ndrar dessa

installningar.
Varje objekt kan andras for att uppfylla dina matkrav.
<Configuration> kan nas genom att trycka pa ikonen for konfigureringslage i stjarntangentslage.

Configuration

M} 1.0bs.condition

Foljande objekt i konfigureringslaget forklaras i andra kapitel.

Observationsforhallande - S6k/Spara installningar
I 710.1 Instaliningar fér automatisk pekning och automatisk

sparning”
Kommunikationsinstallningar [C379. ANSLUTNING TILL EXTERNA ENHETER”
Instrumentkonfigureringar [ 721.2 Lutningssensor”, 21.4 Kollimering”, "21.5 Bildsensorns
harkors”

19.1 Observationsforhallande - Vinkel/Lutning

Valj "Obs.condition” i <Configuration> och valj "Angle/Tilt”.

Obs.condition

1.Angle/Tilt

res,v) |\

No action hd

Yes hd

Zenith hd

1" hd

Installningsalternativ och -val (*: Fabriksinstallning)

Tilt crn (tilt correction) : Yes (H,V)*/No/Yes (V)
Tilt error : No action*/Go to <Tilt> (electric circular level is displayed)
Coll.crn. (collimation correction) : No/Yes*
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19. ANDRING AV INSTALLNINGAR

V.obs (vertical angle display method) [ : Zenith*/Horiz/Horiz +90
Ang.reso. (Angle resolution) :iX-1001/1002/501/502: 0,5", 1"*
iX-1003/1005/503/505/505E: 1", 5"

Automatic tilt angle compensation mechanism

Vertikal-och horisontalvinklarna kompenseras automatiskt for sma lutningsfel med hjalp av en 2-axlig
lutningssensor.

+ Avlas de automatiskt kompenserade vinklarna nar skarmen har stabiliserats.

» Horisontalvinkelfelet (vertikalt axelfel) varierar enligt den vertikala axeln, sa nar instrumentet inte ar helt
planat kommer andring av vertikalvinkeln genom att vrida teleskopet att orsaka att det visade vardet for
horisontalvinkeln andras.

» Kompenserad horisontalvinkel = Uppmatt horisontalvinkel + Lutning i vinkel/tan (Vertikalvinkel)

+ Nar teleskopet ar riktat i narheten av zenit eller nadirvinkeln, tillampas lutningskompensationen inte pa
den horisontalvinkeln.

Collimation correction

Instrumentet har en funktion for kollimeringskorrigering som automatiskt korrigerar horisontalvinkelfel
orsakade av horisontal- och nivelleringsaxelfel. Ange detta objekt som "Yes” i normala fall.

V mode (vertical angle display method)

Zenit Horis Horis 90°
0 90° 90°
270° ] 90° 180° 0° 0° ] 0°
180° 270° -90°

19.2 Observationsforhallanden - avst

Valj "Obs.condition” i <Configuration> och valj "Dist”.
1.Angle/Tilt

Fine 'R’ =
Dist.mode Sdist z
Hdist Ground =
C&R crn. Yes(K:Voluntary) |
Ref.Index 0.000
Sea level crn  [No
Scale 1.00000000
Coordinates |N-E-Z v
Dist.reso. Imm v E
Tracking reso. [10mm -
EDM ALC Hold ~
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Instéllningsalternativ och -val (*: Fabrlksmstallnmg)

Dist. mode (avstandsmatningslage) : Fine 'R™/Fine AVG n= 1(Installning: 1t||| 9 ganger)/Fine 'S’/
Rapid 'R’/Rapid S/Trackmg/Road

Distance mode . Sdist (lutningsavstand)*/Hdist (horisontellt avstand)/ V.dist
(hojdskillnad)

Hdist . Ground*/Grid

C&R crn. : No/Yes(K=0.142)/Yes(K=0.20)*/Yes(K:Voluntary)

Ref.Index : -10,000 till 15,000 (0,000%)

Sea level crn. (Korrigering for havsniva) . Yes/No*

Scale factor : 0,50000000 till 2,00000000 (1,00000000%)

Koordinater : N-E-Z*/E-N-Z

Dist.reso. (Avsténdsupplésning) : 0,1 mm/1 mm*

Tracking reso. (Sparningsuppldsning) 1 mm/10 mm*

EDM ALC : Free*/Hold

» Mata in antalet ganger for "Fine AVG”-avstandsmatningslage med hjalp av siffertangenterna.
*"Road” i "Dist. mode” visas endast nar "N-Prism” ar valt i <Reflector>.
[C7 " Observationsforhallanden - reflektor (mal)"
+ "Ref.Index” visas endast nar "C&R crn.” ar satt till "Yes(K:Voluntary)”. Ett godtyckligt index kan matas in.

Road

"Road” ar det specialiserade avstandslaget for att mata vagyta el.dyl. genom indirekt observation och fa
grova matvarden. "Road” kan endast valjas nar "Reflector type” &r installd pa "N-Prism”. Aven om "Road”
ar vald, andras "Distance mode” till "Tracking” automatiskt nar "Reflector type” ar installd pa nagot annat
an "N-Prism”.

Hdist

Instrumentet berdknar horisontellt avstand med hjalp av varden for lutningsavstand. Skarmen for

horisontellt avstand kan véljas genom féljande metoder.

Ground:  Avstand utan korrigering for havsniva

Grid: Avstand pa det rektangulara koordinatsystemet berédknas genom korrigering for havsnivan
(Nar "Sea level crn.” ar installd pa "No”, avstandet pa det rektangulara koordinatsystemet
utan korrigering)

Lutningsavstand

A

|

Sea level correction

Instrumentet berdknar horisontellt avstand med hjalp av varden for lutningsavstand. Eftersom detta
horisontella avstand inte tar héjden 6ver havet i beaktande, rekommenderas det att sfarisk korrigering
utférs vid matning pa héga hojder. Sfariskt avstand berédknas enligt foljande.

Sfariskt avstand _ R-Ha

R ><d1

Var: R = radien hos sfaroid (6371,000 m)

H, = genomsnittlig hojd av instrumentpunkten och malpunkt
d4 = horisontellt avstand
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Skalfaktor

iX beraknar det horisontella avstandet och koordinaterna fér en punkt med hjalp av uppmatt
lutningsavstand. Om skalfaktorn har angivits utfors skalkorrektion under berakningen. Nar skalfaktorn ar
satt till ”1.00000000” &r det horisontella avstandet inte korrigerat.

Korrigerat horisontellt avstand (s) = Horisontellt avstand x Skalfaktor

Dist.reso. (Avstandsupplosning)
Valj avstandsuppldsning for finmatning. Avstandsuppldsningen av snabb- och sparningsmatning kommer
att skifta med den har installningen.

Tracking reso. (Sparningsupplésning)
Valj sparningsmatningens avstandsuppldsning och vagmatning (endast N-prisma). Gor den har
installningen beroende pa matningens andamal, sdsom att mata ett rorligt mal.

EDM ALC

Ange EDM:s ljusmottagande status. Stall in detta objekt enligt matningsférhallandena medan kontinuerlig

matning utfors.

» Nar EDM ALC angivits som "Free” justeras instrumentets ALC automatiskt om ett fel uppstar som en
foljd av den mangd ljus som tas emot. Stall in pa "Free” nar malet flyttas under matningen eller om olika
mal anvands.

* Nar "Hold” &r installd kommer méngden ljus som tas emot inte justeras forrén kontinuerlig matning ar
avslutad.

+ Om ett hinder tidvis blockerar ljusstralen under kontinuerlig matning och "Signal off’-felet uppstar, tar det
lite tid for den mangd ljus som tas emot att justeras och matvardet visas, varje gang blockerandet
intraffar. Stall in pa "Hold” nar ljusstralen som anvands fér matning ar stabil men ofta blockeras av hinder,
som manniskor, bilar eller tradgrenar osv., vilket férhindrar matningen fran att utféras.

Observera:|

» Nar avstandsmatningslaget ar installt pa "Tracking” (malet flyttas under avstandsmatningen) justeras
EDM ALC oavsett av instéllningen av EDM ALC.
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19.3 Observationsforhallanden - reflektor (mal)

Valj "Obs.condition” i <Configuration> och valj "Reflector”.

Obs.condition
1.Angle/Tilt

| Const. |Apert...
0 58
360°Prism -7 34
Sheet 0 50
N-Prism
Prism+ 0 58

ADD EDIT DEL

Fabriksinstéllning
Fabriksinstallningar anges i <Reflector> ovan.
*"Prism+” anger ett mal som anvands med en extern enhet eller i ett program som installeras
i programlaget.

Korrigeringsvarde for prismakonstant
Reflekterande prismor har var sin prismakonstant.
Ange korrigeringsvardet for prismakonstanten for det reflekterande prisma som du anvander.
Nar "N-Prism” valjs i "Reflector” ar korrektionsvardet for prismakonstanten automatiskt satt till "0”.

112



19. ANDRING AV INSTALLNINGAR

PROCEDUR Redigera malinformation

1. Valj ett mal att redigera i <Reflector> och tryck
[EDIT]. Valj/mata in relevant information fér malet.

Reflector type

m Prism const. 0mm
Aperture 58 mm

Instaliningsalternativ och -val
(1) Reflektortyp

Prisma/ark/N-Prisma/360°-prisma
(2) Korrigeringsvarde fér prismakonstant

‘w s

-99 till 99 mm
(3) Blandare
1 till 999 mm OK
* Nar 0,1 mm valjs i "Dist.reso”, kan "Prism
constant value” matas in till en decimals
noggrannhet.
[ 719.1 Observationsférhallande - Vinkel/
Lutning”
+ [DEL]: Raderar det valda malet.
2. Tryck pa [OK] for att bekrafta installiningarna.
PROCEDUR Léagga till ett mal
1. Tryck pa [ADD] i <Reflector> for att visa listan
over valbara mal. Type Const.| Apert.. |: ]:
0 58
Prism -30 58| |
Prism -40 58
Prism -22 32
Prism -17 25
360°Prism -7 34 -
OK

2. Valj ett ofta anvant mal fran listan med hanvisning
till korrigeringsvardet fér prismakonstanten och
blandaren.

* Upp till 6 mal kan registreras.

* Nar "N-Prism” valjs ar korrektionsvardet for
prismakonstanten och blandaren inte installda.

3. Tryck pa [OK] for att bekrafta installningarna.
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19.4 Observationsforhallanden - atmosfar

Valj "Obs.condition” i <Configuration> och valj "Atmos”.

Obs.condition
1.Angle/Tilt

Temperature @"C

Pressure 1013hPa

= Humidity input |Yes E

=X @ Humidity 50/%

&y ppm 0|
=

Installningsalternativ och -val (*: Fabriksinstallning)

Temperature :-351ill 60 °C (15*)/-22 till +140 °F (59*) (nar avst.uppl. &r 1 mm)

Pressure : 500 till 1 400 hPa (1 013*)/375 till 1 050 mmHg (760*)/14,8 till 41,3
(tumHg) (29,9%) (nar avst.uppl. & 1 mm)

Humidity input : Nej (50 %)*/ja

Humidity : 0 till 100 (%) (50%) (nar avst.uppl. &r 1 mm)

ppm (atmosfarisk korrigeringsfaktor) [I[)] : -499 till 499 (0*) (nar avst.uppl. &r 1 mm)

* [0ppm]: Den atmosfariska korrektionsfaktorn atergar till 0 och temperaturen och lufttrycket stélls in enligt
fabriksinstallningarna.

» Atmosfarisk korrektionsfaktor beraknas och stalls in med de inmatade vardena for temperatur och lufttryck.
Atmosfarisk korrektionsfaktor kan ocksa matas in direkt.

* "Humidity” visas endast nar "Humidity input” ar satt till "Yes”.

+Nar 0,1 mm véljs i "Dist.reso”, kan varden matas in till en decimals noggrannhet.

» Nar dessa installningar skiljer sig mellan grundlage och programlage, prioriteras programlagets
installningar fére anvandning.
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Atmospheric correction factor

Hastigheten hos den ljusstrale som anvands fér matningarna varierar beroende pa atmosfariska

forhallanden sasom temperatur och lufttryck. Stall den atmosfariska korrigeringsfaktorn nar du vill ta

denna inverkan i beaktande vid matning.

+ Instrumentet ar utformat sa att korrektionsfaktorn ar 0 ppm vid ett lufttryck av 1 013,25 hPa, en
temperatur av 15 °C och en luftfuktighet pa 50 %.

+ Genom att mata in temperatur, lufttrycksvarde och fuktighet, berdknas det atmosfariska
korrigeringsvardet genom att anvanda féljande formel och sparas darefter i minnet.

Atmosfarisk korrigeringsfaktor (ppm) = 585 304 _ 0294280 xp . _0.04126 xe
' 1+0.003661xt 1+0.003661 xt

t: Lufttemperatur (°C)
p: Tryck (hPa)

e: Angtryck (hPa)

h: Relativ fuktighet (%)
E: Mattat angtryck

e (angtryck) kan beraknas med féljande formel

E
e =hxi5s _@5xn
E =611x10 273

+ Instrumentet mater avstandet med en ljusstrale, men hastigheten av detta ljus varierar beroende pa
brytningsindexet for ljus i atmosfaren. Detta brytningsindex varierar beroende pa temperatur och tryck.
Nara normala temperatur- och tryckférhallanden:

Med konstant tryck, en temperaturférandring pa 1 °C: en indexféréandring pa 1 ppm.

Med konstant temperatur, en tryckférandring pa 3,6 hPa: en indexférandring pa 1 ppm.

For att utféra mycket noggranna matningar ar det nodvandigt att hitta den atmosfariska korrigeringsfaktorn

fran annu noggrannare temperatur- och tryckmatningar och darefter utféra en atmosfarisk korrigering.

Vi rekommenderar att anvanda extremt exakta instrument for att kontrollera lufttemperaturen och trycket.

+ Ange medeltemperaturen, lufttrycket och luftfuktigheten 1angs matstralens rutt i "Temperature”,
"Pressure” och "Humidity”.

Platt terrdng: anvand temperatur, tryck och fuktighet vid linjens mittpunkt.

Bergig terrang: anvand temperatur, tryck och fuktighet vid den mellanliggande punkten (C).

Om det inte ar mojligt att mata temperatur, tryck och fuktighet vid mittpunkten, goér dessa matningar vid
instrumentstationen (A) och malstationen (B) och berakna sedan det genomsnittliga vardet.

Genomesnittlig lufttemperatur D(11 +12)/2
Genomesnittligt lufttryck 2 (p1 + p2)/2
Genomsnittlig fuktighet :(h1 + h2)/2

-
-
-
-
-

.-
-
-

InstrumentstationA ___.-=""
Temperatur t1 -
Tryck p1
Luftfuktighet h1

Genomesnittlig
havsniva

Malstation (B)
Temperatur t2
Tryck p2
Luftfuktighet h2

» Om vaderkorrigeringen inte behdvs, stall ppm-vardet till 0.
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19.5 Instrumentforhallanden - skarm

Valj "Inst. Config” i <Configuration> och valj "Display”.

Inst.config.

. 6.Date & Time

] =N Backlight(Reticle on) z
Auto hd
— No A
'::% On 7
Auto v
@ Power-saving mode On z
Installningsalternativ och -val (*: Fabriksinstallning)
Backlight (Reticle On) 0 till 8 (1*) (ljusstyrkan kontrolleras med {:%:})
Backlight (Normal) - 0 till 8/Auto (auto®)
Backlight Off (] : Nej*/30 sek/1 min/5 min/10 min
Key backlight : Av/p&*
Color [[] : 1/2 (svartvit)/auto (auto*)
Power-saving mode : Av/pa*

* Tryck pa [PNL CAL] for att visa kalibreringsfonstret for pekskarmen.

T3 8.1 Konfigurering av pekskarmen”
« "Power-saving mode” visas endast for modellen med bildskarm pa bada sidor.
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Adjusting backlight brightness/turning the reticle illumination and key backlight ON/OFF
Genom att trycka pa {x} vaxlar ljusstyrkan pa bakgrundsbelysningen i samband med PA/AV status pa
harkorsets belysning/tangentbelysningen.

Nar instrumentet slas PA &r ljusstyrkan installd pa "Backlight (Normal)”. "Backlight (Normal)” var installd
pa en hogre ljusniva an "Backlight (Reticle ON)” nar instrumentet levererades men dessa varden kan
andras enligt anvandarens preferenser.

Strommen PA

.

Bakgrundsbelysning Tid som angivits i
(normal) ljusstyrka “Backlight Off” gar ut

3 i
Bakgrundsbelysning Bakgrundsbelysning
for harkors AV for harkors PA

Bakgrundsbelysning
(Harkors PA) ljusstyrka

tangenter PA
( Endast nar "Key )
backlight” &r "ON”

» Knappen trycks ner
+ Pekpanelen anvands

Bakgrundsbe-
lysning AV

Observera:|

+ Nar "Backlight (Normal)” ar installd pa "Auto” mater instrumentets ljussensor nivan av omgivande ljus
och staller automatiskt in bakgrundsbelysningens ljusstyrka darefter. Beroende pa omgivande
ljusforhallanden, kan prestandan for denna funktion vara suboptimal, eller skarmen kan flimra mellan
ljusinstallningar.

Backlight Off
For att spara strdm, kommer bakgrundsbelysningen att stdngas av om instrumentet inte anvands under
den valda tiden. Dock kommer bakgrundsbelysningen inte stdngas av nar "Backlight (Reticle)” har valts.

Key backlight
Tangentbelysningen kan anges som "ON” eller "OFF”. Nar "key backlight” &r installt pa "ON” ar
tangentbelysning tand /AV i samband med att {:%} trycks.

Color setting

Stall in "Color” till "2” (svartvit) nar starkt solljus minskar synligheten pa skarmen. Nar "Auto” valjs, kanner
instrumentet av den omgivande ljusnivan och staller automatiskt in Iamplig farginstalining darefter.

[C3 5.2 Bildskarmsfunktioner”

%

* Blockera inte instrumentljussensorn nar "Color” ar installd pa "Auto”. Instrumentet kommer inte att mata
omgivningsljuset och skarmen kommer att flimra som foljd.

Power-saving mode
Nar "Power-saving mode” ar "ON”, kommer ljuset pa skarmenheten som inte anvands att slas av for att
spara strom.
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19.6 Instrumentforhallanden - strom

Valj "Inst. Config” i <Configuration> och valj "Power supply”.

Inst.config.
. 6.Date & Time

Power off(Remote) No :

Installningsalternativ och -val (*: Fabriksinstallning)
Power off [[] : Nej/5 min/10 min/15 min/30 min*

Power off (Remote) : Nej*/5 min/10 min/15 min/30 min

Sla av strommen

For att spara strom, kommer strommen till instrumentet att automatiskt slas av om det inte anvands under
den angivna tiden.

Sla av strommen (fjarrstyrd)
Nar den slas pa med hjalp av ett kommando for att sla pa strommen, kommer strdmmen till instrumentet
att automatiskt slads av om det inte anvands under den angivna tiden.

Observera:|

« Kommandofunktioner fran en varddator kan ocksa utforas. For mer information, se "Communication
manual” och fraga din lokala aterforsaljare.
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19.7 Instrumentforhallanden - instrument

Valj "Inst. Config” i <Configuration> och valj "Instrument”.

Inst.config.

4.Unit
5.Password

Illum.hold uide light

Guide light brightness |3
Guide pattern 1
Laser-pointer off 5min.
V manual No

Reticle lev 3
Volume 5

RERERIRIREEIR]Y

Instéllningsalternativ och -val (*: Fabriksinstallning)

lllum. hold ({¢:} function) : Laserpekare*/hjalpljus
Guide light brightness 1 il 3 (3%)
Guide pattern . 1* (samtidig)/2 (vaxlande)
Laser-pointer off [[J] : Nej/1 min/5 min*/10 min/30 min
V manual : Nej*/ja
Reticle lev [[] : Niva 0 till 5 (3*)
Volume : Av/1/2/3/4/5 (3%)
* "Reticle lev”

[C3719.5 Instrumentférhallanden - skarm [J] Adjusting backlight brightness/turning the reticle illumination
and key backlight ON/OFF”
* Instalining av "V manual” till *Yes”
[T 727.2 Manuell indexering av den vertikala cirkeln genom Sida 1/2-métning”

Laserpekare av

For att spara strom sténgs laserpekaren automatiskt av efter den angivna tiden har gatt.
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19.8 Instrumentforhallanden - enhet

Valj "Inst. Config” i <Configuration> och valj "Unit”.

Inst.config.

Temperature  [CETS

Pressure hPa

Angle DDD.MMSS
Distance Feet

Feet International

KIKIKIREKY

Instéllningsalternativ och -val (*: Fabriksinstallning)

Temperature : Celsius*/Fahrenheit
Pressure : hPa*/mmHg/tumHg

Angle : Grad (DDD.MMSS)*/Gon/Mil
Distance : Meter*/fot/tum

Feet : Internationell*/US

"Feet” visas endast nar "Distance” ar satt till "Feet” eller "Inch”.

Tum (brakdel av en tum)
"Brakdel av en tum” ar den enhet som anvands i USA och uttrycks som féljande exempel.

10 875 fot — 10-10-1/2 tum

%%
@10 000 fot

@0,875 fot x 12 = 10,5 tum
® 0,5 tum = 1/2 tum

%

+ Aven om "inch” (tum) véljs i den har instaliningen, visas alla data, inklusive resultatet av areaberékning,
i "fot” och alla avstadndsvarden maste matas in i "feet” (fot). Dessutom, nar "tum” visas och Gverskrider
intervallet, visas den i "feet” (fot).
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19.9 Instrumentforhallanden - l6senord

Nar ett I6senord har angetts, kommer I6senordsfonstret visas nar instrumentet slas pa.
Genom att ange ett I6senord kan du skydda viktig information, sdsom méatdata.

Inget I6senord angavs nar instrumentet levererades. Nar ett [6senord anges for forsta gangen, Iamna rutan for
"Old password” tomt.

Valj "Inst. Config” i <Configuration> och valj "Password”.

Inst.config.
[riH] 1.Display ‘ @ 6.Date & Time

2.Power supply

‘ 3.Instrument

4.Unit
‘E 5.Password

Password

Old password

New password

New password again

OK
Instéllningsalternativ
Old password : Mata in aktuellt I6senord
New password : Mata in det nya l6senordet
New password again : Mata in det nya l6senordet igen

+ Losenordet kan vara fran 3 till 16 tecken langt. Inmatade tecken visas som asterisker.

* For att avaktivera |6senordsfunktionen, utfér proceduren for byte av I6senord men ange ett "mellanslag”
i rutan for "New password”.

%

» Lésenordsfunktionen kommer inte att avbrytas nar en kallstart utfors.

+ Lésenordet maste matas in efter att instrumentet har slagits PA fran en extern enhet om ett I6senord har
stallts in.
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19.10 Instrumentforhallanden - datum och tid

Valj "Inst. Config” i <Configuration> och valj "Date & Time”.

Inst.config.
BN} 1.Display ‘ 6.Date & Time

BN 2.Power supply

3.Instrument

4.Unit
ﬂ 5.Password

] Date [E/8 /2016 -
Time |11:40:58 AM =
Instéllningsalternativ
Date : Ange datum manuellt eller valj fran rullgardinskalender genom
att trycka V.
Time : Ange tid manuellt eller genom att anvanda [AJ[ V1.

Genom att trycka pa {S.P.} kommer den valda sektionen 6ka med 1.

Date and Time

Instrumentet inkluderar en funktion for klocka/kalender.

19.11 Anpassning av skarmstyrning

Det ar mojligt att anpassa skarmstyrning i observationslaget for att passa matférhallanden och de olika
metoder som anvands av olika operatorer.

* De aktuella installningarna for skarmstyrning behalls tills de uppdateras igen, aven nar strdmmen slas av.

* Tryck pa [CLEAR] i <Customize/Select screen> "19.11 Anpassning av skarmstyrning”” PROCEDUR
Anpassning av skarmstyrning” steg 2 for att aterstélla alla anpassade konfigurationer, inklusive installningar
for statusikoner och driftikoners allokeringar, till sina tidigare instéllningar.

« Skarmstyrning kan inte anges for "Graphic”-skarmen.

Y

» Nar installningarna for skdrmstyrning ar inspelade och registrerade, raderas de tidigare noterade
installningarna.

Foljande objekt forklaras i andra avsnitt.

[’ Andra allokering av driftikoner: "19.12 Allokering av driftikoner”
[’ Andra allokering av stjarntangentslage: ”19.13 Andra ikoner for stjarntangentslage”
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PROCEDUR Anpassning av skarmstyrning

1. Valj "Customize” for att visa <Customize/Select

screen>. Configuration

1.0bs.condition
2.Inst.config

=3 3.Customize

‘ 4.Comms

‘ 5.Inst.cons.
2. Valj matningslage dar du vill anpassa

skarmstyrning. Customize/Select screen

@2 2.5etting out

3.Setting out Coord
4.Starkey mode

CLEAR

Customize/Observation

3. Valj "Control”.

4. Tryck pa [ADD] for att Iagga till en rullgardinslista

fér styrning.

* Tryck pa [DEL] for att radera vald styrning. DISt L
V.ang(real) B
H.ang(real) B

BEE G

ADD CNFG DEL oK
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5. Valj en skarmstyrning fran listan.

Control/Basic observation - SHV

N ann |
6. Tryck pa [CNFG] for att ange teckensnittets
storlek, tjocklek, farg och mellanrum.
Size v
Attr. Normal -
Color Black z
Spacing Narrowest hd
OK

7. Repetera stegen 4 till 6 for att anpassa fler
skarmstyrningar.

8. Tryck pa {ESC} for att avsluta anpassning av
skarmstyrning. Modifieringar sparas i minnet och
féregéende skarm visas.

Modifieringarna aterspeglas i relevanta
skarmbilder.
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19.12 Allokering av driftikoner

Det ar mojligt att allokera driftikonerna i observationslaget for att passa matforhallandena. Det ar maojligt att
anvanda instrumentet effektivt eftersom unika allokeringar av driftikoner kan forinstallas for att passa olika
applikationer och de satt som olika operatdrer hanterar instrumentet.

* De aktuella allokeringarna av driftikoner behalls tills de uppdateras igen, aven nar instrumentet stédngs av.

* Tryck pa [CLEAR] i <Customize/Select screen>"19.12 Allokering av driftikoner”” PROCEDUR Allokering av
en driftikon” steg 2 for att aterstalla alla anpassade konfigurationer, inklusive installningar for statusikoner/
stjarntangentslage och skarmstyrning, till sina tidigare instaliningar.

%

 Néar driftikoners allokeringar &r noterade och registrerade raderas de tidigare noterade
tangentinstallningarna.
* Driftikoner kan inte allokeras till "Graphic”-skarmar.

@ Skidrmar som kan anpassas och allokering av driftikoner vid leverans
1. "SHV”- och "SHVdist’-skarmar i <Basic observation>
[TRK On] [MOTOR] [0SET] [MEAS]
[SRCH] [EDM] [H-SET] [COORD]
[OFFSET] [RESEC] [REM] [S-O]

2.70Obs.”-skarm i <Setting out>
[TRK On] [SHVR] [H.TURN] [MEAS]
[CNFG] [ ---][ - ][REM]
[~ 1010101

3. ”SHV’- och "NEZ’-skérmar i <Set out Coords>
[OK] [TRK On][H.TURN] [MEAS]
[CNFGI[---1[--1[--1
[=1[=1[~1[~]

@ Funktioner som kan allokeras till driftikonerna

[---] : Inga funktioner instéllda

[MEAS] . Avstands- och vinkelmatning

[0SET] : Stall in horisontalvinkeln till 0°

[H-SET] : Stall in kravd horisontalvinkel

[SHV] : Véxla "SHV”-skarmen och "SHVdist’-skdrmen (kan endast allokeras till 1 ovan)

[L/R] . Valj horisontalvinkel vanster/héger. Versalen i driftikonen indikerar det aktuella valda
laget.

[ZA | %] . Vaxla mellan zenitvinkel/lutning i %. Versalen i driftikonen indikerar det aktuella valda
laget.

[HOLD] : Hall horisontalvinkel/slapp horisontalvinkel

[CALL] . Visa slutliga matdata

[HVOUT-S] : Matresultat for utmatningsvinkel till en extern enhet (SET format)

[HVDOUT-S] : Matresultat fér utmatningsavstand och -vinkel till en extern enhet (SET format)

[NEZOUT-S] : Data for utmatningskoordinater till en extern enhet (SET format)

[HVOUT-T] : Matresultat for utmatningsvinkel till en extern enhet (GTS format) (kan endast allokeras
till 1 ovan)

[HVDOUT-T] . Matresultat for utmatningsavstand och -vinkel till en extern enhet (GTS format) (kan
endast allokeras till 1 ovan)

[NEZOUT-T] : Data fér utmatningskoordinater till en extern enhet (GTS format) (kan endast allokeras
till 1 ovan)

[F/M] . Vaxla avstandsenheter mellan meter/fot

[HT] : Stall in instrumentstationen, koordinater och instrumenthojd

[S-LEV] . Retursignal
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19. ANDRING AV INSTALLNINGAR

[TILT]
[MOTOR]
[INV]
[SRCH]
[RC]

[<-RC]
[RC->]
[RC Cont]
[TRK On]

[EDM]
[ATMOS]
[MENU]

[COORD]
[S-0]
[OFFSET]
[A-OFS]
[D-OFS]
[2D-OFS]
[MLM]
[REM]
[RESEC]
[AREA]
[CNFG]
[H.TURN]

[SHVR]

[OK]

. Visa lutningsvinkel

. Visa <Search/Track>

. Roterar instrumentet 180°

. Siktar automatiskt pa mitten av malet

. Rotera i den riktning som anges av fjarrkontrollsystemet (endast modellen med

automatisk sparning)

: Rotera moturs (fran fjarrkontrollens synvinkel) (endast modellen med automatisk

sparning)

. Rotera medurs (fran fjarrkontrollens synvinkel) (endast modellen med automatisk

sparning)

. Upphéav den aktuella matpositionen och fortsatt vridningsprocessen (endast modellen

med automatisk sparning)

. Starta automatisk sparning (endast modellen med automatisk sparning. [TRK Off]

under automatisk sparning)

. Installningar for avstandsmatning
. Atmosfarinstalliningar
. Visa <Menu> (koordinatmatning, utsattningsmatning, forskjutningsmatning, REM-

matning, saknad linjematning, resektion, ytberakning)

. Koordinatmatning

: Utséattningsmatning

: Forskjutningsmétning

. Vinkelférskjutningsmeny

. Avstandsforskjutningsmeny

: Forskjutnings-/2D-meny

: Saknad linjematning

: REM-matning

. Resektionsmatning

: Ytmatning

: Ange utsattningsnoggrannhet (kan endast allokeras till 2 och 3 ovan)
. Rotera instrumentet till den angivna horisontalvinkeln. Rotera horisontellt till vinkeln fér

utsattningspunkten nar du utfér utsattning (kan endast allokeras till 2 och 3 ovan).

. Vaxla avstandslage mellan lutningsavstand (SD)/horisontellt avstand (HD)/héjdskillnad

(VD)/REM (R) i skarmar for utsattning. Versalen i driftikonen indikerar det aktuella valda
laget (kan endast allokeras till 2 ovan).

: Avsluta utsattningsmatning for den valda utsattningspunkten och aterga till <Key in

coord>. Denna utsattningspunkt kommer att tas bort fran listan (kan endast allokeras till
3 ovan).

PROCEDUR Allokering av en driftikon

1. Valj "Customize” for att visa <Customize/Select

screen>.

Configuration

1.0bs.condition
‘ 2.Inst.config

‘ E;|\ 3.Customize

‘ 4.Comms
‘ 5.Inst.cons.
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19. ANDRING AV INSTALLNINGAR

2. Valj det matningslage dar du vill anpassa
driftikoner.

3. Valj "Operating icon”.

4. Valj en driftikon vars allokering du vill andra.

Tryck pa driftikonen for att visa listan 6ver
driftikoner.

5. Valj énskad driftikon fran listan éver driftikoner for
att allokera till den position som anges i steg 4.

6. Repetera stegen 4 till 5 fér att utféra ytterligare
tangentallokeringar.

Customize/Select screen

@2 2.Setting out

3.Setting out Coord

ﬁ? 4.Starkey mode

Ed

CLEAR

Customize/Observation

Operating icon/Basic observation - SHY

o]
E B El E
S-LEV TILT MOTOR INV
NG
SRCH RC <-RC  RC->
o &
RC Cont TRKOn EDM ATMO
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19. ANDRING AV INSTALLNINGAR

7. Tryck pa {ESC} for att avsluta allokering av ikoner.
Allokerade ikoner sparas i minnet och féregaende
skarm aterstalls. Nyligen allokerade ikoner visas
i relevant fonster fér matning.

19.13 Andra ikoner for stjarntangentsliage

Det ar mojligt att stalla in allokering av stjarntangenslagets ikoner pa forhand, for att passa olika applikationer
och de satt som olika operatorer hanterar instrumentet.

» De aktuella allokeringarna av ikoner behalls tills de uppdateras igen, aven nar strémmen stangs av.

« Tryck pa [CLEAR] i <Customize/Select screen> i "19.13 Andra ikoner for stjarntangentslage” ” PROCEDUR
Andra stjarntangentsikonens allokeringar” i steg 2 for att aterstalla alla anpassade konfigurationer, inklusive
skarmstyrning och driftikoners allokeringar, till sina tidigare installningar.

%

» Néar ikonens allokering ar noterad och registrerad, raderas de tidigare noterade installningarna.
» Nar de 6vre 8 ikoners allokeringar ar noterade och registrerade, speglar installningen till statusikonen.

@ lkoner som kan allokeras till statusikonen
Remaining battery power
Target display
Motor
Laser-pointer/guide light
Kompensering av lutningsvinkel
Communication status
Input mode
SIP (Input panel)
ppm (atmospheric correction factor)
Internet communication status
Touch panel
Disk
No icon

PROCEDUR Andra stjarntangentsikonens allokeringar

1. Valj "Customize” for att visa <Customize/Select

screen>. Configuration

1.0bs.condition
2.Inst.config

=3 3.Customize

‘ N 4.Comms

‘ 5.Inst.cons.
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19. ANDRING AV INSTALLNINGAR

2. Valj "Starkey mode”.

Customize/Select screen

@2 2.Setting out

ﬁ? 4.Starkey mode

3. Valj en ikon for stjarntangentslage som du énskar
allokera pa nytt.

Tryck pa ikonen for att visa listan dver ikoner for
stjarntangentslage.

4. Valj ny ikon fran listan 6ver ikoner for
stjarntangentslage.
Ikonen ar allokerad i den valda ikonens position.

5. Repetera stegen 3 till 4 for att utfora ytterligare
ikonallokeringar.

6. Tryck pa {ESC} for att avsluta allokering av ikoner.
Allokerade ikoner sparas i minnet och foregaende
skarm aterstalls. Nyligen allokerade ikoner visas
i relevant fonster for matning.
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19. ANDRING AV INSTALLNINGAR

19.14 Aterstill standardinstallningar

Utfor en kallstart for att aterstalla alla objekt till fabriksinstallningarna. En kallstart kommer inte radera matdata
i instrumentet. Men om informationen i minnet ar viktigt, MASTE DU OVERFORA DEN TILL EN DATOR
INNAN DU UTFOR EN KALLSTART.

%

 Lésenordsfunktionen kommer inte att avbrytas.
* Fortsatt funktion kommer att avbrytas.

PROCEDUR

1. "For att utféra en kallstart, hall ner {:x} och {S.P.} och tryck pa strémbrytaren pa sidan av instrumentet.
"All Settings will be cleared. Are you sure?” visas.

2. Tryck [YES] for att fortsatta.
+ Valj [NO] och tryck {Enter}, eller tryck {ESC} for att avbryta.

3. Nar strommen ar PA efter kallstart, visas skarmen fér konfigurering av pekskarmen. Konfigurera
pekskarmen for att fortsatta.
[ "8.1 Konfigurering av pekskarmen”
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20. VARNINGS- OCH FELMEDDELA

Foljande ar en lista 6ver de felmeddelanden som visas av instrumentet och innebdrden av varje meddelande.
Om samma felmeddelande upprepas eller om nagot meddelande som inte finns nedan visas, har instrumentet
skadats. Kontakta din lokala aterférsaljare.

Backup battery dead. Clock display may no longer be correct.
Spanningen som tillhandahalls av litiumbatteriet har antingen minskats eller &r helt urladdat.
Be din lokala aterforséljare att byta ut batteriet at dig.

Bad condition
Luften skimrar mycket osv., matningsfoérhallandena ar daliga.

Mitten av malet kan inte siktas pa.
Sikta pa malet pa nytt.

Olampliga forhallanden for avstandsmatning nar reflektorlés matning ar installd. Nar reflektorlés matning ar
installd kan avstandet inte matas pa grund av att laserstralen traffar minst tva ytor samtidigt.

Valj ett mal med en yta fér avstandsmatning.

[C7 Forsiktighetsatgarder da prisma stalls in: 710. INRIKTNING OCH MATNING AV MAL”

Calculation error
Koordinater identiska med de kédnda punktkoordinaterna som observerats vid resektion existerar. Ange en
annan kand punkt s att de kdnda punktkoordinaterna inte sammanfaller.

Vid ytberakning ar nédvandiga forhallanden fér berakningar inte uppfylida. Kontrollera férhallandena och
forsok igen.

Ett fel uppstod under berakningen.

Checking Device... Please wait several minutes to start the connected.
Mobilkommunikation &r inte redo.
Efter paslagning ar det ndédvandigt att vanta ca 5 minuter tills mobilkommunikation ar klar. Vanta ca
5 minuter och utfér sedan en anslutning.

Error: Instrument info.

Error: Self check
Tryck pa [OK] for att avbryta meddelandet. Om detta felmeddelande visas ofta, kontakta din lokala
aterforsaljare.

Failed Change Carrier!
Under mobilkommunikation kan operatéren inte &ndras sdsom onskas.
Kontrollera dina installningar och férsok igen.

Failed Device Power On/Off! (218)
Enhetens inre strdm kan inte slas PA/AV.
Forsok igen.

Incorrect password.
Det inmatade I6senordet matchar inte det aktuella |6senordet.

Mata in aktuellt I6senord.

Input over 3 letters!
Det inmatade I6senordet bestar av mindre an 3 tecken. Mata in ett I6senord pa minst 3 tecken.
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20. VARNINGS- OCH FELMEDDELANDEN

Motor error EXXX
Ett problem har uppstatt med drivmotorn och driften avbryts.
Stang AV instrumentet och sl& sedan PA det fér att ratta till problemet.
Om detta felmeddelande visas ofta, kontakta din lokala aterférsaljare.

Need base pt. obs
Under REM-matning slutférdes inte observationen av malet normailt.

Aterstéll och sikta pa prismat och utfér matningen igen.

New password Diff.
Vid installning av nytt I6senord skiljer sig l6senordet som matades in tva ganger fran varandra.
Mata in nytt I6senord tva ganger korrekt.

No solution
Berakningen av instrumentstationens koordinater under resektion konvergerar inte.
Fa atkomst till resultaten och vid behov, utfér observationen igen.

Out of range
Under gradient % display, har skarmintervallet (mindre an £1000 %) 6verskridits.
Under REM-matningen har antingen den vertikala vinkeln dverskridit den horisontella med +89° eller det
uppmatta avstandet ar stérre an 9999,999 m.
Installera instrumentstationen langt fran malet.

Reflectorless not supported!!
Automatisk sparning kan inte utféras i reflektorldst lage.
Anvand prismat for att utféra automatisk inriktning.

Remote Control communication err!!
Kommunikationen mellan fjarrkontrollen for fjarrkontrollsystemet och instrumentet misslyckades.
Kontrollera statusen (kommunikationsinstallning, strémkalla, kabelanslutningar osv.) pa fjarrkontrollen,
tradlésa modemet och kablarna.

Sheet not supported!!
Automatisk sparning kan inte utféras med arket.

Anvand prismat for att utféra automatisk inriktning.

Signal off
Det reflekterade ljuset observeras inte nar avstandsmatningen pabdrjas. Eller sa har det reflekterade ljuset
forsvagats eller blockerats under méatningens gang.
Sikta antingen pa malet igen eller, vid anvandning av ett reflekterande prisma, dka antalet reflekterande
prismor.

SIM card Error!
SIM-kortet ar inte insatt eller korrekt insatt.
Kontrollera om SIM-kortet ar korrekt insatt.

Start Up Error: Step XX
Tryck pa [OK] for att stinga meddelandet. Om samma felmeddelande upprepas, kontakta din lokala
aterforsaljare.

Take BS reading
Ursprungsmatningen slutfors inte normalt vid matning av avsaknad linje. Kollimera ursprunget noggrant och
méat det igen.
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20. VARNINGS- OCH FELMEDDELANDEN

Target not found!!
Prismat kan inte hittas inom sdékomradets rackvidd.
Aterstall och sikta pa prismat och utfér matningen igen.

TelCtrl Error: E812 (XXX)
Om samma felmeddelande upprepas, kontakta din lokala aterférsaljare.

Temp Rnge OUT
Instrumentet ar utanfér det anvandbara temperaturintervallet och noggrann matning kan inte utféras.
Upprepa matningar inom det lampliga temperaturintervallet.

The internal processing was started. The cellular communication was stopped.
Mobil kommunikation kan inte utféras eftersom bearbetningen for intern kommunikation bérjade.
Vanta en stund och utfdr sedan en anslutning.

Tilt over range!!
Lutningsvinkeln 6verstiger lutningsvinkelns kompensationsintervall for sensorn.
Nivellera instrumentet pa nytt.

Time out!!
Matningen utférdes inte pa den tilldelade tiden.
Aterstéll och sikta pa prismat och utfér matningen igen.

Vid angivning av rotationsvinkeln eller automatisk inriktning pa prismat har ett problem uppstatt med
positioneringen av prismat eller drift av instrumentet. Matningen fas inte inom den fastsatta tiden.
Kontrollera positioneringen av instrumentet och prismat och utfér matningen igen.

Om observation fortfarande ar omdjlig, sikta pa malet manuellt.

When the telescope turns to nadir, it is not possible to search!!

Instrumentet kan inte utféra en s6kning under automatisk pekning nar teleskopet ar riktat mot nadirvinkeln.
Stall in teleskopets position inom matomradet och utfér matningen igen.

133



21. KONTROLLER OCH JUSTERING

iX ar ett precisionsinstrument som kraver finjusteringar. Det maste inspekteras och justeras fére anvandning
sa att det alltid utfér noggranna matningar.

» Dessutom bor instrumentet inspekteras med sarskild omsorg efter att det har lagrats en lang tid,
transporterats eller nar det kan ha skadats av en kraftig stot.
+ Se till att instrumentet ar sakert uppstallt och stabilt innan du utfér kontroller och justeringar.

21.1 Doslibell

Libellen ar tillverkad av glas, vilket gor den kanslig for temperaturférandringar eller stétar. Kontrollera och
justera den sasom beskrivs nedan.

%

« Se till att alla justeringsskruvar ar identisk atskruvade. Dra inte at justeringsskruvarna for hart eftersom detta
kan skada doslibellen.

PROCEDUR Kontroll och justering

1. Nivellera och kontrollera <Tilt>.

7 *7.2 Nivellering” Steg 3 till 4
. X 0!36" - X
-— Y 1 "
* Tryck pa ikonen fér kompensation av 1'06
lutningsvinkel »* i statusikonen eller
i stjarntangentslaget for att visa elektrisk
doslibell.

4

« Om lutningssensorn &r felinstalld justeras ULl
doslibellen inte korrekt.
I’ 721.2 Lutningssensor”

\Y

0

2. Kontrollera positionen av bubblan pa doslibellen.
Om bubblan ar centrerad kravs ingen justering.

justering.

Om bubblan inte ar centrerad, utfor féljande ‘

3. Bekrafta forst i vilken riktning bubblan inte ar
centrerad.
Anvand justeringsstiftet for att lossa doslibellens
justeringsskruv pa sidan som ar i motsatt riktning

Justeringsskruv
for doslibell

R . . ~Fn)

a\{ bubblans férskjutning for att flytta bubblan till &AQ@

mitten. /7 T‘\
— o

4. Justera justeringsskruvarna tills alla tre ar lika hart
atspanda sa att bubblan kan flyttas till mitten av
cirkeln.
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21.2 Lutningssensor

Om lutningsvinkeln, som visas pa skarmen, skiftar fran lutningsvinkeln 0° (nollpunkten), ar instrumentet inte
korrekt nivellerat. Detta kommer att paverka vinkelmatningen.
Utfor foljande atgarder for att aterstalla felet for lutningens nollpunkt.

PROCEDUR Kontroll och justering

1. Nivellera forsiktigt instrumentet. Upprepa
proceduren for kontroll och justering av libellen vid
behov.

2. Valj "Inst. cons.” i <Configuration>

Configuration

1.0bs.condition
2.Inst.config

=3 3.Customize

‘ 4.Comms
‘ 5.Inst.cons.

Instrument constants

@<)D 1.Tilt offset

3. Valj "Tilt offset”.

3.Image Sensor-Reticle offset

4. Nivellera instrumentet pa nytt tills X/Y

lutningsvinklarna ar +1°. Vanta ett par sekunder Tilt offset/Obs.

tills skarmen har stabiliserats. Take F1 D
Tilt X 0!00"
(¥
TiltY -0'07"
ZA 100°35'00"
HA-R 118°38'54" =
OK

5. Tryck pa [OK]. Toppen av instrumentet och
teleskopet roterar 180° fran den aktuella
positionen. Vanta ett par sekunder tills skarmen
har stabiliserats.
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6. Tryck pa [OK] for att automatiskt rotera toppen av
instrumentet och teleskopet 180°.

7. Den nyligen uppmatta konstanten for
lutningskorrigering visas.
Jamfoér aktuell "Tilt X” och ny "Tilt X”. JAamfor dven
konstanterna for "Tilt Y”.
Om varje skillnad ligger inom intervallet £1’, tryck
pa [YES] for att férnya korrigeringsvinkeln.
<Instrument constants> ar aterstallda.
Om vardena 6verskrider ovanstaende intervall,
tryck [NO] for att avbryta justeringen och
kontakta din lokala aterforsaljare for att utfora
justeringen.
Nar du 6ppnar denna skarm bara for att
kontrollera konstanterna, tryck pa [NO] for att
aterga till <Instrument constants>.

Take F2 D
Tilt X 013"
Tilt Y 0!23"
ZA 259°25'06"
HA-R 298°39'58" @l

oK

Aktuell konstant for lutningskorrigering

Tilt offset/Result

|| Current D
Tilt X -0°01'04" @n
LI Tilt Y -0°00'56"
[T New
Tilt X -0°00'30" D
L Tilt Y -0°00'56" Pma

(@

N &

YES NO

Den nyligen uppmaétta konstanten fér lutningskorrigering

21.3 Harkors

Med det har alternativet kan du kontrollera harkorsets vinkelrathet och de horisontella/vertikala positionerna av

harkorsets linjer.

%

« Kontrollera teleskopets harkors genom att sikta pa malet.

PROCEDUR Kontroll 1: Harkorsets vinkelrithet till den horisontella axeln

1. Nivellera forsiktigt instrumentet.

2. Rikta in ett tydligt mal (till exempel kanten av ett
tak) pa punkt A i harkorslinjen.

3. Anvand skruvarna for finjustering for att rikta in
malet till punkt B pa en vertikal linje.
Om malet ror sig parallellt med den vertikala linjen
ar justering onddigt. Om dess rorelse avviker fran
den vertikala linjen, 1at var servicerepresentant
justera den.
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21. KONTROLLER OCH JUSTERINGAR

PROCEDUR Kontroll 2: Vertikala och horisontella harkorslinjers positioner

%

« Utfor kontroll vid svagt solljus och ingen scintillation.
« "Tilt crn” ska vara installd pa "Yes (H,V)” och "Coll.crn” till "Yes” i <Obs.condition> nar kontroller utfors.
[ 719.1 Observationsférhallande - Vinkel/Lutning”

1. Nivellera forsiktigt instrumentet.

2. Installera ett mal vid en punkt ca 100 m i den
horisontella riktningen fran instrumentet.

3. Medan fonstret for observationslaget visas och
teleskopet ar i Sida 1, sikta korrekt i mitten av
malet och Ias ut horisontalvinkeln A1 och
vertikalvinkeln B1.

Exempel:
Horisontalvinkel A1=18° 34' 00"
Vertikalvinkel B1  =90° 30' 20"

4. Medan teleskopet ar i Sida 2, sikta korrekt i mitten
av malet och |as ut horisontalvinkeln A2 och
vertikalvinkeln B2.

Exempel:
Horisontalvinkel A2=198° 34' 20"
Verticalvinkel B2 = 269° 30' 00"

5. Utfér berakningarna: A2-A1 och B2+B1
Om A2-A1 ar inom 180°+20" och B2+B1 ar inom
360°+£20" ar justering onddig.
Exempel: A2-A1 (Horisontalvinkel)
=198° 34' 20"- 18° 34' 00"
=180° 00' 20"
B2+B1 (Vertikalvinkel)
=269° 30' 00" + 90° 30' 20"
=360° 00' 20"
Om skillnaden ar stor aven efter att kontrollen
upprepas 2 eller 3 ganger, se till att kontrollen och
justeringen av "21.2 Lutningssensor” och
”21.4 Kollimering” ar slutférda.
Om resultaten ar desamma, lat var
servicerepresentant utfora justeringen.
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21.4 Kollimering

Om det av nagon anledning uppstar instrumentfel som relaterar till vinkelmatning kommer detta att paverka
vinkelmatningen. Med det har alternativet kan du mata konstanten for kollimeringsforskjutning i instrumentet
sa att instrumentet kan eliminera vinkelfelet mellan Sida 1 och 2. Utfor féljande atgarder for att korrigera
konstanten for kollimeringsférskjutning.

%

« Utfor justering vid svagt solljus och ingen scintillation.

(Observera:

» Det rekommenderas att utféra kollimeringsjustering innan matningen, speciellt nar noggranna resultat dnskas
i observationer med en sida.

PROCEDUR Justering

1. Nivellera forsiktigt instrumentet.

2. Installera ett mal vid en punktca 100 miden o .
horisontella riktningen fran instrumentet. K

3. Valj "Inst. cons.” i <Configuration>.

Configuration

1.0bs.condition
‘ 2.Inst.config

‘ Eg‘\ 3.Customize

4.Comms
‘ 5.Inst.cons.

Instrument constants

@3» 1.Tilt offset

4. Valj "Collimation”.

3.Image Sensor-Reticle offset
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5. Medan teleskopet ar i Sida 1, sikta korrekt i mitten

av malet och tryck pa [OK]. Teleskopet roterar Collimation/QObs.

och vertikala cirkeln indexeras. Take F1 %
G
. Tit.ta inte genom t_eIeskoPets okuIa"r medan ZA 265°30'14" E
drivmotorn &r i drift. Ett 6ga kan traffas av HA-R 118°43'33" =
teleskopet och skada kan orsakas. @
<
oK

6. Medan teleskopet ari Sida 2, sikta korrekt i mitten

av malet och tryck pa [OK]. Collimation/Obs.

Take F2 %
ZA 82°1220"
HA-R 298°43'45"
<

OK

7. Tryck pa [YES] for att ange konstanten.
Collimation/Result D
* Tryck pa [NO] for att kassera data och aterga fill EL ocoo'o7" m
skarmen i steg 4. V Offset 0°00'00"
W)

YES

21.5 Bildsensorns harkors

Den interna bildsensorn anvands for automatisk inriktning. Forskjutningsvardet ar installt pa att ratta
bildsensorns lage i férhallande till teleskopets harkors, men om av nagon anledning teleskopets harkors och
bildsensorn blir felriktade kan automatisk inriktning pa mitten av prismat inte utféras korrekt och detta paverkar
negativt pa vinkelmatningen. Kontrollera och justera den sdsom beskrivs nedan.

%

« Utfor kontroll och justering vid svagt solljus och ingen scintillation.

* Det kan ta upp till 20 sekunder for ett forskjutningsvarde som baseras pa matresultaten att visas.

» Anvand standardprisma APO1AR eller kompaktprisma CP01. Anvandning av andra typers prisma kan
resultera i felaktiga justeringar.

(Observera:|

» Det rekommenderas att bildsensorns harkors justeras innan matningen, speciellt nar noggranna resultat
Onskas i observationer med en sida via automatisk pekning/automatisk sparning.

=
o
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21. KONTROLLER OCH JUSTERINGAR

PROCEDUR Kontroller och justeringar

1. Nivellera forsiktigt instrumentet.
2. Placera prismat i en horisontell riktning ungefar 50

meter fran instrumentet.

3. Valj "Inst.cons.” i <Settings>.

4. Valj "Image Sensor-Reticle offset”.

5. Anvand manuell inriktning for att noggrant sikta pa
malet.
I’ ”10.3 Manuell inriktning av mal”

%

« Sikta inte pa mitten av maltavlan, utan i mitten av
prismat.

6. Tryck pa [OK].

* Tryck pa [STOP] for att avbryta matningen.

-

Configuration

1.0bs.condition

‘ 2.Inst.config

3.Image Sensor-Reticle offset

Image Sensor offset

Sight the prism

ZA 91°38'50"
HA-R 118°43'50"

©

oK

0

=)
]

s
(=]

J

[+

g2

Prism center
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21. KONTROLLER OCH JUSTERINGAR

7. Forskjutningsvardet (H, V) (Nytt) har erhalls fran
installt forskjutningsvarde (H, V) (aktuell) och
matresultaten. Foérskjutningsvardet ar ett
konstant varde som anger antalet grader av
felinriktning mellan mitten av teleskopets
harkors och mitten av bildsensorn. Om
forskjutningsvardet, som erhallits fran
matresultatet, ar betydligt stérre an det installda
forskjutningsvardet, tryck {ESC} och sikta pa
malet igen.

Om férskjutningsvardet (H, V) som erhallits fran
matresultaten fortsatter att vara betydligt storre
efter upprepade kontroller ar justering
nodvandig. Ga till steg 8.

Om ett av de forskjutna varden dverskrider
intervallet visas ett felmeddelande pa skarmen.
Kontakta din lokala aterférsaljare for att utfora
justeringen.

8. Tryck pa [OK] for att fornya forskjutningsvardet.

PROCEDUR Efterkontroll

Stall in forskjutningsvarde

Image Sensor-Reticle offset result
| Current H -0°00'01" D
Current V -0°00'04"
7 New H 0°00'47"
New V -0°00'35"
e
YES NO

Forskjutningsvarde som erhallits fran

%

« Sikta pa prismat med den automatiska pekfunktionen under en efterkontroll.
« "Tilt crn” ska vara installd pa "Yes (H,V)” och "Coll.crn” till "Yes” i <Obs.condition> nar kontroller utfors.

[’ 719.1 Observationsférhallande - Vinkel/Lutning”
1. Nivellera forsiktigt instrumentet.
2.

Installera ett prisma vid en punkt ca 50 m i den
horisontella riktningen fran instrumentet.

Medan skarmen for observationslaget visas och
teleskopet ar i Sida 1, sikta korrekt i mitten av
prismat och las ut horisontalvinkeln A1 och
vertikalvinkeln B1.

Exempel:

Horisontalvinkel A1=18° 34' 00"

Vertikalvinkel B1  =90° 30' 20"

Medan teleskopet ar pa Sida 2, sikta korrekt

i mitten av prismat och I&s ut horisontalvinkeln A2
och vertikalvinkeln B2.

Exempel:

Horisontalvinkel A2=198° 34' 20"

Verticalvinkel B2 = 269° 30' 00"
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. KONTROLLER OCH JUSTERINGAR

5. Utfor berakningarna: A2-A1 och B2+B1
Om A2-A1 arinom 180°+20" och B2+B1 ar inom
360°+£20" &r justering onddig.
Exempel:  A2-A1 (Horisontalvinkel)
=198° 34' 20"- 18° 34' 00"
=180° 00' 20"
B2+B1 (Vertikalvinkel)
=269° 30' 00" + 90° 30' 20"
=360° 00' 20"
Om skillnaden ar stor aven efter att kontrollen
upprepas 2 eller 3 ganger, se till att kontrollen och
justeringen av "21.2 Lutningssensor” och
"21.4 Kollimering” ar slutférda.
Om resultaten &r desamma, lat var
servicerepresentant utfora justeringen.

21.6 Optiskt lod

%

* Se till att alla justeringsskruvar ar identisk atskruvade.

* Dra inte at justeringsskruvarna for hart eftersom detta kan skada doslibellen.

PROCEDUR Kontroll

1. Nivellera forsiktigt instrumentet och centrera en
matpunkt precis i det optiska lodets harkors.

2. Vrid den 6vre delen 180° och kontrollera
positionen for matpunkten i harkorset.
Om matpunkten fortfarande ar centrerad kravs
ingen justering.
Om matpunkten inte langre ar centrerad i det
optiska lodet, utfér foljande justering.

PROCEDUR Justering

3. Korrektera halften av avvikelsen med
nivelleringsskruven.

4. Ta bort kapan for det optiska lodets harskors.
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21. KONTROLLER OCH JUSTERINGAR

5. Anvand de 4 justeringsskruvarna i det optiska

lodet for att justera den aterstdende hélften av
avvikelsen sasom visas nedan.

Nar matpunkten ar pa den nedre (6vre) delen av
bilden:

Lossa den 6vre (lagre) justeringsskruven nagot
och dra at 6vre (lagre) justeringsskruven lika
mycket for att flytta matpunkten till en punkt direkt
under mitten av det optiska lodet.

(Den kommer att flytta till linjen i figuren till hdger.)

Om matpunkten ar pa den heldragna linjen
(streckade linjen): Lossa den hdgra (vanstra)
justeringsskruven nagot och dra at vanstra (hogra)
justeringsskruven lika mycket for att flytta
matpunkten till en punkt i mitten av optiska lodet.

. Kontrollera och se till att matpunkten forblir

centrerad pa harkorset aven om den 6vre delen
av instrumentet roteras.
Vid behov, utfér justeringen igen.

. Byt ut képan till det optiska lodets harkors genom

att matcha farorna pa locket med farorna pa det
optiska lodet.

21.7 Additiv avstandskonstant

Den additiva avstandskonstanten K hos instrumentet justeras till 0 innan leverans. Aven om den nastan aldrig
avviker, anvand en baslinje med ett kant avstand for att kontrollera att den additiva avstandskonstanten K ligger
nara O flera ganger per ar samt nar de varden som uppmaétts av instrumentet borjar avvika med en konstant

mangd. Utfér dessa kontroller enligt féljande.

%

* Fel vid installation av instrumentet och det reflekterande prismat eller vid inriktning av malet paverkar den

additiva avstandskonstanten. Var mycket noga med att undvika sadana fel nar du utfoér dessa procedurer.

« Stall in sa att instrumenthdjden och malets hojd ar identiska. Om en platt yta inte ar tillganglig, anvand ett

automatiskt vattenpass for att se till att hdjderna ar identiska.

PROCEDUR Kontroll

1.

Hitta ett omrade med plan mark dar tva punkter
100 m ifran varandra kan véljas.

Stall upp instrumentet vid punkt A och det
reflekterande prismat vid punkt B. Uppréatta en
punkt C halvvags mellan punkterna A och B.

Méat exakt det horisontella avstandet mellan punkt
A och punkt B 10 ganger och berakna
medelvardet.
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21. KONTROLLER OCH JUSTERINGAR

3. Stall upp instrumentet vid punkt C direkt mellan
punkterna A och B och stall upp det reflekterande
prismat vid punkt A.

4. Mat exakt de horisontella avstanden CA och CB
10 ganger var och berdkna det genomsnittliga
vardet for varje stracka.

5. Berakna additiva avstandskonstanten K enligt
féljande.
K= AB - (CA+CB)

6. Upprepa stegen 1 till 5 tva eller tre ganger.
Om additiva avstandskonstanten &r inom +3 mm
en enda gang, ar justering onddig.
Om det alltid 6verstiger detta intervall, lat var
servicerepresentant utféra en justering.

21.8 Laserlod (alternativt tillbehor)

Kontroller och justeringar utférs med ett justeringsmal. Gor en forstorad eller férminskad kopia av figuren
nedan.

PROCEDUR Kontroll

1. Nivellera instrumentet och avge laserlodets strale.
[C3 »7.2 Nivellering”

2. Vrid den 6vre delen horisontellt och placera ett -
mal sa att det ligger i linje med mitten av cirkeln 1

som skapas av laserlodets roterande strale. /:‘\
| | | | I

« Laserstralen forblir centrerad pa mitten av malet o &J smm
- ingen justering behdvs.

* Laserstralen avviker frAn malets centrum -
justering nédvandig.

« Laserstrale ritar en cirkel utanfér malcirkeln -
kontakta din lokala aterférsaljare.

Justeringsmal
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21. KONTROLLER OCH JUSTERINGAR

PROCEDUR Justering

1. Vrid laserlodets justeringslock motsols och ta bort.

2. Avge laserlodets strale.
3. Notera laserstralens aktuella position (x).

4. Vrid den 6vre delen av instrumentet horisontellt
180° och notera den nya positionen (y) av ° y.
laserstralen. Onskad slutposition
Justering kommer att fora laserstralen till en punkt
halvvags langs en linje dragen mellan dessa tva
positioner.

5. Kontrollera laget fér den énskade slutpositionen.
Placera ett mal sa att dess centrum &r i linje med
den dnskade slutpositionen.

Den aterstaende avvikelsen justeras med hjalp av
de 4 finjusteringsskruvarna.

%
* Var ytterst noga med att justera alla
finjusteringsskruvar lika mycket sa att ingen
skruvas at for hart.
* Vrid skruvarna medurs for att dra at. Finjusteringsskruvar

6. Nar laserstralen ar pa den 6vre (undre) delen av
figur A, gors justeringar upp/ned pa foljande satt:
@ Satt den medfdljande insexnyckeln i bade de
dvre och nedre skruvarna.
@ Lossa den 6vre (lagre) skruven och dra at den -
lagre (6vre) skruven. Se till att skruvarna ar
identiskt hart atskruvade. Fortsatta att justera

tills laserstralen ar pa den horisontella linjen
av malet.

7. Nar laserstralen ar i den hogra (vanstra) delen
av figur B, gors vanster (hoger) justering pa
féljande satt:
® Satt en insexnyckeln i bade de vanstra och
hégra skruvarna. Fi
gur B
@ Lossa den hogra (vanstra) skruven och dra at

den vanstra (hdgra) skruven. Se till att
skruvarna ar identiskt hart atskruvade.
Fortséatta att justera tills laserstralen ar i linjen
med malets mitt.

Onskad slutposition
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21. KONTROLLER OCH JUSTERINGAR

8. Vrid den ovre delen av instrumentet horisontellt
och kontrollera att laserstralen nu ar i linje med
malets mitt.

9. Satt fast laserlodets justeringslock pa nytt.

(Observera,

« Atdragning av var och en av finjusterskruvarna flyttar laserlodets strale i de riktningar som visas nedan.

@/ Upp Dra &t "upp” skruv
e

Vénster ©/72)O Hoger .
Dra &t "hoger” 4 Dra at\'vanster” skruv
g\/ Dra at "n.er" skruv
Ner '
Finjusteringsskruvar Laserlodets justeringslock pekar

mot anvandaren
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22. CLOUD OAF

iX har en funktion for att uppdatera behdérighetsfilen (OAF) med hjélp av Cloud OAF-systemet. Systemet tillater
dig att anpassa och konfigurera instrumentet efter dina behov. For att uppdatera Cloud OAF maste du i férvag
kopa ett specifikt valfritt paket. Kontakta din lokala aterférsaljare for information om de tillgangliga alternativen
och inkdpsprocessen.

Cloud OAF:s uppdateringsmetoder kan valjas bland online eller offline.

%

* Vid uppdatering av mjukvaran, montera ett fulladdat batteri i totalstationen eller anvand det externa batteriet
(alternativt tillbehor).

22.1 Cloud OAF uppdatering online

Detta avsnitt forklarar procedurerna i online Cloud OAF-uppdatering.

PROCEDUR

1. Valj "Cloud OAF” i <Top> for att starta Cloud OAF-
programmet.

—
(o}
©

QO

1
&iE

[u]

X .‘/
MAGNET Field  TSshield \Cloud OAE

2. Tryck pa "Option update”.

Option update

* Tryck pa {ESC} for att avsluta uppdateringen och

visa ett bekraftelsemeddelande. Tryck pa [YES]

i meddelandet for att avsluta online- @ Do you want to exit the software?
uppdateringen. Tryck pa [NO] for att ga till
foregdende skarm.

S

Yes No
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22. CLOUD OAF

3. Tryck pa [Comms] i <Network check>.

* Tryck pa [Cancel] for att ga till foregaende
skarm.

4. Valj en anslutningsmetod och ange
kommunikationsinstallningarna beroende pa
metoden.

Efter installning, tryck pa [Connect] for att
uppratta en natverksanslutning. Den ratta skarmen
for tradlost LAN har valts.
[C7 Instéliningar for tradlost LAN:
9.4 Installningar och kommunikation fér
tradlos LAN” steg 3 till 9
I’ Mobila installningar:”9.5 Instéliningar och
kommunikation fér mobil” steg 6 till 8

(Observera:|

+ Vid val av mobil kommunikation, kan "Cellular 1”
valjas som ett undantag under Cloud OAF
uppdatering.

Cellular 1 : Inbyggt SIM-kort
Cellular 2 : SIM-kort satt i SIM-kortplatsen.

5. Tryck pa {ESC} for atergang till <Network check>.

Network check

Connect to the Internet via "Comms" setting.

Cloud OAF update might take several minutes to complete.
Please DO NOT turn off the power.
If the battery is low use a fully charged battery.

Battery level: 4 Connection:
Comms Cancel

0

|Auto

]

g
[=]

Kl
LRI

= |5

DNS Setting Connhect

L]

L]

Confirm

Disconnect

INTERNET

Connection

Cellular1 : SN o

Connect

148



22. CLOUD OAF

6. Tryck pa [OK] for att starta Cloud OAF
uppdatering.

Skarmarna till héger visas under uppdateringen.

7. Nar uppdateringen &r klar startas instrumentet om
automatiskt.

8. Visa skarmen for versionsvisningslage och
kontrollera om funktionerna pa instrumentet
andras. (Den hogra skarmen ar ett exempel)

Network check

Cloud OAF update might take several minutes to complete.
Please DO NOT turn off the power.
If the battery is low use a fully charged battery.

Battery level: 4 Connection: ¢

o

OK Comms Cancel

o =4

Cancel

E »mmmmm Ex

Update completed. Reboot will occur in a few seconds.

SOKKII\ Software
} BASIC X XXEN_XX
iX-100XA 0s XXEN_XX | g
DT XX
S/N  XX000000 TIPU X XX_XX -
EDM XXX XX
(c) 2016 Topcon Corp. B
All Rights Reserved. Build
Tracking Mode A
2nd SIM ON | F=i
2n on
2N Bluetooth ON
Q Wireless LAN ON =
oK )
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22. CLOUD OAF

22.2 Cloud OAF uppdatering offline

Detta avsnitt forklarar procedurerna i offline Cloud OAF-uppdatering. Spara uppdateringsfilen hamtad fran
TSshields webbplats pa ett USB-minne och satt in den i instrumentet.

%

* Vid uppdatering, anvand ett tomt USB-minne.

« Ett varningsmeddelande kan visas i steg 3 beroende pa vilken webbldsare som anvands eller instéllningarna
pa datorn. Den nedladdade filen har dock inga problem.
Referens: | Internet Explorer

Klicka pa [x] knappen for att avsluta meddelandet.

@ix_xx123456.oafi5 not commenly downloaded and could harm your computer, Delete Actions View downloads

PROCEDUR

1. Oppna TSshield:s webbplats pa datorn.
Tryck pa [More info] for instrumentet pa
instrumentpanelen for att visa <Instrument page>.

2. Tryck pa [Download] i "General Information”.

‘B TSshield 2 Sokkiaf¥

‘Q Instrument page

Dashboard General Information History

Date: 20/9/03/08 10:21:16
et 205/02/24 09:59:52

= 0Days 10:36:45

Map

Instrument Settings SW Version

ey (o) QD e D T TR
St e

Position

Timestamp: 2018/02/19 09:05:21

3. Spara uppdateringsfilen (xx_xxxxxx.oaf)

i rotkatalogen pa ett USB-minne. Remavable Disk (D:) EBEX

File Edit Wew Favorites Tools He ¥ #

Address S D1 A4 a Go

* Om destinationen for att spara nedladdade filer _
inte andras, sparas den nedladdade filen W1 23480 0al
i "Download”-mappen.

1 objects _é My Computer

4, Sattin USB-minnet i en USB-port pa instrumentet.

5. Efter att ha kontrollerat att batterinivan ar tillracklig,
tryck pa strémbrytaren pa sidan av instrumentet
samtidigt som du haller in {of} och {:}.
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22. CLOUD OAF

Uppdateringen startar automatiskt.

. Néar uppdateringen ar klar startas instrumentet om
automatiskt.

. Visa skarmen for versionsvisningslage och
kontrollera om funktionerna pa instrumentet
andras.

I "22.1 Cloud OAF uppdatering online” steg 8
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23. STROMFORSORJNINGSSYSTE

Anvand ditt instrument med féljande kombinationer av strémutrustning.
I3 Ett lampligt prisma fér matning med automatisk pekning och automatisk sparning: ”10. INRIKTNING OCH
MATNING AV MAL [[] Lampligt prisma for automatisk pekning och automatisk sparning”

%

» For mer information om batterier och laddare, se dedikerade handbdcker.
+ Anvand aldrig nagon annan kombination &n de som anges nedan. Om du goér det kan instrumentet skadas.

De som anges med * ar standardtillbehér. Andra ar extra tillbehor.

Batteri*

Laddare* Strémkabel*

BDC70 EDC113A/C
(110 till 240 V AC)
EDC113B
(110 till 125 V AC) etc.
Gréanssnittskabel AC/DC-omvandlare
-_Y—kabel EDC139 EDC34/35
(100 till 240 V AC)
Strémkabel Externt batteri Laddare
EDC210 BDC60A CDC71 AC/DC-omvandlare
o (7,2V DC, EDC139
VK 6,5 Ah/8,4 Ah) = (100 till 240 V AC)

BDCEIA EDC34/35
a ittskabel
Grénssnittskabel {72V DC, @
[Y-kabel | 13Ah/151A0) | | @2  Em=m = = = =
Y-kabel > ) For bilens cigarettdndare
EDC211 % ——pr
\t@ 7 (12V DC)
Stromkabel
EDC213 Bilbatteri

L

%/

+ Dedikerade stromkablar varierar beroende pa det land eller omrade dar instrumentet anvands. Kontakta din
lokala aterforsaljare for information.

* Genom att anvanda Y-kabeln (EDC211) kan instrumentet utféra RS232C-kommunikation (9-stiftig D-sub)
samtidigt som du ansluter till en extern stromkalla.

@ Utrustning for extern stromkalla

» Anvand ett externt batteri (BDC60A/61A) med det laddade standardbatteriet (BDC70) for att uppfylla tillrécklig
drifttid och for att uppratthalla balansen i instrumentet.

» Nar du anvander bilens cigarettdndarkabel (EDC115), lamna pa bilens motor. Anvand 12 V DC batteriet med
den negativa sidan jordad.

* Vid anvandning av stromkabeln (EDC213), kom ih&g att stdnga av bilens motor fére anvandning. Anslut den
réda klamman till den positiva sidan av 12 V DC batteriet och den svarta till den negativa sidan.
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24. MALSYSTEM

Valj ett prisma eller ett mal beroende pa ditt syfte. De foljande &r alla specialtillbehor (saljs separat).
I3 Ett lampligt prisma fér matning med automatisk pekning och automatisk sparning: ”10. INRIKTNING OCH
MATNING AV MAL [[] Lampligt prisma for automatisk pekning och automatisk sparning”

%

+ Vid anvandning av ett reflekterande prisma utrustat med ett mal fér avstands- och vinkelmatningar, var noga
med att rikta det reflekterande prismat pa ett korrekt satt och sikta noggrant pa prismamalets centrum.

* Varje reflekterande prisma har sitt eget varde fér prismakonstanten. Vid byte av prismor, se till att andra
korrigeringsvardet for prismakonstanten.

@ System for reflekterande prisma (AP-serien)
Anvand ett 1ampligt system for iX.
Figuren till héger ar ett exempel.
Eftersom alla reflekterande prismor och tillbehér har standardiserade
skruvar, ar det mdjligt att kombinera dessa prismor, tillbehor etc. enligt

dina mal.
Korrigeringsvarde fér prismakonstant : -40 (anvands ensam)
Blandare : 58 mm
@ 360° Prisma (ATP1), 360° Skjutbart Prisma (ATP1SII) ATP1 ATPSII

Dessa 360°-prismor minskar risken for "lost prism” vid automatisk

sparningsmatning, oavsett prismats riktning.

3D-positioneringens noggrannhet (standardavvikelse)

: 3 mm (Horisontellt

acceptansvinkel: 360°
(full transit) H6jd- och
lutningsvinklarna &r bada
mindre &n 20°)

Korrigeringsvarde for prismakonstant : -7

Rekommenderat varde for blandaren : 34 mm

(Observera

» Det rekommenderade vardet fér blandaren betyder inte 360°-
prismats verkliga blandare, eftersom det &r en samling av prismor.

@ Lodstav prisma (OR1PA)
Korrigeringsvarde for prismakonstant : -30 (anvands ensam)
Blandare 125 mm

@ Reflexmaltavia (RS-serien)
Korrigeringsvarde for prismakonstant : 0

Blandare : Malstorlek

@® 2-punktsmal (2RT500-K) &
Detta mal anvands for forskjutningsmatning for dubbla avstand. 4
Korrigeringsvarde foér prismakonstant : 0 "”'/
Blandare : 50 mm "“‘"’
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24. MALSYSTEM

@ Instrumenthojdsadapter (AP41)
Enheten anvands for att justera hdjden pa malet.

Se till att instrumentets hojd 239" (mm) visas i fonstret for
instrumentets hojdjustering.

1. Installera trefoten till instrumenthdjdsadaptern.

2. Nivellera instrumentet och kontrollera positionen av bubblan pa
vattenpasset.

3. Vrid den 6vre delen 180° och kontrollera bubblans position.
Om bubblan fortfarande ar centrerad kravs ingen justering.
Om bubblan inte ar centrerad, justera pa féljande satt.

4. Korrigera hélften av bubblans forskjutning med hjalp av
nivelleringsskruven C.

5. Korrigera den aterstdende halften av forskjutningen med hjalp av
justeringsstiftet for att rotera justeringsskruven for vattenpasset.
Nar vattenpassets justeringsskruv vrids i moturs riktning, rér sig
bubblan i samma riktning.

6. Rotera toppen av instrumentet och fortsatt justera tills bubblan forblir
centrerad for vilken position som helst for den évre delen.
Om bubblan inte centreras aven om justeringen har upprepats, be din
lokala aterforsaljare att justera den.

« Justera det optiska lodet for AP41 instrumenthdjdsadaptern genom
att folja optiska lodets kontroll- och justeringsmetoder.
[CF"21.6 Optiskt lod”

@ Bottenplatta (TR-101/102-serien)
Doslibellen pa bottenplattan for prismat bor justeras pa samma satt
som doslibellen pa huvuddelen.
7 721.1 Doslibell”
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25. TILLBEHOR

Foljande beskriver hur man anvander standardtillbehor (inte alla) och valbara tillbehor.

Foljande objekt forklaras i andra kapitel.
[C7 Valbara tillbehér for strdmkélla och mal: "23. STROMFORSORJININGSSYSTEM”, "24. MALSYSTEM’.

@ Bairvaska och axelbalte (standardutrustning) Hake for balteskrok
Fast axelbaltet vid barvaskan for att stdda barvaskan.
Var noga med att vanda ytan med namnetiketten for
instrumentet mot din rygg nar du axlar barvaskan. Sidan
med en hake ar den 6vre ytan.

Namnetikett

for instrument

Fast balteshakarna till klamrarna pa barvaskan som visas
i figuren till hoger.

A Varning

* Fast inte balteshakarna pa barvaskan i fel riktning.
Vaskan eller instrumentet kan tappas och orsaka skada.

@ Lod (extra tillbehor)
Lodet kan anvandas for att stalla upp och centrera
instrumentet de dagar nar det finns lite vind. For att
anvanda lodet, veckla ut dess snore, for det genom
kabelférskruvningen som visas pa bilden for att justera
langden, hang sedan upp den fran kroken fast till
centreringsskruven.
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25. TILLBEHOR

@ Doslibell for huvudenheten (L08C) (alternativt
tillbehor)
LO8C ar doslibellen som installeras pa den roterande
delen av instrumentet. Pa den installerade libellen ar det
|att att kontrollera bubblan, vilket gor det majligt att utféra
nivelleringen snabbare.

@ Tubuldr kompass (CP7) (alternativt tillbehor)
Skjut in den tubulara kompassen i facket for den tubulara
kompassen, lossa klamskruven, vrid sedan den évre delen
av instrumentet tills kompassnalen skar indexlinjerna.
| detta Iage indikerar riktningen av teleskopets
inriktningssida 1 den magnetiska nordpolen. Efter
anvandning, dra at klAmman och ta bort kompassen fran
facket.
Figuren till hdger ar standardhandtaget. Monteringsmetod
ar densamma fér RC-handtaget.

%

* Den tubulara kompassen ar kanslig for paverkan av
narliggande magneter eller metall. Ett sadant inflytande
kan leda till att den misslyckas med att noggrant indikera
den magnetiska nordpolen. Anvand inte den magnetiska
nordpolen som indikeras av denna kompass fér matning
av baslinje.

@ Okularlins for teleskop (EL8) (alternativt tillbehor)
Forstoring : 40X
Synfalt : 1°7'30"

@ Diagonalt okular (DE30) (alternativt tillbehor)
Det diagonala okularet &r bekvamt fér observationer néra
nadir (lagsta punkten) och i tranga utrymmen.

@ Solfilter (OF4) (alternativt tillbehor)
Vid inriktning av mal dar blandning férekommer,
solobservationer till exempel, fast den pa objektivlinsen av
instrumentet for att skydda dess inre och operatérens
ogon.
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25. TILLBEHOR

@ Stromkabel/granssnittskabel (alternativt tillbehor)
Koppla instrumentet till en varddator genom att anvanda foljande kablar.

Kabel

Anteckningar

DOC210

EDC211 (Y-kabel)

EDC212 (Y-kabel)

Pinnummer och signalniva
D-Sub-kontakt

Kompatibel med RS232C
9-stift (hona)

(Observera:|

» Genom att anvanda Y-kabeln kan instrumentet utféra RS232C-kommunikation (9-stiftig D-sub) samtidigt
som du ansluter till en extern stromkalla.

@ Fjarrkontroll (RC-PR5A) (alternativt tillbehor)
Detta ar fjarrkontrollen for fjarrkontrollsystemet som riktar
instrumentet (iX) mot prismat , snabbt och exakt.
[’ Handbok for fijarrkontrollsystem

%

* Detta system kan anvéandas tillsammans med

RC-handtaget.
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26. SPECIFIKATIONER

I Nér det galler specifikationerna for instrumentet, se sérskilda SPECIFIKATIONER i USB-minnet.
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27. FORKLARINGAR

27.1 Hog noggrannhet med 360°-prismat

Inriktningen kan utféras noggrannare genom att vanda 360°-prismat mot instrumentet. 360°-prismat bor

upprattas sa att ett par diametralt motsatta hexagonala punkter pa gummiflansarna ar i linje med riktningen av
instrumentets inriktning (se diagrammet nedan).

1 : Hexagonala punkter

Vid anvandning av ATP1SII bér 360°-prismat upprattas sa att ett par diametralt motsatta markeringar pa toppen
av prismat ar i linje med riktningen av instrumentets inriktning.

t 1 : Riktningen av
prismats inriktning
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27. FORKLARINGAR

27.2 Manuell indexering av den vertikala cirkeln genom Sida 1/2-matning

0-indexet for den vertikala cirkeln av instrumentet &r nastan 100 % korrekt, men nar det ar nédvandigt att utfora
sarskilt héga precisionsmatningar av vertikalvinkeln, kan du eliminera eventuella felaktigheter i 0-indexet pa
féljande satt.

%

« Om strdmmen sténgs av ar den vertikala cirkelns indexering ineffektiv. Gor det igen varje gang strémmen
slas pa.

» Om det ar ndédvandigt att férnya den noterade kollimeringsférskjutningskonstanten i ditt instrument, utfor
kontroll och justering av kollimering.
[ 721.4 Kollimering”

PROCEDUR

1. Valj "Instrument” i <Inst.config.>. Ange "V manual”
(indexeringsmetod for vertikal cirkel) som "Yes”.
I’ 719.7 Instrumentférhallanden - instrument”

<V manual 0 set> visas.

V manual 0 set

-—
Take F1
(@ ©
HA-R 118°43'58
4
oK
2. Nivellera forsiktigt instrumentet.
3. Sikta noggrant pa ett tydligt mal med ett avstand
pa 30 m eller mer i horisontell riktning med
teleskopet i Sida 1.
Tryck pa [OK]. Vertikalvinkeln V2 visas under
"Take F2”.
4. Vrid den 6vre delen 180° och haka fast den. Stall
sedan in teleskopet i Sida 2-positionen och sikta D
noggrant pd samma mal. Take F2 m
Tryck pa [OK]. =
Vertikal- och horisontalvinklarna visas.
Detta avslutar den vertikala cirkelns ZA V2 D
indexeringsprocedur.
HA-R 298°43'53"
=
OK
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27. FORKLARINGAR

27.3 Korrigering for refraktion och jordkrokning

Instrumentet mater avstand, med hansyn till korrektion for refraktion och jordkrokning.

Berédkningsformeln foér avstand
Berakningsformeln for avstand, med hansyn till korrigering for refraktion och jordkrékning. Folj formeln nedan
for omvandling av horisontella och vertikala avstand.

Horisontellt avstand D = AC(a)

Vertikalt avstand Z =

BC(a)

D = L{cosa - (26 - vy) sino}
Z = L{sino. + (0 - ) cosoy}

0 =L .coso/2R
g = K.Lcoso/2R
K=0,142 eller 0,2 :
R =6371 km
a

L

. Korrigeringsobjekt for jordkrokning
. Korrigeringsobjekt for atmosfarisk refraktion

Koefficient av refraktion (Ref.index)

: Jordens radie
: Hoéjdvinke
: Lutningsavstand

Jordens radie
R =6 371 km

[ Féranderlig koefficient av refraktionsvardet K (Ref.index): ”19.2 Observationsférhallanden - avst”
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28. FORORDNINGAR

Region/
land

Direktiv/
forordningar

Beskrivning

USA

FCC-klass A

FCC-6verensstammelse

VARNING:

Andringar eller modifieringar av denna enhet som inte uttryckligen
godkants av den part som ar ansvarig for overensstdmmelsen kan
upphéva anvandarens ratt att anvanda utrustningen.

OBSERVERA:

Den har utrustningen har testats och visat sig éverensstdmma med
gransvardena for en digital klass A-enhet enligt artikel 15 i FCC:s regler.
Granserna ar satta for att ge en rimlig grad av skydd mot skadliga
stdrningar nar utrustningen anvands i kommersiell milj6. Utrustningen
genererar, nyttjar och kan utstrala radiofrekvensenergi. Om den inte
placeras och anvands enligt handboken kan den orsaka skadliga
storningar pa radiokommunikation. Att anvanda den har utrustningen i ett
bostadsomrade orsakar sannolikt stdrningar, vilka anvandaren i sa fall
maste korrigera pa egen bekostnad.

Konformitetsmedel

Denna enhet éverensstammer med del 15 av FCC-reglerna, anvandning
ar avhangig av foljande tva villkor: (1) Denna enhet far inte orsaka skadliga
stérningar och (2) denna enhet maste klara att hantera mottagna
stérningar, inklusive stérningar som kan orsaka oonskad funktionsstorning.

Denna sandare far inte vara samlokaliserade eller anvandas tillsammans
med nagon annan antenn eller sdndare.

Utrustningen dverensstdmmer med FCC:s gransvarden for
stralningsexponering som faststallts for okontrollerad utrustning och
uppfyller FCC-riktlinjerna for radiofrekvent (RF) stralning. Utrustningens
mycket laga nivaer av RF-energi innebar att den anses dverensstdmma
utan nagon utvardering av hogsta tillatna exponering (MPE). Det ar dock
onskvart att den placeras och anvands pa ett minimumavstand av 20 cm
eller mer fran personens kropp.

Kalifornien,
USA

Forslag 65

VARNING: Hantering av den har produktens kabel eller kablar till
produktens tillbehor exponerar dig for bly, en kemikalie som man vet i
delstaten Kalifornien att kan férorsaka fosterskador eller andra skador pa
fortplantningssystemet. Tvétta hdnderna efter hantering.

Kalifornien,
USA

Perkloratmaterial
(CR litiumbatteri)

Denna produkt innehaller ett CR-litiumbatteri som innehaller
perkloratmaterial - speciella regler for hantering kan gélla.
Se http://www.dtsc.ca.gov/hazardouswaste/perchlorate/
Obs! Detta géller endast Kalifornien, USA
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28. FORORDNINGAR

Region/
land

Direktiv/
forordningar

Beskrivning

Kalifornien
or NY,
USA.

Atervinna
batterier

KASTA INTE BORT UPPLADDNINGSBARA BATTERIER, ATERVINN DEM.

Topcon Positioning Systems Inc. United States Returneringsprocess

for anvénda uppladdningsbara nickelmetallhydrid-, nickel-kadmium-,
sma slutna bly- och litium-jonbatterier

| USA har Topcon Positioning Systems Inc. etablerat en process genom vilken
Topcons kunder kan returnera anvanda laddningsbara nickelmetallhydridbatterier
(Ni-MH), nickel-kadmiumbatterier (Ni-Cd), sma slutna blybatterier (Pb), och
litium-jonbatterier (Li-ion) till Topcon for korrekt atervinning och bortskaffande.
Endast Topcon batterier accepteras i denna process.

Korrekt transport kréaver att batterier eller batteripack maste vara intakta och
inte visa nagra tecken pa lackage. Metallkontakterna pa de enskilda batterierna
maste tackas med tejp for att forhindra kortslutning och 6verhettning. Alternativt
kan batterierna placeras i en enskild plastpase. Batterier bor inte tas isar fore de
returneras.

Topcon kunder &r ansvariga fér att félja alla federala, statliga och lokala
bestdammelser som galler férpackning, markning och leverans av batterier.
Forpackningar maste ha en ifylld returadress, betalas i férskott av avséandaren
och transporteras pa land eller vattenvagar. Under inga omsténdigheter boér
anvéndalatervinningsbara batterier transporteras med flya.

Underlatenhet att uppfylla ovanstaende krav kommer att resultera i avvisande av
paketet pa avsandarens bekostnad.

Vanligen skicka paket till: Topcon Positioning Systems, Inc.
C/O Battery Return Dept. 150
7400 National Dr.
Livermore, CA 94551

KASTA INTE BORT UPPLADDNINGSBARA BATTERIER, ATERVINN DEM.

Kanada

ICES-klass A

Denna digitala klass A-apparat uppfyller alla krav i de kanadensiska
bestdmmelserna for stdrningsorsakande utrustning.

Cet appareil numérique de la Class A respecte toutes les exigences du
Réglement sur le matériel brouilleur du Canada.

Denna digitala apparat av klass A 6verensstammer med Kanadas
ICES-003.

Cet appareil numerique de la classe A est conforme a la norme NMB-003
du Canada.

Anvandning sker pa foljande tva villkor: (1) denna enhet far inte orsaka
stérningar, och (2) denna enhet maste klara att hantera mottagna
stérningar, inklusive stérningar som kan orsaka odnskad funktionsstérning
pa enheten.

Utrustningen dverensstammer med IC:s gransvarden for
stralningsexponering som faststallts for okontrollerad miljé och uppfyller
FSS-102 av IC-riktlinjerna for radiofrekvent (RF) stralning.

Utrustningens mycket Iaga nivaer av RF-energi innebar att den anses
Overensstdamma utan nadgon utvardering av hogsta tillatna exponering
(MPE). Det ar dock 6nskvart att den placeras och anvands pa ett
minimumavstand av 20 cm eller mer fran personens kropp.
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28. FORORDNINGAR

Region/ Direktiv/ Beskrivnin
land forordningar 9
EU EMC-klass A EMC-MEDDELANDE
R&TTE-klass 1 |l industriella platser eller i narheten av industrianlaggningar kan
instrumentet paverkas av elektromagnetiska stérningar. Under sadana
forhallanden, var god och testa instrumentets prestanda fére anvandning.
Detta ar en KLASS A-produkt. | hemmamiljé kan den har produkten orsaka
radiostorningar, i vilket fall anvandaren kan behdva vidta lampliga atgarder.
Denna produkt dverensstdmmer med den elektromagnetiska
miljotestningen av industriella platser.
Modell : iX-serien
Tillverkare
Namn : TOPCON CORPORATION
Adress : 75-1, Hasunuma-cho, Itabashi-ku, Tokyo, 174-8580 JAPAN
Representant i Europa
Namn : Topcon Europe Positioning B.V.
Representativ direktor:
Jim Paetz
Adress : Essebaan 11, 2908 LJ Capelle a/d IJssel, Nederlanderna
EU WEEE-direktivet
W WEEE-direktivet
== Denna symbol galler endast fér EU-medlemsstater.
Foljande information galler endast EU-lander:
Symbolen anger att produkten inte far hanteras som hushallsavfall.
Olémplig avfallshantering kan resultera i negativa féljder fér miljé och
manniskors halsa. Kassera produkten pa rétt satt for att undvika detta.
For mer detaljerad information om atertagande och atervinning av den
har produkten: kontakta din leverantér dar du kdpte produkten.
EU EU:s

batteridirektiv

EU EU:s batteridirektiv
Denna symbol géller endast for EU-medlemsstater.

Batterianvéandare far inte gora sig av med batterier som osorterat
allmént avfall utan maste hantera dem ordentligt.
Om en kemisk symbol ar tryckt under den avbildade symbolen ovan
betyder den att batteriet eller ackumulatorn innehaller en tungmetall
i en viss koncentration. Detta anges pa féljande satt:Hg: kvicksilver
(0,0005 %), Cd: kadmium (0,002 %), Pb: bly (0,004 %)

Dessa ingredienser kan utgora en allvarlig fara for den manskliga
och globala miljon.

Denna produkt innehaller en knappcell.
Du kan inte byta ut batterier sjalv. Nar du behéver byta ut och/eller kassera batterier,
kontakta din lokala aterférséljare.
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